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@ Einleitung

In das Hauptmeni gelangen Sie vom Hauptbildschirm durch Driicken
der Taste "“menu”.

1.

Das Hauptmeni setzt sich aus zwei Sektionen zusammen, der
Basis- und der Anwendersektion. In der Basissektion ist das Me-
ni thematisch in Untermenis gegliedert.

- Modellwahl/-modifikation

- Heli Assistent (nur bei Helikoptermodellen)

- Feineinstellungen

- Erweiterte Einstellungen

- Stoppuhren/Sensoren

- Zusatzfunktionen

- Systemfunktionen

In die Anwendersektion des Hauptmenis gelangen Sie mit der
Taste "F3(User)”. In dieser Sektion kdnnen Sie selbst Ihr eigenes
Men erstellen.

il |5tandard

|12:22:w

HAUPTMENU

In der Ausgangseinstellung ist dieses Menu vorerst leer.

Mit der Taste "F5(Edit)” wechseln Sie zu den Einstellung des Be-
nutzermends.

Die Zahlen auf der linken Seite geben die Reihenfolge der Positio-
nen im Mendi an.

Mit den Tasten "F1” a "F2" wahlen Sie die markierten Positionen.
Mit der Taste "F3(+)” erzeugen Sie einen neuen MenUeintrag in
der Anwendersektion des Hauptmenis. Durch Driicken und Dre-
hen der ”3D-Taste” wahlen Sie den gewiinschten Mentieintrag
aus.

Mit der Taste "F4(-)" 16schen Sie die markierte Zeile des Menus.
Mit der Taste ”"F5(Alle)” fligen Sie in das Anwenderment alle ver-
fugbaren Positionen ein.

il |5tandard

| 12:22:21

Benutzermenii-Setup

Neues Modell anlegen [¥]
Grundeinstellungen [7]
Taumelscheibenmischer [7]
Funktions+Geberzuordnung [7]

Servozuordnung [¥]
Faminninctallbiinean =1

4 B WN

In beiden Sektionen sind die Funktionen Gassperre und Servomoni-
tor Uiber die Tasten ”F1 (THR)” und "F2 (Servomonitor)” zuganglich.
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1.1 Passwortschutz gegen versehentliche Ande-
rungen an der Konfiguration

Nutzen evtl auch andere Piloten lhren Sender und Sie mochten An-
derungen in der Modellkonfiguration verhindern? Aktivieren Sie die
Model Lock Funktion.

1. Im Hauptmenu driicken Sie die Taste "F4"” mit dem Schliisselsym-
bol.

|12:22:|5

HAUPTMENU

ol | Standard

@ Feineinstellungen

£, Erweiterte Einstellungen
® Stoppuhren/Sensoren
Zusatzfunktionen

2. Hier kdnnen zwei Ziffern mit den Tasten "F1” 1/2/3, "F2" 4/5/6
und "F3"” 7/8/9 als Password gewahlt werden. Bitte merken Sie
sich diese Ziffern gut. Zum Entsperren des Modellspeichers brau-
chen Sie diese Ziffern wieder. Mit der "F4” Clear Taste I6schen Sie
diese Ziffern wieder und der Code kann neu eingegeben werden.

duplex« e=xex

| 12:22:35

Madell sperren

ol |Sl:andard

Um ungewollte Anderungen zu verhindern.
Merken Sie sich die zwei Ziffern.

3. Mit”F5”OK und der Sicherheitsabfrage "Anderung anwenden?”

ist der Passwortschutz aktiv. Die interne SD Karte wird dabei in
den "nur-Lesen-Modus” versetzt. Ab jetzt ist der Sender gegen
folgende Anderungen geschiitzt:

| 12:22:04

Modell sperren

ol | Standard

Um ungewollte Anderungen zu verhindern.
Merken Sie sich die zwei Ziffern.

1"

- Anderungen der Konfiguration,
- Modellauswahl,
- Anlegen eines neuen Modells,
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- Kalibrierung der Geber,

- Loggen der Telemetriewerte,
+ USB Anschluss,

+ Abschalten.

4. Das Entsperren geschieht iber die "F4"” Taste im Hauptmen. Ge-
ben Sie den richtigen Zifferncode ein und driicken Sie OK. Jetzt
werden Sie gefragt, ob evtl. Anderungen auf den Modellspeicher
Gbernommen werden sollen. Mit Druck auf “F1” NO warden alle
gednderten Daten verworfen und die original Daten des Modell
werden neu von den SD Karte gelesen.

Notiz: Diese Funktion kann und soll keinen Diebstahlschutz oder
ahnliches darstellen. Es wird eine unbeabsichtigte Anderung in der
Modellkonfiguration vermieden. Der Sender ist nur bis zum nachs-
ten Ausschalten oder der Eingabe der zwei Ziffern geschiitzt. Ein Re-
set (POWER+ESC) oder das Abstecken des Akkus heben den Schutz
auf.




@ Modellauswahl

2.1 Modell auswahlen

In diesem Menu wird eine Liste angezeigt, in der alle im Speicher ab-
gelegten Modelle mit ihren Namen und Modelltyp aufscheinen. Das
aktuell ausgewdhlte Model ist mit einem Hakchen gekennzeichnet.
Es kann ein bestimmtes Modell ausgewahlt oder die Modellspeicher
kopiert, geléscht oder deren Reihenfolge gedndert werden.

Tl |5tandard

| 12:22:49

Modell auswahlen

2 Model 1 1980/00/00 i<
3 Model 2 1980/00/00  glde
4 Model 3 1980/00/00 gﬂg

£ RAadal A AOOAIAN NN i

2.1.1 Modell auswahlen

Wahlen Sie aus der Liste das gewlinschte Modell aus und bestatigen
Sie durch Driicken der ”3D-Taste” oder der Taste “"F1(0k)”. Der Mo-
dellwechsel muss nach Aufforderung bestatigt werden.

Der Sender bietet eine Funktion "Model checking’, die die Seriennum-
mer des im Modell eingebauten Empfangers mit jener Seriennum-
mer vergleicht, die der Empfanger hat, mit dem der Sender Verbin-

9
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dung aufgenommen hat. Wenn sich die Seriennummern unterschei-
den, weist der Sender im Display darauf hin, dass er einen anderen
Empfanger entdeckt hat, als den dem Modell zugeordneten Empfan-
ger. In dieser Situation entscheidet der Nutzer, ob:

er die Anderung akzeptiert - dem Modell einen neuen Empfanger
zuordnet.

er die Anderung ablehnt - der Sender wird mit dem gefundenen
Empfanger solange nicht bis der zum Modellspeicher gehdrende
Empfanger in Betrieb genommen wird.

er ein anderes Modell aus dem Senderspeicher auswahlt.

Eine Information Uber die Nichtlibereinstimmung der Empfénger
wird auch nach Erzeugung eines neuen Modells und der Anbin-
dung oder Kommunikationsaufnahme mit dem Empfanger abgebil-
det. Durch diesen Schritt ordnen Sie den Empfanger dem Modell
nachfolgende Kontrollen zu.

2.1.2 Modellbeschreibung

Eine "Modellbeschreibung” wurde den Model-Basiseigenschaften
hinzugefligt. Die Beschreibung wird angezeigt wenn sie sich im
Modellauswahl-Menu befinden. Diese ist rein Informativ und dient
zur Unterscheidung gleicher Modelle.

Notiz: Wenn Sie eine Anderung in der Einstellung eines bestehen-
den Modells durchfiihren legen Sie zur Sicherheit eine Sicherheits-
kopie ab. Das kann Ihnen helfen, wenn S ie zu den urspriinglichen
Einstellungen zuriickkehren mochten.



Notiz: Wenn Sie ein neues Modell erzeugen welches einem be-
stehenden Modell dhnlich ist kénnen Sie dieses als Vorlage benut-
zen und davon eine Kopie erstellen.

2.1.3 Kopieren des Modells

Sie kdnnen auch ein vorhandenes Modell inklusive aller Einstellun-
gen kopieren. Wahlen Sie im Modellverzeichnis jenes Modell aus, wel-
ches Sie kopieren mochten und erzeugen Sie durch Driicken der Taste
"F3(Copy)” eine Kopie. Am Ende des Verzeichnisses wird eine Kopie
des ausgewahlten Modells erstellt und gleichzeitig wechseln Sie zur
Bearbeitung des Namens der Modellkopie.

Notiz: Es ist mdglich, bereits erstellte Modelle von z.B. einem Je-
ti Duplex Sender auf einen weiteren Sender zu tbertragen. Durch
die Maglichkeit der individuellen Software Upgrades (SW Modu-
le) ist naturlich ein unterschiedlicher Ausstattungsstand nicht aus-
zuschliessen. Méchte man nun nach der Ubertragung des Modell-
speichers dieses Modell aktivieren kann es zu Warnmeldungen oder
auch zu einer Sperre des Modells kommen, wenn der Softwareaus-
bau des Senders nicht den Anforderungen des zu ladenden Modells
entspricht. Testen Sie vor dem Flug auf jeden Fall alle Funktionen des
Modells.

Ein im Verzeichnis stehendes Modell konnen Sie aus dem Speicher 16-
schen. Wahlen Sie dazu das Modell welches Sie 16schen mochten in
der Liste aus und driicken Sie die Taste "F4(-)". Aus Sicherheitsgriin-
den kann das aktive Modell nicht geléscht werden.
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2.1.4 Wahl der Modellreihenfolge

Die Position eines mit dem Cursor markierten Modells kdnnen Sie mit
der Taste "F1()” um eine Zeile abwarts und mit der Taste "F2()” eine
Zeile aufwarts verschieben. Der Sender ermdglicht das Ablegen von
vielen Modellen im Speicher, von denen Ublicherweise nur einige da-
von aktuell genutzt werden.

Notiz: Es ist ratsam, oft benutzte Modelle an den Anfang des Ver-
zeichnisses zu legen, damit Sie bei der Auswahl der Modelle nicht
das ganze Verzeichnis durchblattern missen.

2.2 Neues Modell anlegen

Dieser Menupunkt startet den Assistenten zur Programmierung eines
neuen Modells. Der Assistent arbeitet das Men( unterhalb der Meni-
zeile "Neues Modell anlegen” schrittweise ab. Das neue Modell wird
erst aktiviert, wenn das vorletzte Meni "Servozuordnung” bestatigt
wird, bis dahin ist das Modell noch nicht im Speicher abgelegt.

| 12:22:06

Neues Modell anlegen

ol | Standard

Name: Flugzeug &

Modelltyp:
Heli X-Copter Truck/Boat

& X, il
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Die Einstellmdglichkeiten des Senders DC/DS sind sehr breit ge-
fachert. Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind einige Einstellungen
nur bei bestimmten Kombinationen der Tragflachen-, Leitwerks-,
Bremsklappen-, Fahrwerks- und Antriebsdefinitionen zugénglich.

Notiz: Aus Sicherheitsgriinden sollten Sie die Neuanlage eines Mo-
dells bei ausgeschaltetem Empfanger im Modell beginnen. Sie soll-
ten besonders vorsichtig bei Flugmodellen mit Elektroantrieben
oder bei der Einstellung von Servowegen sein, die bei falscher / zu
groBer Einstellung die Servos und/oder das Flugmodell beschadi-
gen oder gar zerstoren konnen. Bei Modellen mit Elektroantrieb de-
montieren Sie stets beim Programmieren oder Justieren die Luft-
schraube(n) - Verletzungsgefahr!

2.2.1 Modellname

Im Feld “"Name” geben Sie den Modellnamen ein, unter dem das Mo-
dell im Senderspeicher abgelegt wird. Durch die Bestdtigung des Pa-
rameters “Name” gehen Sie zum Men "edit” tber, in welchem Sie

1Al
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mit der "3D-Taste” den Namen eingeben. Mit den Tasten “F1()” und
"F2()” andern Sie die Cursorposition.

Mit der Taste "F3(ABC)” @ndern Sie Klein- in GroBbuchstaben und
umgekehrt. Mit der Taste "F4()"” I6schen Sie das Zeichen an der Cur-
sorposition. Mit der Taste "F5(0OK)” bestdtigen Sie den Namen und
kehren zurlick zum Meni “Neues Modell anlegen”.

Den Modellnamen kdnnen Sie auch nachtraglich dndern, dazu ru-
fen Sie "HAUPTMENU » Modellwahl/-modifikation » Grundeinstel-
lung” auf.

2.2.2 Modelltyp

Der Modelltyp entscheidet, welche weitere Optionen der Sender
im Assistenten und den weiteren Sendereinstellungen anbietet. Die
WahImdglichkeiten sind Flugzeug, Heli oder Truck&Boat. Nach Akti-
vieren des Modells kann dessen Modelltyp nicht mehr verandert wer-
den.

Mit der Taste "F5(»)” wechseln Sie zum nachsten Schritt des Meni-
assistenten "Grundeinstellungen”, aber nur dann, wenn zuvor der
Modellname eingegeben und der Modelltyp ausgewahlt wurden.

2.3 Grundeinstellung-Flugzeug

Dieser Meniipunkt beinhaltet die Konfigurationseinstellungen der
Tragflachen, Leitwerke, des Antriebs (Anzahl der Motoren), Brems-
klappen und Fahrwerkservos. Entsprechend der in diesem Meni ein-
gestellten Konfiguration werden Steuerfunktionen generiert und die
jeweiligen Mischer aktiviert.
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Grundeinstellungen

[ = @ =

Leitwerk: Kreuz- od. T-LW:1HR1SR [7]
Antrieb{e): 15
stérklappenservos: 0=
Fahrwerk-Servos: o[
Nutze Gyro 1 Nein [7]
Nutze Gyro 2 Nein [7]
Nutze Gyro 3 Nein [7]
2.3.1 Tragfliche

Der Sender bietet folgende Servo-, Querruder- und Klappenkonfigu-
rationen an:

Bezeichnung Beschreibung \

1 Querruder Ein Querruderservo

2 Querruder Zwei Querruderservos
2QR 1WK Zwei Querruderservos, ein Klappenservo
20R 2 WK Zwei Querruderservos, zwei Klappenservos
4 QR 2 WK Vier Querruderservos, zwei Klappenservos
20R 4 WK Zwei Querruderservos, vier Klappenservos
4QR 4 WK Vier Querruderservos, vier Klappenservos

2.3.2 Leitwerk

Der Sender bietet folgende Leitwerkskonfigurationen an:

Bezeichnung |
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Beschreibung

Kreuz- od. T- Standard-Leitwerk mit einem gesteuerten
LW:THR1SR Hohenruder und einem Seitenruder
VLW V-Leitwerk mit Hohen- und Seitenruderfunktion
- Anmerkung: Der V-LW Mischer ist
2 Servos q o
automatisch aktiviert.
Leitwerk mit zwei Servos fir das Hohenruder
Ailevat und einem Seitenruderservo
| evaor Anmerkung: Der Ailevator-Mischer (Qu/HR) ist
2HR1SR L L,
automatisch aktiviert.
Leitwerks mit jeweils zwei Servos fiir das
AR 28R Hohenruder und das Seitenruder
(Delta-)Modell ohne Leitwerk, die Steuerung erfolgt
. durch gemischtes Hohen- und Seiten-/bzw.
Kein LW - + -
(Elevon/Delta) Anmerkung: Der Delta/Elevon-Mischer ist
automatisch aktiviert.
Kein Modell ohne Leitwerk

2.3.3 Antrieb(e)

Anzahl der Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgange flir die Ansteuerung der
Motoren generiert und dem/den Gebern am Sender zugeordnet.

2.3.4 Storklappenservos

Es kdnnen 0-2 Storklappen(-servos) eingestellt werden. Je nach ein-
gestellter Anzahl werden Ausgange fiir die Ansteuerung der einzel-
nen Storklappen generiert und dem/den Gebern am Sender zugeord-
net.
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2.3.5 Fahrwerkservos 2.4 Grundeinstellung-Heli

Konfigurationsmdglichkeit 0-4 Servos. Je nach eingestellter Anzahl
werden Ausgange flir die Ansteuerung der einzelnen Fahrwerkservos =
generiert und den Gebern am Sender zugeordnet. Xuif] | standard |12:2232

Grundeinstellungen

Mit der Taste “F5(»)” wechseln Sie zum nachsten Schritt des Menuas-
sistenten “"Funktions+Geberzuordnung”.

2.3.6 Nutze Gyro(1-3) .3 i I
Nickservo-Position vorne [7]
winkel 120°[F]  Drehung 0° [7]

Esist moglich, bis zu drei unabhangige Funktionen/Achsen zur Beein-
flussung der Kreiselwirkung von Stabilisierungssystemen zu erstellen.
Die detaillierte Konfiguration der einzelnen Kreiseleinstellungen im
Menu unter "Feineinstellungen » Kreiseleinstellung” moglich.

Anlenkungslénge (TS-Servos)
100% [F] 100% [F] 100% [7]

Governor Nein [7]
Nutze Gyro 2 Nein [7]
Notiz: Wenn Sie die zusétzlichen Funktionen/Achsen des Kreisels in Nutze Gyro 3 Nein [7]
einem bereits erstellten Modell aktivieren, sollte nach dem Erwei-
tern der Kreiselfunktionen im Meni "Grundeinstellungen” auch in
der "Funktions+Geberzuordnung” die entsprechenden Geber aus-
gewadhlt sowie in der Servozuordnung die Empfangerausgange be- 2.4.1 Anordnung der Taumelscheibe

legt werden.
Geben Sie den Typ der Taumelscheibe ein, den Ihr Hubschrauber ver-

wendet. Ndhere Informationen finden Sie im Handbuch lhres Hub-
schraubers.

- "3 Servos (Std. 120°)” - eine Taumelscheibe, bei der die Steuer-
funktionen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit von 3
Servos gesteuert werden. In der Konfiguration der Taumelscheibe
kann man einzelne Punkte naher zur Achse oder weiter davon ver-
schieben und damit die Nichtlinearitdt der Servos eliminieren, Pa-
rameter "Lever lengths”. Wenn Sie eine Konfiguration der Taumel-
scheibe mit 3 Servos (140°) oder 3 Servos (90°) verlangen, passen
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Sie die notwendige Einstellung mit Schritten von 1° Giber den Para-
meter "Angle” an.

- "4 Servos (90°)” — eine Taumelscheibe, bei der die Steuerfunktio-
nen Nick, Roll und Kollektiv durch Zusammenarbeit von 4 Servos
gesteuert werden, die jeweils in Winkeln von 90° zueinander ste-
hen. Die Konfiguration bietet die gleichen Moglichkeiten, wie bei
der vorhergehenden Taumelscheibe.

- "Mechanisch” - Taumelscheiben, bei denen fiir jedes Servo jeweils
eine Steuerfunktion vorgesehen ist.

2.4.2 Umkehr der Orientierung der Taumelscheibe um
180°

Diese Parameter ”Nickservo-Position” ist nur bei der
Taumelscheiben-Variante ”3 servos (Std. 120°)” erreichbar. Je nach
Konfiguration der Taumelscheibe im Modell kann in der Einstellung
die Taumelscheibe um 180° gedreht werden.

2.4.3 Winkel der Taumelscheibe

Diese Parameter "Winkel” ist nur bei der Taumelscheiben-Variante ”3
servos (Std. 120°)” erreichbar. Der Winkel, den die Punkte der Tau-
melscheibe 1-2und 1 -3 untereinander einschlieen, kann vom Nut-
zer konfiguriert werden. Damit kann man die verlangte Konfiguration
der Taumelscheibe fein abstimmen.

2.4.4 Drehung

Diese Parameter "Drehung” ist bei der Taumelscheiben-Variante "3
servos (Std. 120°)” und "4 servos (90°)” erreichbar. Es geht um die
Drehung der gesamten Taumelscheibe um einen definierten Winkel.

14
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Damit kann man die verlangte Konfiguration der Taumelscheibe fein
abstimmen.

2.4.5 Langen derServoarme (Servo 1-4)

Verschiebung der Punkte der Taumelscheibe ndher zur Rotationsach-
se oder weiter weg von ihr. Dank dieser Mdglichkeit kdnnen Sie ei-
nen nichtlinearen Servolauf oder unterschiedliche Servoeigenschaf-
ten kompensieren.

2.4.6 Drehzahlregler

In manchen Féllen der Hubschrauber-Steuerung wird fiir die Motor-
steuerung die Funktion der Drehzahlregelung genutzt — d. h. eine Re-
gelung der konstanten Drehzahl ohne Abhangigkeit vom Kollektiv.
Ist der Modellhubschrauber mit dieser Motorsteuerung ausgerustet,
schalten Sie diese Funktion ein. Wenn Sie diese Funktion einstellen,

wird im Meni 3 Feineinstellungen]die Konfiguration des Drehzahlreg-

lers erreichbar.

2.4.7 Nutze Gyro(2-3)

Esist moglich, bis zu drei unabhangige Funktionen/Achsen zur Beein-
flussung der Kreiselwirkung von Stabilisierungssystemen zu erstellen.
Die detaillierte Konfiguration der einzelnen Kreiseleinstellungen im
Meni unter "Feineinstellungen » Kreiseleinstellung” moglich.



Notiz: Wenn Sie die zusatzlichen Funktionen/Achsen des Kreisels in
einem bereits erstellten Modell aktivieren, sollten nach dem Erwei-
tern der Kreiselfunktionen im Meni "Grundeinstellungen” auch in
der "Funktions+Geberzuordnung” die entsprechenden Geber aus-
gewadhlt sowie in der Servozuordnung die Empfangerausgange be-
legt werden.

2.5 Taumelscheibenmischer

Sehr feines nachjustieren der Taumelscheiben-Servos. Hier kdnnen
Sie die AusschlaggroBen der einzelnen Heli-Steuerfunktionen defi-
nieren.

T).:(DDDH |5tandard

|12:22:56

Taumelscheibenmischer

Roll 50% [¥]
Nick 50% [7] / \
Pitch 50% [¥]
Wert 100% [7] \ /

2.5.1 Taumelscheibenring

Der virtuelle Taumelscheibenring in eine Begrenzung der zykli-
schen Ausschldgen einer Hubschrauber-Taumelscheibe. Die Aktivie-
rung dieser Funktion bewirkt, dass der Servoweges bei einem kom-
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binierten Vollausschlag der Roll-und Pitch-Funktionen begrenzt wird
um ein mechanisches Anlaufen der taumelscheiben oder der Anlen-
kungsgestange zu verhindern. Die die Gesamtgrée der Ausschldge
ist damit immer in dem inneren Bereich des angezeigten Ringes. Au-
Berhalb dieses Ringes gibt es eine Art "tote Zone” der Steuerung oh-
ne weitere Auslenkung der Servos.

Verandern Sie den "Wert”, beeinflusst das den Durchmesser des vir-
tuellen Ringes, dh. die GréBe des maximal zuldssigen Ausschlags der
Taumelscheibe. Die Einstellung ist global fiir das gesamte Modell und
nicht Flugphasenabhangig.

2.6 Grundeinstellungen - Multicopter

T):nﬂﬂﬂ |5l:andard

| 12:22:23

Grundeinstellungen

@xﬁ

& 9
Feineinstellung
Nutze Gyro 1 Nein [7]
Nutze Gyro 2 Nein [7]
Nutze Gyro 3 Nein [7]
Fahrwerk-Servos: (|
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2.6.1 Kameragimbal 2.7 Grundeinstellungen-Truck&Boat

Hier wird der Typ des verwendeten Kameragimbals eingestellt. Zur
Auswahl steht: "Aus” » kein Gimbal, "Basis” » 2 Achsen Gimbal (roll,
pitch) oder "Voll” 3 Achsen Gimbal (roll, pitch, yaw). g | standard 122213

Grundeinstellungen

2.6.2 Nutze Gyro (1-3)

Motortyp Nur vorwarts [7]
Es konnen bis zu drei unabhéngige fiir die Gyroeinstellungen der

Flugsteuerung genutzt werden. Damit kann im Flug die Empfindlich-
keit der einzelnen Gyroachsen lhrer Flugsteuerung beeinflusst wer-
den.

2.6.3 Anzahl der Fahrwerks-/Landegestellservos

Hier kdnnen bis zu 4 Servofunktionen fiir die Fahrwerks-/Landege- 2.7.1 Antrieb(-e)
stellservos ausgewahlt werden, jedes Servo wird damit an einem ei-
genen Empfangersteckplatz angeschlossen. Anzahl von Motoren im Modell, sie kann von 0-4 gewahlt werden. Je
nach eingestellter Anzahl werden Ausgange fiir die Ansteuerung ein-
zelner Motoren generiert und den Gebern am Sender zugeordnet.

2.7.2 Motortyp

Drehen alle Motoren im Modell in einer Richtung, oder kénnen sie in
beiden Richtungen drehen ("vorwarts/riickwarts”)?




2.8 Modellbild & Farben

| 12:22:38

Modellbild & Farbgebung

Tl |5tandard

Farbprofil
Light Red [7]

Hintergrundbild X

Img/MX-2.|PG

2.8.1 Modell-/Hintergrundbild

Sie kénnen zwei Typen von Modellbildern darstellen lassen. Ein klei-
neres Modellbild und ein grof3es.
2.8.2 Hintergrundbild

Das Modellbild kann im Display bei den Telemetriewerten angezeigt
werden (Meni[5.6 Stoppuhren/Sensoren » Telemetrieanzeige).

Das Hintergrundbild ist in allen Displayseiten sichtbar (hinter den Te-
lemetriewerten). Es kann auch die Transparenz des Bildes eingestellt
werden, wobei 0% der vollen Sichtbarkeit entsprechen.

Unterstiitzte Bildformate: PNG (bis zu 320x240) und JPG (bis zu
1024x768). Bitte beachten Sie, dass grof3e Bilddateien das Laden ei-
nes Modellspeichers leicht verzogern kénnen.
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2.8.3 Farbprofile

Es gibt eine groRe Auswahl verschiedener Farbprofile fiir das Display.
Diese Farbprofile sind modellspezifisch und konnen fiir jedes Modell
separat nach eigenem Geschmack gewahlt werden.

2.9 Funktions+Geberzuordnung

DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
24 16 14 16

Auf der Basis der getroffenen Konfiguration werden alle (Flug-) funk-
tionen den Gebern am Sender zugeordnet.

Das Meni bietet die Moglichkeit einer Umbenennung der Steuer-
funktionen, einer Zuordnung zu einem beliebigen Geber des Senders
und eine nachtrdgliche Einstellung der Timmung dieser Funktion.

Den Ausgangszustand stellen Sie bei Bedarf mit der Taste "F2(Auto)”
wieder her.

T):nﬂﬂﬂ |5l:andard

| 12:22:31

Funktions+Geberzuordnung

Funktion Geber Trim MaxTrim
2 Rudder @ P1H ..[&
3 E sound (& I N |
4 Lights@@ si] .13
5 siken® Ssal F



2.9.1 Umbenennen einer Geberfunktion

Durch Editieren der standardméaBigen Bezeichnungen in der Spalte
"Funktion” kdnnen diese nach Wunsch umbenannt werden.

29.2 Zuordnung des Gebers zur Steuerfunktion

Durch Anderungen in der Spalte "Geber” kénnen Sie einen beliebi-
gen Geber des Senders einer Steuerfunktion zuordnen. Die Bezeich-
nungen P1 - P8 bezeichnen die Proportionalkandle 1-8, Sa - Sj die
Schalter, Sk und Sl die Kniippelschalter/-taster (wenn vorhanden).

Durch Auswahl dieses Parameters wechseln Sie ins MenU "Geber aus-
wahlen” siehe Kapitel [8.2 Geber auswdhlen| Die Zuordnung kontrol-
lieren Sie sehr einfach Uber das graphische Symbol neben der Be-
schreibung des Gebers in der Spalte "Geber”, welche die aktuelle Ein-
stellung anzeigt.

2.9.3 Auswahl einer zusitzlichen Trimmung

Jede Flugfunktion kann mit einer zusatzlichen Trimmung versehen
werden, wodurch die Feinabstimmung des Modells erleichtert wird.
Durch Editieren der Spalte "Trim” kdénnen Sie einen beliebigen Ge-
ber zusatzlich zur Trimmung der gewahlten Steuerfunktion zuord-
nen. Durch Auswahl dieses Menlpunktes wechseln Sie zum Meni
"Geber auswdhlen” siehe Kapitel|8.2 Geber auswdhlen| Diese Zuord-
nung kénnen Sie sehr einfach ber das graphische Symbol iberwa-
chen, welches sich neben der Beschreibung des Gebers im Abschnitt
"Trim”, befindet und die aktuelle Einstellung anzeigt.

Den Proportionalgebern P1-P4 (Steuerkniippel) sind die Trimm-
tasten unter den Kniippelaggregaten automatisch zugeordnet.
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Diese Trimmtasten miissen also hier nicht extra zugeordnet wer-
den!

2.9.4 Bereich der zusatzlichen Trimmung

Uber die Position "Trim-Max” kann der maximale Trimmeinfluss auf
die zugehorige Steuerfunktion eingestellt werden. Der Ausgangswert
ist 50%. Bei Einstellung des Wertes 0% wird der Geber der Zusatztrim-
mung keinen Einfluss auf die Steuerfunktion haben, bei 100% wird
der Geber der Zusatztrimmung die gesamte Steuerfunktion in vollem
Umfang beeinflussen.

2.9.5 Hinzufiigen einer Funktion

Mit der Taste "F3(+)"” kdnnen Sie neuen Steuerfunktion hinzuftigen.

2.9.6 Loschen der Funktion
Mit der Taste “F4(-)" |10schen Sie die markierte Funktion.

Stellen Sie sicher, dass Sie allen Steuerfunktion die gewlinschten Ge-
ber des Senders zugeordnet haben, ggf. auch die richtigen Zusatz-
trimmungen. Mit der Taste "F5(»)"” wechseln Sie zum ndchsten Schritt
des Menlassistenten, der "Servozuordnung”.

Notiz: Die Ausgangszuordnung wir entsprechend dem Sendermo-
dus durchgefiihrt. Wenn die Ausgangszuordnung nicht richtig ist,
kontrollieren Sie den eingestellten Modus im Meni Systemfunktio-
nen » Senderkonfiguration » Steuermodus




2.10 Servozuordnung

DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12

24 24 10 (bis zu 14) 8 (bis zu 16)

Am Bildschirm wird die Zuordnung von den Senderfunktionen zu den
Empfangerkanédlen angezeigt. Diese Zuordnung kann beliebig veran-
dert werden. Die Ordnungszahl am Anfang der Spalte bezeichnet den
Senderkanal, daneben wird die Ausgangsfunktion des Senders ange-
zeigt. In diesem Meni konnen Sie die Verzweigung der Ausgangs-
funktionen erkennen, d.h. jede Senderfunktion kann einer beliebigen
Anzahl von Empfangerkandlen zugeordnet werden. Die einzige Be-
schrankung ist dabei die Anzahl der (24) lbertragenen Kanale des
Senders. Die Ausgangseinstellung wird auf Basis der vorherigen Ein-
stellung wiederhergestellt, um diese wieder zu aktivieren driicken Sie
die Taste "F3(Auto)”.

il | Standard

| 12:22:36

Servozuordnung
2 Rudder [7]
Esound[¥] 4 Lights [¥]
sien[] &

8
10
12

aa
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=
-
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Notiz: StandardmaBig wird der Sender nur die ersten 16 Kandle ver-
wenden. Weitere Kanale werden automatisch eingeschaltet, sobald
Servos den Kanalen 17-24 zugeordnet werden. Sie konnen den "24-
Kanal Multi-Modus” Status in Erweiterte Eigenschaften » Drahtlos-
Modi/Trainer kontrollieren.

2.10.1 Zuordnung der Servofunktion zum Empfangerka-
nal

Markieren Sie den gewiinschten Empfangerkanal und driicken die
"3D-Taste”. Nun kdnnen Sie auswahlen, welche Funktion/Servo Sie
dem ausgewdhlten Empfangerkanal zuordnen wollen.Wir empfeh-
len, die gezeigte Zuordnung einfach zu ibernehmen. Das vermeidet
Missverstandnisse bei den ersten Programmierungen.

Mit der Taste "F5(Ja)” wechseln Sie zum nachsten Schritt, dem Able-
gen des Modells in den Senderspeicher.

Tf.nl]ﬂﬂ |5l:andard

| 12:22:53

Modell aktivieren?




Der Assistent fragt Sie nach der Bestatigung zur Erstellung des Mo-
dells "Modell aktivieren?”. Wenn Sie zur Bestdtigung mit der Taste
"F1(Nein)”, antworten, kehren Sie zum Assistenten zurlick und kon-
nen das Modell weiter konfigurieren. Bei Bestatigung mit der Tas-
te "F5(Ja)” wird das Modell im Speicher abgelegt und gleichzeitig
aktiviert. Danach wechseln Sie automatisch zum Meni ”Servoein-
stellungen”. Das bereits gespeicherte Modell konnen Sie selbstver-
standlich jederzeit wieder im Menii "HAUPTMENU » Modellwahl/-
modifikation” Meniizeile "Grundeinstellungen’, “Funktions+Ge-
berzuordnung” und "Servozuordnung”.

Notiz: Jetzt konnen Sie den Empfanger mit dem Sender binden und
danach mit der Konfiguration “Servoeinstellungen” fortfahren.

2.11 Servoeinstellungen

Men fir die Feinabstimmung der Ausgangsfunktionen von Sender »
Empfangerkanéle » Servos. Die Zuordnung der Ausgangsfunktion des
Senders zum Empfangerkanal ist im oberen Teil des Menis abgebil-
det (erste Zeile unter der MenUlbeschreibung).
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Servoeinstellungen

ol |Sl:andard

Drossel 1 (1) -14%
Mittenverstellung 0%
Max. positiv 100%
Max. negativ -100%
Limit: positiv 125%
Limit: negativ -125%

2.11.1 Darstellung des Servoausschlags

Im oberen Teil des Mens ist der aktuelle Ausschlag fiir den ausge-
wahlten Kanal dargestellt. Alle Anderungen in diesem Menii werden
unmittelbar wirksam.

2.11.2 Auswahl des Empfangerkanals

Auf der Position "F1” in der unteren Zeile steht der aktuell ausgewdhl-
te Kanal. Mit den Tasten "F2()” und "F3()"” oder durch Editieren des
Parameters "Servo Nr.” wéhlen Sie jenen Kanal, den Sie konfigurie-
ren mochten.

2.11.3 Mittenverstellung

Dieser Menuipunkt zur Einstellung der Servo-Mitte Position auf dem
ausgewahlten Kanal.




Notiz: Versuchen Sie bereits beim Bau des Modells die Mittelstel-
lung mechanisch so gut wie moglich zu justieren. Wenn Sie einen
zu hohen Wert fir die Mittelstellung einstellen miissen, beschrén-
ken Sie dadurch den verbleibenden Servoweg.

2.11.4 Max positiv/negativ

Diese Parameter definieren die Endwerte der Servowege, d.h. welche
Servostellungen in den Endpositionen der Gebers erreicht werden.
Diese Funktion sollte zur Einstellung der fr den Flugbetrieb erforder-
lichen maximalen Servowege/ Ruderausschldge verwendet werden.
Eine mdgliche mechanische Beschddigung der Servos und Klappen
durch zu grof3e Ausschldge ist zu beachten!

Notiz: Die GroBBe des Maximalausschlages kdnnen Sie weiterhin
durch die Trimmeinstellung, durch vergroBerte Ausschlage (Mi-
scher!) und weitere Proportional- und Gebereinstellungen beein-
flussen.

2.11.5 Limit: positiv/negativ

Begrenzung des Servowegs, die weder durch Mischer, Timmungen
oder andere Geberfunktionen liberschritten werden kann.

Notiz: Durch dieses "harte” Limit kénnen Sie den Servo-/Ruderklap-
penausschlag noch vor einem mechanischen Anschlag oder sonsti-
gem Hindernis stoppen, wodurch sie bei richtiger Einstellung eine
Beschadigung des Servos und/oder der Ruderklappen zuverldssig
verhindern kénnen.
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2.11.6 Wegumkehr

Umkehr der Servo-Drehrichtung. Damit wird bei Bedarf die richtige
Wirkrichtung der (Ruder-)Klappen und sonstiger Funktionen einge-
stellt.

2.11.7 Verzogerung positiv/negativ

Einstellung der Stellzeit eines Kanals zwischen den Endpositionen.
Diese kann bei Bedarf auch richtungsabhéngig definiert werden, z.B.
unterschiedliche Stellzeiten/Geschwindigkeiten beim Aus- und Ein-
fahren eines Fahrwerks.

Notiz: Die Funktion ist vorteilhaft fur Einziehfahrwerk-Servos.

2.12 Servobalancer

DC/DS-24 DC/DS-16 11
Ja Ja

DC/DS-14 11
Aufriistbar

DS-12
Aufriistbar

Die Funktion "Servobalancer” ist fuir groBe Modelle gedacht, deren
Ruder von mechanisch verbundenen Servos angetrieben werden. Da
auch gleiche Servotypen ab Werk schon eine kleine Ungenauigkeit in
der Mittelstellung oder Servolauf aufweisen kdnnten oder diese Un-
genauigkeiten sich bei der Montage der Ruderhdrner usw ergeben,
bietet der Servobalancer eine Méglichkeit zur Minimierung der me-
chanische Beanspruchung von diesen gekoppelten Servos.

Somit ist es moglich, eine eigene Kurve fir jeden Servokanal zu set-
zen. Diese Kurve beinflusst den Weg der Servos als “letzte” Option in
der Signalverarbeitung im Sender selbst. Die Trimmungen, Mischun-



gen, DualRate usw sind dieser Kurve vorgeschaltet. Der Servobalancer
kann die Kurve des Servo um maximal £10% verandern und das mit
einer Auflésung von 0,1%.

Tl |5tandard

| 12:22:30
Servoeinstellungen

Drossel 1(1) 14%

Servobalancer

Nachdem Sie die Kurve des Servobalancer markiert haben, driicken
Sie auf das Auswahlrad und die die Bearbeitung der Servokurve wird
ermdoglicht. Jetzt wird immer ein Kontrollpunkt hervorgehoben, je
nach der Position des Steuergebers auf diesem Kanal. Liegt die der-
zeitige Servoposition bei z.B. -30%, wird der ndchste markierte Kon-
trollpunkt bei -25% gelegt. Dieser Punkt kann dann nach oben oder
nach unten durch Drehen des Auswahlrades nach rechts bzw. nach
links bewegt werden. Im "Auto”-Modus (Taste "F2” unter dem Dis-
play) wird die gleichzeitige Verschiebung der benachbarten Kontroll-
punkte so vorgenommen, so dass die resultierende Kurve exakt ge-
glattet wird. Weiterhin kénnen Sie einen anderen Kontrollpunkt durch
Bewegen des zum Servo gehdrigen Gebers auswahlen und sie veran-
dern diesen Punkt, bis die gegenseitige mechanische Belastung der
Servos wahrend der Bewegung minimal ist.
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| 12:22:12

Servoeinstellungen

Drossel 1(1) 16%
Servobalancer (3.5%, 2.1%)
‘_ . s - e ..........‘
R
-100% 50% 0% 50% 100%
Auto

Wenn Sie z.B. eine Jeti Duplex Central Box oder einen MUI Sensor ein-
setzen, welcher die aktuelle Stromaufnahme der Empfangsanlage zei-
gen kann, driicken Sie die Taste F(1) wahrend der Servobalancer aktiv
ist. Nun gelangt man in die Auswahlmdglichkeit der Telemetriewer-
te, die anstatt der Uhrzeit in der oberen Reihe des Displays angezeigt
werden kénnen. Wahlen Sie hier die Stromaufnahme der Empfangs-
anlage und diese wird auf jeder Seite der MenUs anstatt der Uhr ange-
zeigt. Sie kbnnen nun bequem den Servobalancer nutzen und mit der
Anzeige der Stromaufnahme das jeweilige Servo perfekt einstellen.

Alternativ kann zur Strommessung der Empfangsanlage wahrend der
Justierung der Servos auch ein hochwertiges Amperemeter, welches
im Empfangerstromkreis eingeschleift wurde, verwendet werden.



|12:22:19

Servoeinstellungen

Tl |Stan|:|ar|:|

Telemetriewert im Uhrdisplay:

Notiz: Diese Auswahl (Telemetriewertanzeige anstatt Uhrzeit) er-
halten Sie auch unter "Stoppuhren/Sensoren » Hauptseite”. Es kann
jeder einfache numerische Wert dargestellt werden, aber keine z.B.
GPS Koordinaten...

|12:22:29

Hauptseite

T):DDDH |Stan|:|ar|:|

Wahle vorherige Seite -~ @
Wihle folgende Seite ]

Telemetriewert im Uhrdisplay:

Die Taste "F2"” Auto schaltet zwischen der automatischen und manu-
ellen Auswahl der Kontrollpunkte im Servobalancermenii um. Wurde
die manuelle Auswahl aktiviert konnen Sie die Punkte mit dem Aus-
wahlrad auswéhlen und durch die Taste ESC gelangen Sie zum vor-
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herigen Kontrollpunkt. In der manuellen Auswahl wird immer nur der
eine ausgewahlte Kontrollpunkt im Wert gedndert.

Wird die Taste “F3” Clear kurz gedriickt, wird der Wert fir diesen ei-
nen Punkt geléscht. Halt man die Taste ”F3” Clear fiir langer gedriickt,
wird die Kurve komplett zuriickgesetzt.

Durch die "F4” Taste kdnnen Sie die Funktion/Kniippelstellung fixie-
ren. Damit Sie miissen den Knuippel nicht Ianger an der exakten Posi-
tion halten, wahrend die Ausgleichskurve bearbeitet wird.

Notiz: Wenn Sie mehrere mechanisch gekoppelte Servos auf ei-
nem Ruder einsetzen, sollten auf die Servosignale dieser Servos
gleichzeitig bertragen werden. Dazu kénnen Sie in den Empfanger-
einstellungen (Geratelbersicht) die entsprechenden Servos in eine
der Ubertragungsgruppen (Group A-C) einsetzen. Daurch laufen die
Servos auf diesem Ruder synchron.

| 12:22:09

il | Standard

Servozuordnung
steckpl 1 Drossel 1 (1)[7] AlF
steckpl 2 Querruder 1(2) [7] B [T
steckpl 3 Querruder2(5)[F]1 B[
Steckpl 4 Klappe 1(3)[7] cH
Steckpl 5 Klappe 2 (4) [7] cE
[ . ) [N ETSar  | ~ =
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Notiz: Um die Servowege Uber den Servobalancer zu optimie-
ren, empfehlen wir ein Amperemeter oder einen MUI-Sensor mit
Telemetrie-Fenster (anstatt der Uhrzeit des Senders einblenden) im
Empfangerstromkreis. Man kann so die geringst mogliche Strom-
aufnahme der Servos zu justieren.
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ben "G” gekennzeichnet ist. Durch Umstellen dieses globalen Para-
meters auf das Symbol mit dem Buchstaben "S” @ndern Sie die Ein-
stellung von global auf spezifisch, d.h. die Einstellungen sind spezi-

@ Feineinstellungen

3.1 Flugphasen ellund ausschlieBlich fiir diese Flugphase gliltig. Seien Sie bei dieser
Aktion vorsichtig.
DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
10 10 3 (biszu 10) 3 (bis zu 6) Notiz: Nach Umschaltung des Giiltigkeitsbereiches von global auf

Flugphase wird die Konfiguration vor dem Umschalten (global) in

Mittels vordefinierter Flugphasen kénnen sehr einfach die Flugei- allen existierenden Flugphasen abgespeichert.

genschaften des Modells an verschiedene Flugsituationen ange-
passt und die Beherrschbarkeit bei unterschiedlichen Bedingungen
und Situationen wie z.B. Start, Speed, Thermik, Landung mit Lande-
/Storklappen verbessert werden. Diese unterschiedlichen Einstellun-
gen sind natrlich nicht nur bei Segelflugmodellen, sondern auch z.B.
bei Kunstflugmodellen fiir den klassischen oder 3D-Flug ausgespro-
chen hilfreich. Jede der beschriebenen Flugzusténde erfordert un-
terschiedliche Einstellungen, um jederzeit eine einfache und prazi-
se Steuerung zu gewahrleisten. Alle derartigen Anpassungen kdnnen

- Ist der Parameter im Mendi fest definiert und der Gultigkeitsbereich
wird auf den Wert ”S” umgeschaltet, kann die Einstellung dieses
Parameters in jeder Flugphase unterschiedlich sein. Durch das Um-
schalten in eine andere Flugphase nimmt der Parameter die einge-
stellten Werte fiir die jeweilige aktiven Flugphase an.

Ist der Parameter frei wahlbar (d.h. er kann zum Verzeichnis hin-

zugefiigt werden) und der Giiltigkeitsbereich wird auf den Wert
"S" eingestellt, erscheinen die Einstellungen nur in der aktuellen

sehr einfach mittels unterschiedlicher Flugphasen definiert werden.

Pro Flugmodell stehen bis zu 10 Flugphasen zur Verfligung, die aus
Griinden der Transparenz nach eigenem Ermessen benannt werden
kénnen. Zu jedem Zeitpunkt kann jeweils nur eine Flugphase aktiv
sein, deshalb ist deren Prioritdt durch ihre Reihenfolge in der Liste de-
finiert. Wenn die Bedingungen fiir mehrere Flugphasen zutreffen wird
diejenige mit der hdchsten Prioritat aktiviert. Flugphasen kdnnen mit
einem beliebigen Geber am Sender aktiviert werden.

3.1.1 Konfiguration einer Flugphase

« Manche Menis enthalten Parameter mit einem globalen Giiltig-
keitsbereich, der durch das Symbol “"Erdkugel” und dem Buchsta-
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Flugphase. Nach Umschaltung in eine andere Flugphase wird de-
ren Konfiguration angezeigt/verwendet.

- Jedes Modell erhilt schon bei seiner Aktivierung eine Standardflug-

phase.

Notiz: Falls Sie keine unterschiedlichen Flugphasen verwenden
wollen kdnnen Sie auch ohne weiteren Programmieraufwand ein-
fach immer die Standard-Flugphase verwenden.



1] [speed 1226
Flugphasen
Titel: Verzdg. Switch J3

1 Thermik (& 03s Sh X Ik

3 standard (£ 0.3s I

3.1.2 Hinzufiigen einer Flugphase

Mit der Taste "F3(+)” fligen Sie eine neue Flugphase hinzu. Falls Sie
diese als Kopie einer bereits bestehenden erstellen wollen, markieren
Sie die zu kopierende Flugphase und driicken die Taste “"F3(+)". Es er-
scheint ein Men( mit der Abfrage, ob Sie die ausgewahlte Flugphase
kopieren wollen.

- Mit der Taste "F5(Ja)” erzeugen Sie eine Kopie gleichen Namens.
- Mit der Taste "F3(Nein)” erzeugen Sie eine neue Flugphase.
+ Mit der Taste "F1(Esc)” ehren Sie zurlick zum Men( “"Flugphasen”.

duplex« e=xex

ol |5tandard

| 12:22:03

Flugphasen

Markierte Flugphase kopieren?
Standard

3.1.3 Umbenennen von Flugphasen

Man kann die Ubersichtlichkeit der einzelnen Flugphasen verbes-
sern,indem deren Bezeichnungen deren Einsatzprofil beschreibt, z.B.
Start, Thermik, Autorotation,... Durch Andern des Parameters "Ti-
tel” kénnen die Flugphasen umbenannt werden.

3.1.4 Verzogerung eine Flugphase

Diese Verzogerung definiert die Umschaltzeit von der aktiven Flug-
phase in die Nachste. Eine Umschaltung beinhaltet oftmals grund-
sitzliche Anderungen der Servo- / Ruder- / Klappenstellungen. Wiir-
de die Anderung der Flugphasen zu abrupt stattfinden kénnte es zu
einer schlagartigen Verdnderung der Flugeigenschaften fiihren - ein
verzdgerter und somit weicher Ubergang entschérft dieses Verhalten
nachhaltig.




Notiz: Die Steuerfunktion Gas wird von der Verzogerung der Flug-
phase nicht beeinflusst. Bei dieser Funktion kommt die Konfigurati-
on sofort zur Anwendung.

Notiz: Stellen Sieimmer wenigstens eine minimale Verzégerung fiir
die Flugphasenumschaltung ein. Eine verzégerungslose und somit
schlagartige Verdnderung der/aller Servopositionen kann zu uner-
wiinscht hohen Stromspitzen in der Servostromversorgung fiihren.

3.1.5 Aktivierung einer Flugphase

Eine Flugphase kann durch einen Schalter aktiviert werden. Durch
Editieren des Parameters "Switch” (Schalter) gelangen Sie in das Me-
nl "Geber auswahlen”. Hier kdnnen Sie jenen Schalter auswahlen,
der die ausgewahlte Flugphase aktiviert. Siehe Kapitel[8.2 Geber aus]
Jeder Flugphase kénnen Sie einen beliebigen Schalter, einen
Proportionalgeber oder auch einen logischen Schalter zuordnen. Die
Erfullung der Bedingung zur Aktivierung der Flugphase wird durch
ein Symbol in der Spalte "Switch” angezeigt.

- Hakchen - die Aktivierungsbedingung ist erfillt,
- Kreuz - die Aktivierungsbedingung ist nicht erfullt.

In der Statuszeile wird die aktuelle Flugphase angezeigt.

3.1.6 Prioritdt der Flugphasen

Falls die Bedingungen fiir die Aktivierung mehrerer Flugphasen
gleichzeitig erfillt sind entscheidet deren Prioritat. Diese wird durch
die Nummerierung und Reihung in der Liste festgelegt. Je niedriger
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die Ordnungszahl, desto hoher ist die Prioritadt der Flugphase. Die
Ausgangs-Flugphase hat stets die niedrigste Prioritat.

3.1.7 Standardflugphase festlegen

Eine ausgewahlte Flugphase kdnnen Sie als Standard-Flugphase de-
finieren. Nach Auswahl der gewiinschten Flugphase betétigen Sie
"F4(Opt.)” und bestdtigen die Abfrage: “Als Standard Flugphase
setzen”

3.1.8 Loschen einer Flugphase
Eine Flugphase kdnnen Sie wie folgt entfernen:

1. wahlen Sie die gewiinschte Flugphase und rufen Sie mit der Taste
"F4(Opt.)” die Optionen auf.

2. mit dem MenUpunkt "Flugphase l6schen” |6schen Sie die aus-
gewadbhlte Flugphase.

Es ist nicht moglich, die Standard-Flugphase zu I6schen!

3.1.9 Riickstellung aller Flugphasen den Ausgangszu-
stand

Sie konnen alle Flugphasen auf einmal in den Ausgangszustand zu-
ricksetzen. Driicken Sie bei einem beliebigen Parameter des Meniis
die Taste "F4(Opt.)” worauf die Einstellungsmdglichkeiten angezeigt
werden. In der Mentizeile "Alle Flugphasen zuriicksetzen?” stellen
Sie den Ausgangszustand aller Flugphasen wieder her.
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xgq] | speed 122211 3.2 Digitaltrimmung
Flugphasen
Thermik Die Trimmung der Haupt-Steuerfunktionen erfolgt Gber vier Tasten,
Ansage der gewshlten Flugphase die unterhalb der Kniippelaggregate angeordnet sind. Die Definiti-
on der Schrittweite und auch des gesamten Trimmweges der einzel-
Als Standardflugphase setzen nen Geber wird im Men( "Digitaltrimmung” durchgefiihrt. Bei jeder
Flugphase Idschen Steuerfunktion kdnnen unterschiedliche Trimmschritte und Trimm-

Alle Flugphasen zurlicksetzen? wege eingestellt werden.
Mit der Taste "F3(Trim)” wechseln Sie zum Ubersichtsmend, in die-
sem werden alle Auswirkungen der Einstellungen graphisch darge-

Notiz: Uberpriifen nach jeder Konfigurationsénderung einer Flug- stellt.

phase die Einstellungen aller Flugphasen! Die erweiterte Digitaltrimmung wurde auf zwei Displays aufgeteilt,
zwischen diesen konnen Sie mit den ”F1 (Links)” und "F2 (Rechts)”

Tasten umschalten.
3.1.10 Ansage wdhrend der Flugphasenaktivierung

Hier kénnen Sie eine Sounddatei (WAV) jeder Flugphase zuordnen. TEonll |St“‘"'“'"j ‘12:22“’5

Diese wird dann zum Zeitpunkt der Aktivierung der jeweiligen Flug- Digitaltrimmung

phase abgespielt. Trim Funktion Wert Speich | Mode Schrit - Weg +
et i

3.1.11 Ansage der aktuell aktiven Flugphase auf Knopf- g Dr::ig gg e i;ﬁ;ﬁzg o o

druck ot Hohe[F1 @G 0% 0% | ZentriertF] 2% 100% 100%

Esist moglich, einen beliebigen Schalter der Flugphasenansage zu zu- - ~O@G 0% 0% 2% 100% 100%

weisen. Nach dem Betatigen dieses Schalters/Tasters wird die gera-

de aktive Flugphase angesagt (die gewahlte Sounddatei wird abge-

spielt). So ergibt sich eine Art "Erinnerungsfunktion” bei langen FIi- . . A

gen in einer Flugphase. 3.2.1 Spezielle Trimmfunktionen

Digitale Trimmungen kdnnen direkt auch als Geber fiir Funktionen
verwendet werden. Im Menl "Feineinstellungen » Digitale Trim-
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mung” kénnen neu "Trim.Geber” oder "Trim.RstOn” ausgewahlt
werden.

Trim.Ctrl (Trim control) - ermdglicht die Verwendung der Trimm-
tasten als Geber fiir jegliche Funktionen. Der Sender speichert die
Stellung beim Ausschalten und Sie steht beim erneuten Einschalten
wieder genauso zur Verfligung. Wird in dieser Programmierung der
Trimmtaster betatigt, erfolgt keinerlei Timmung irgendeiner Funk-
tion.

Trim.RstOn (trim reset @ TX on) - ermdglicht die Verwendung der
Trimmtasten als Geber fiir jegliche Funktionen. Der Sender spei-
chert die Stellung beim Ausschalten nicht und Sie steht beim er-
neuten Einschalten wieder auf "0". Z.B. in einer Kombination mit ei-
nem logischen Schalter kann dieses fir eine Flugphasenumschal-
tung oder zum Abspielen von Sounds genutzt werden.

3-Pos. Schalter - Emulation eines 3-stufen Momententasters — Die
beiden Endpositionen sind so lange aktiv, so lange der Taster in der
Position gehalten wird. Voreingestellter Wert is 0%.

Rotarry - bei jedem Tastendruck auf die Trimmtaster wird der Wert
erhoht oder erniedrigt, abhangig vom gewahltem Trimmtaster. Da-
durch werden voreingestellte Trimpositionen erreicht, die z.B. fiir
wechselnde Flugmodi bei Stabilisierungssystemen nitzlich sein
koénnen.Voreingesetellter Wert: -100%.

Tl | standard | 12:22:20

Digitaltrimmung

Trim Funktion Wert Speich
SR BG % 0%
@&  TrimRstonT] @G 0% 0%
] O BG 0% 0%
okl O BG 0% 0%
[T O BG 0% 0%

Die Trimmungen kénnen in verschiedenen Betriebsarten verwendet
werden:

- Global - diese Trimmung wirkt sich immer bei allen Flugphasen
gleich aus.

- Separat - diese Timmung wirkt sich in den Flugphasen individuell
aus.

- Flugphasengruppe (A/B) - gleichartige Flugphasen kénnen zu-
sammengefasst getrimmt werden. Das macht z.B. bei verschiede-
nen Thermikstellungen/-flugphasen sinn, welche mit gleicher Trim-
mung geflogen werden sollen. Bitte beachten Sie: wird von Global
auf eine Gruppe umgeschaltet, werde die restlichen Flugphasen auf
separat geschaltet.
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™[] | standard | 12:22:50 4. Schritte - TrimmschrittgréBRe per Trimmtastendruck.

Wihlen die Option 5. Weg (+,-) - der maximale fiir die Trimmung nutzbare Weg (100%
= halber Steuerweq)

=% Separat

= Flugphasengruppe A . " . . . N .
Fn  Flugphasengrupp In den Bildern unten kénnen Sie sehen, wie sich die verschiede-

ZFm  Flugphasengruppe B nen Trimmmaoglichkeiten auf das Servos auswirken (ca 50% ge-
trimmt im Beispiel).

Achtung, diese Trimmmaglichkeiten stehen nicht zur Verfiigung

bei:

Notiz: Zum Einfliegen des Modells wéhlen Sie eine groBeren Schritt-

weite — diese konnen Sie spater wieder verringern. Maximum A A v
Hier die Beschreibung der weiteren Einstellmdglichkeiten der Mitte -+ | Mitte
Trimmung:

1. Wert - zeigt die aktuelle Trimmung. Minimum Y Y —
2. Gespeichert ~ zeigt die gespeicherte Trimmung (Trimmspeicher Zentriert Mode Linear Drossel-Minimum  Drossel-Min 50%  Drossel-Vollgas

Funktion).

- V-Leitwerk - Auswahl der verschiedenen Trimmmdglichkeiten
nur beim Hohenruder, Seitenruder bleibt immer im Standard-
- Zentriert Mode - normale Einstellung, es wird nur der Mitten- Trimmmodus.
bereich getrimmt, die Endwer te bleiben unangetastet.

3. Modus - Einstellung des Trimmverhaltens:

- Delta/Nurfliigel - Auswahl der verschiedenen Trimmmaglichkeiten

- Linear - um den Trimmwert wird auch die Endstellung beein- nur beim Querruder, nicht fir Hohe.

flusst. - Helikopter mit CCPM mix - Auswahl der verschiedenen Trimm-
- Dros-Min - Timmung wirkt nur am Drosselminimum (Standgas- mdglichkeiten nur bei Pitch, nicht fiir Roll/Nick.

trimm).

Werden zwei Trimmungen fiir eine Funktion gewahlt, summieren
sich die Trimmwerte. Der Sender verwendet den ersten eingestellten
- Dros-Voll - Trimmung wirkt nur am Drosselmaximum. Trimmmodus.
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+ Dros-50% - Trimmung wirkt nur unterhalb der Mitte.
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Zusatzliche Timmoptionen werden durch den "F4”Taster angezeigt.
Hier kdnnen Sie alle oder auch einzelne Trimmungen speichern und
diese Speicher auch wieder 16schen (Trimmspeicher, ahnlich wie bei
Sendern mit mechanischen Trimmungen). So kénnen Sie nach dem
Speichern der Trimmungen wieder mit “genullten” Trimmtastern
den ndchsten Flug beginnen.

Notiz: Das Autotrim Feature, beeinflusst immer die Modell-
Funktionen, die den Trimm-Tasten zugewiesen sind (nur die
Drosselfunktion bleibt immer eigenstandig).

Das heift, deaktivieren Sie die Autotrimm Funktion, wenn die Trim-
mungen nicht den entsprechenden Steuerknlppeln zugewiesen
sind!

Sl |5tandard | 12:22:12
Digitaltrimmung 3.3 Flugphasentrimmung

&® Quer

In diesem Men definieren Sie die Trimmeinstellungen fiir die einzel-

Alle Trimmungen speichern nen Flugphasen.

Markierte Trimmung loschen

Alle Trimmungen Ischen Die Konfigurationen kénnen global oder flugphasenspezifisch ge-

wahlt werden. Diese Mdglichkeit gewahrleistet eine Anpassung der
Servopositionen an die einzelnen Flugphasen.

il | standard | 12:22:24

Flugphasentrimmung
s1 s2 s3 sS4

Achtung: Das Loschen der Trimmspeicher wirkt sich auf alle Flug-
phasen aus.

Wie es funktioniert: Die aktuelle Rate der hervorgehobenen Trim-

mung (bzw. aller Timmungen) wird in ein spezielles Register kopiert Hohe 0% DG
letzte Spalte) und die Trimmrate selbst wird geldscht. Dies gilt fur al- Seite 0% BG
le Flugphasen. Die Trimmspeicherfunktion ist vorteilhaft, wenn Sie Drossel 0% @G
die Trimmung auf Nullstellung haben wollen, obwohl Offsetwerte ge- Klappen 0% 0% 0% 0%E@E
setzt sind. Der Sender berechnet die aktuelle Trimmrate und den ge- [sym.]

speicherten Wert.
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3.3.1 Servopositionen ™,f])| standard |12:22:39
Der Ausgang jedes Gebers/Steuerfunktion kann bei Bedarf auf meh- Dual Rate/Expo
rere Empfangerkanale (Servos) aufgeteilt werden. Durch Editieren der Funktion Dual-Rate Exponential

einzelnen Spalten mit der Bezeichnung ”S1-S4” andern Sie die Servo-

position der ausgewahlten Steuerfunktion. Der Servoausschlag wird Hohe 100% 100% 0% 0% @G
in Prozent angegeben seite 100% 100% 0% 0% @G

’ Drossel 100% 100% 0% BG
Mit der Taste "F3(ClIr)” setzen Sie die gesamte Zeile auf Null. Klappen ~ 100% 100% 0% 0% @G

Mit der Taste ”"F1(Sym.)” wird die symmetrische Anderung der
Trimmwerte aus/eingeschaltet.
Bezeichnung der Steuerfunktion

3.3.2 Giiltigkeitsbereich in Prozent ausgedruickter Servoweg/Endausschlag

Die Servoausschlige konnen fiir alle Flugphasen giiltig sein — in Prozent ausgedrlickte Expowert

Erdkugel-Symbol und der Buchstabe G. Jede Flugphase kann ihre
eigene Definition der Servoausschlédge haben — Symbol des Verzeich-
nisses und der Buchstabe S.

PwWwoN=

Glltigkeitsbereich

Durch Markieren einer der Steuerfunktionen mit dem Cursor und Be-
3.4 Dual Rate/Expo tatigen von "F4(edit)” oder der "3D-Taste” gelangen Sie in den Edi-
tiermodus dieser Parameter, in das Meni “"Dual-Rate/Expo bearbei-
ten”.Hier setzen sie einen Haken im "Prop.” -Feld. wenn sie einen pro-
portionalen Geber als Dual Rate-Schalter definiert haben kdnnen sie
sie hier Dual Rate/Exponential-Werte genauer definieren.

Wollen Sie mit einem Geber des Senders, z.B. einem Schalter die Ru-
derwege oder den Verlauf der Steuerfunktion beeinflussen, konnen
Sie mehrere unterschiedliche und umschaltbare Steuerwege (Dual-
Rate) definieren. Diese konnen bei Bedarf mit unterschiedlichen Steu-
ercharakteristiken/Exponentialwerten ergénzt werden. Dadurch wird
die Steuerwirksamkeit in Abhangigkeit von der Kniippelstellung be-
einflusst, z.B. geringe Steuerwege und damit "weiche” Charakteristik
im Bereich der Knlippelmitte oder umgekehrt. Durch die Exponenti-
alfunktion werden die Endausschldge der Servos nicht beeinflusst.

32



Tl |5tandard

|12:22:15

Dual-Rate/Expo bearbeiten

Position 1 - +

Weg 100% 100%
Exponential  50% 50% | -
switch |
Symmetr. DR == ¥

[Sym.]

1. Gewdhlte Steuerfunktion
2. Anzeige der Schalterposition

3. in Prozent ausgedriickter Steuerweg/Endausschlag beider Steu-
erwege

4. in Prozent ausgedriickter Exponentialverlauf/beide Steuerwege

5. Einstellung des Gebers fiir die Umschaltung zwischen den getrof-
fenen Einstellungen

6. Symmetrische/asymmetrische Einstellung (mit zusétzlicher Még-
lichkeit zur proportionalen Abstimmung der Doppel-/Dreifachra-
ten)

7. Darstellung der gewahlten Einstellung

3.4.1 Giiltigkeitsbereich

Diese Einstellungen konnen fir alle Flugphasen glltig sein -
"Erdkugel-Symbol” und der "Buchstabe G". Jede Flugphase kann
auch ihre eigene DualRate/Expo-Definition haben - "Verzeichnis-
symbol” und "der Buchstabe S”.
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3.4.2 Auswahl des Gebers fiir das Umschalten zwischen
den Konfigurationen

Wahlen Sie den Parameter "Switch”, damit gelangen Sie zum Me-
ni [8.2 Geber auswdhlen| Betatigen Sie den zur Umschaltung ge-
wiinschten Geber. Bei zwei unterschiedlichen Einstellungen wahlen
Sie z.B. einen 2-Stufenschalter, bei dreifacher Umschaltung einen 3-
Stufenschalter. Vergessen Sie nach Auswahl des Gebers nicht, dessen
Wirkrichtungen und Mittelstellung einzustellen, dieses ist nach Beta-
tigen der Taste "F2(Prop.)” moglich.

Die Einstellung kénnen Sie dadurch tiberpriifen, indem die Anderung
der Position des Gebers auch eine Anderung der Konfigurationsnum-
mer im Meni "Dual-Rate/Expo bearbeiten” zur Folge hat. Im Falle
der zweifachen Umschaltung wird sich der Wert der Bereichskonfigu-
ration von "Position1” auf "Position2”, bei dreifache Umschaltung
auf "Position1”, "Position2” und "Position3” dndern.

3.4.3 Ausschlagbereich

Jede Konfiguration des Bereichs (Geberposition) hat Einfluss auf die
zuvor getroffenen Einstellungen - dieser wird durch die Grafik der
Funktion dargestellt.

Die Ruderwege werden durch den Parameter "Weg" definiert. Durch
einen wachsenden Wert vergréBert, durch einen sinkenden Wert ver-
ringern sich die Ausschlage.

Einen exponentiellen Verlauf erzeugen Sie Giber den Parameter "Ex-
ponential”. Wenn dieser Parameter gleich Null ist, verhalt sich der
Steuerweg linear zur Knlippelstellung. Wenn der Wert des exponen-
tiellen Verlaufs anwéachst, andert sich die Steuercharakteristik in Ab-



hangigkeit zur Knlippelstellung analog zur am Bildschirm dargestell-
ten Kurve.

Alles kann noch mit den Flugphasen kombiniert werden. Als Resul-
tat kdnnen Sie jeder Flugphase eine andere Einstellung von DualRate
und Expo hinterlegen.

3.4.4 Symmetrische/asymmetrische Werte

Die DC/ DS-Sender bieten die Moglichkeit asymmetrischer Werte fiir
die Ruder. Nach dem Markieren der entsprechenden Werte betétigen
Sie die F4 (Sym) Taste. Nun ist es moglich das Ruder rechts-links/oben-
unten unabhédngig einzustellen.

Notiz: Wir empfehlen die Exponential-Funktion zur Erhdhung der
Steuerprazision zu verwenden.

3.5 Funktionskurven

DS-12
Aufriistbar

DC/DS-14 11
Aufriistbar

DC/DS-24 DC/DS-16 11
Ja Ja

Verlauf der Steuerwege in Abhdngigkeit von der Geberstellung — wel-
che Abhangigkeit besteht zwischen der Position des Gebers und dem
Servoausschlag? Das Menii bildet eine Ubersicht aller Steuerfunktio-
nen Einstellungen ihrer Kurven (Verldufe) sowie deren Verzégerun-
gen. ab. Die Folgen einer Einstellung kdnnen Sie sofort nach dem Ein-
stellen am Servomonitor durch Driicken der Taste "F2()"” kontrollie-
ren.
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Funktionskurven

Funktion Kurve -Verzog+ FPVerzog
L]

Hohe =1 o0.0s o0.0s| v @G

Seite =1 o0.0s o0.0s| v @G

Drossel =1 o0.0s o0.0s| X @G

Klappen =1 o0.0s o0.0s| v @G

1. Steuerfunktion

2. Kurven /Verldufe der Steuerfunktion

3. Verzbgerung bei positiver und negativer Veranderung der Geber-
position

4. Glltigkeitsbereich

5. Flight Mode Delay Enable = Flugphasenverzégerung aktivieren

3.5.1 Flight Mode Delay aktivieren

Es ist moglich eine Verzégerung fiir die Umschaltung zwischen den
Flugzustanden zu aktivieren / deaktivieren. Die Aktivierung einer Ver-
zdgerung kdnnte auch flugphasenspezifisch sein (d.h.: in der ersten
Flugphase ist die Verzégerung aktiviert und in der Zweiten deakti-
viert).

Es gibt einige spezielle Bedingungen, unter denen diese Option fiir
eine weitere Funktion eine Auswirkung zeigt.

- Wenn ein V-Leitwerk gewahlt wurde, beeinflusst diese Option
Seiten-und Hohenruder.



- Wenn ein Delta Fliigel gewdhlt wurde, beeinflusst diese Option
Hoéhen-und Querruder.

- Wenn elektronische Heli-Taumelscheibenmischung gewahlt wurde,

beeinflusst diese Moglichkeit alle Funktionen der Taumelscheibe
(Roll-, Nick- und Pitch).

3.5.2 Einstellung der Funktionskurven

Wenn Sie die Kurve einer der Steuerfunktionen einstellen méchten,
editieren Sie die Spalte "Kurve”, oder markieren mit dem Cursor die
Steuerfunktion. Danach drticken Sie die Taste “F4()” um in dieses Me-
nl zu wechseln.
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Funktionskurven

»Quers
Kurventyp Punkt -
Ein
Aus
&G

1. Typ der eingestellten Funktionskurve
2. Graphik der aktuellen Funktionskurve

Den Verlauf einer Funktionskurve kdnnen Sie entweder aus den vor-
definierten Kurven auswahlen, oder auch eine neue Funktion erzeu-
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gen, indem Sie eine der im Verzeichnis stehenden voreingestellten
Kurven editieren und verandern.

Linearer Verlauf, entlang der senkrechten
Standard g
Achse verschiebbar
Ein vorgegebener, einstellbarer Wert fiir
Konstant 5
das Ausgangssignal
3-Punkt, x>0, . . e .
x<0, x| Dreipunkt-Kurve, jede Position der Punkte einstellbar
5- Punkt Funfpunkt-Kurve, jede Position der Punkte einstellbar
7- Punkt Siebenpunkt-Kurve, jede Position der Punkte einstellbar
9- Punkt Neunpunkt-Kurve, jede Position der Punkte einstellbar
+Positiv,
-Negativ, Vierpunkt-Kurve, jede Position der Punkte einstellbar
+Symmetrisch

3.5.3 Bearbeiten von Funktionskurven

Wenn Sie eine eigene Kurve zu erstellen entscheiden, wie folgt vorzu-
gehen:

Entscheiden sie, wie viele Stiitzpunkte der Kurve Sie benétigen und
wahlen Sie eine passende Vorlage.

Editieren Sie die Graphik dieser Funktion indem Sie diese markieren
und die "3D-Taste” betatigen.

Erzeugen Sie eine eigene Kurve durch Verdandern der Positionen ein-
zelner Punkte. Jeder Punkt kann vertikal und horizontal bewegt wer-
den.Durch Drehen der ”3D-Taste” oder mit den Tasten ”F3” und "F4"”
bewegen Sie die Punkte in senkrechter Richtung, mit “F1” und "F2"
waagerecht. Durch Driicken der ”"3D-Taste” wechseln Sie zum nachs-
ten Punkt, mit "esc” kehren Sie zum vorhergehenden Punktes zu-
rtick. Links von der Graphik werden die Koordinaten des ausge