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|I] Einfiihrung

MEZON EVO ist eine Serie von Reglern mit Aluminiumgehduse*

zur effizienten Kithlung oder auch ohne Kihlkorper (LMR), mit

vollstandiger Telemetrie und erweiterten Funktionen. Der

Controllerist fur RC-Modellflugzeuge, Hubschrauber und andere

Fahrzeuge konzipiert. Die Einrichtung des Controllers ist intuitiv

und zusammen mitdem JETI Duplex Sender sehr einfach.

Funktionen:

-volle EX-Telemetrie (Spannung, Strom, Kapazitat, Umdrehung usw.)

-Einrichtung des Geréts Uber EX-Bus-Kommunikation vom JETI
Duplex Sender tiber die Geratelibersicht

-préziser Regler und volle Unterstiitzung von Hubschrauber-
modellen

-F3A-Modus fiir Kunstflugmodelle

-einstellbare Bremse mit Riickenergiertickgewinn in den Akku

-leistungsstarkes BEC mit einstellbarer Ausgangsspannung

-grofBerVersorgungsspannungsbereich 2- 12 Lixx (max.51V)

-bidirektionaler Motorlauf méglich (vorwarts/rlickwarts)
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E] Ubersicht
Eckwerte der MEZON EVO Regler
Kunst Dauerstrom [A] Beschreibung

MEZON Evo 40 BEC LMR¥ 40 (max 30s) Leichtgewichtsregler, einstellbares BEC
MEZON Evo 70 BECLMR* 70 (max 30s) Leichtgewichtsregler, einstellbares BEC

MEZON Evo 50 BEC 50 Aluminumgehause, einstellbares BEC
MEZON Evo 80 BEC 80 Aluminumgehéuse, einstellbares BEC
MEZON Evo 85 OPTO 85 Aluminiumgehéuse,

Gelistete Strome sind giiltig bei ausreichender Luftstromkiihlung
* Die Regler mit dem Zusatz ,LMR” (Limited Motor Run) sind nicht in
Aluminiumgehduse

2.1 MEZONEVO BEC Controller

ein/aus Schalter
Akku

- EX Bus
Gaskanal, a - ) BEC Ausgang
BEC Ausgang duplex

Y1 »| &8 EZEX

Pic.1 - Standardverbindung zwischen Regler und Empfdnger
geeignet fiir Benutzervon JET| Duplex-Sendern

- der schwarze JR-Stecker wird am Drosselkanalausgang des
Empfangersangeschlossen

- der rote JR-Stecker wird an den Empfangerausgang Ext., E1
oderE2angeschlossen

Wenn der E1 oder E2 Empfangerausgang verwendet wird, muss
der Benutzer den E1 oder E2 Ausgang manuell auf die EX-Bus
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Funktionalitat konfiguri- [Pgl|vychozi m| 02525 {0
eren.'.REX—ITZ'mpfanger Duplex R11-EX
verfugen iiber eine
automatische Kommunika- | ensoxexsus seciplatz:  ext.
tionserkennung und eine | Haupteinstellungen >>

3 . B Fail-Saf >>
manuelle Konfiguration ist | piereative Funktionen i
nichterforderlich. Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

Fiir altere Rx-Empfanger [ . S M- v TS
konfigurieren Sie "EX-Bus"

im Menii "Modellwahl/-modifikation > Gerdite-Ubersicht >
Empfiinger > Serielle Verbindung"

- fur eine ausreichende Stromversorgung von BEC zum
Empfanger empfehlen wir dringend, beide JR-Steckverbinder
anzuschlieBen

Wenn Sie das eingebaute BEC des Reglers nicht verwenden
mochten, nehmen Sie die mittleren Pins (rotes Kabel) aus den JR-
Steck-verbindern heraus undisolieren Sie diese Steckkontakte.

Maximale Belastbarkeit des BEC

Durchschnittsstrom 15A
Max. Strom 30A (1s)
Max. Temperatur 100°C

Die aufgefiihrten Werte gelten bei ausreichender Luftstromkiihlung

2.2 MEZONEVO OPTO controllers

MEZON EVO OPTO-Controller haben eine Eingangstrennung
durch Optokoppler und eine BEC Versorgung aus dem Flugakku
ist nicht verfuigbar. Fir die korrekte Funktionalitat ist es
notwendig, Empfanger, Servos und andere elektronische Gerate
mit einer externen Stromversorgung zu versorgen. Das kénnen
Empfangerakkus oder auch ein externes BEC (z. B. JETI SBEC 30D
EX) sein.



(J Telemetrie

EXBUS
Empfanger Akku

JET fo53] a2
10 CHANNEL RECEIVER ext. <Ext,——
g Ul:l EX mﬁ% <BATT,
Y1 »"an EEEX REX B

Pic. 2 - Standardverbindung zwischen Regler und Empfédnger geeignet
fiir Benutzer von JETI Duplex-Sendern

E] Konfiguration (Einrichtung)

MEZON EVO Controller konnen tber die JETI Duplex Sender
(siehe unten), mit der Jetibox oder die USB-Schnittstelle in
Verbindung mit dem JETI Studio Programm fiir PC (siehe *CM)
konfiguriert werden
Es gibtzwei Konfigurationsmaglichkeiten:
"Schnelleinrichtung" - Konfiguration ber den Assistenten
(unten beschrieben)
"Experteneinstellung" - voller Zugriff auf alle Einstellungs-
moglichkeiten (siehe *CM)
Die Einstellung "Schnelleinrichtung" mit vordefinierten
Parametern fir die verschiedenen RC-Modelltypen ist
normalerweise fiir die meisten Benutzer ausreichend.

Achtung:
wdhrend der Konfiguration wird der Motorlauf aus
Sicherheitsgriinden blockiert
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3.1 Konfigurationsverfahren fiir Flugzeug-,
Auto-und Bootsmodelle

- Modelltyp wahlen, Inhalt |™alll|vychozi B 02625 @
der Ments wird automatisch Modelltyp
an den gewdhlten Modelltyp |
n Segelflugzeug
a gePaSSt Kunstflugzeug

F3A Flugzeug

Helikopter

Car

Boot

<< [ = Yrs

Grundlegende Parameter:
Startbeschleunigung - Motorstartzeit (“Motor aus > Vollgas”)
Reaktion - Drehzahlreaktion des laufenden Motors beim
Gaswechsel
Timing - eingestelltnach Informationen vom Motorenhersteller
Bremse - Soft/Medium/Hard - vordefinierte Bremsprofile
- Handbuch - vom Benutzer definierte Bremswerte
- Proportional - Bremsstarke abhdngig von der
Drosselknlippelposition
AnzahlderZellen Auto - automatische Erkennung der Zellen
des Anzahlakkumulators
BEC-Spannung - Ausgangs des BEC fiir die Versorgung
der Empfangsanlage, Bereich 5- 8,4V

Warnung!

Der Automatikmodus funktioniert nur dann
ordnungsgemdf, wenn Sie voll aufgeladene Batterien an den
ControlleranschlieB3en.

Schadensrisiko von angeschlossenen elektronischen
Gerdten, wenn eine falsche BEC-Ausgangsspannung
konfiguriertist.
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3.2 Konfigurationsverfahren fiir F3A-Ebenen

Vychozi [ ] | 0:27:36 @

- Wahlen Sie den Modelltyp, | ™l
die Inhalte d .e r Me nus (1/6) Modelltyp auswahlen
werden automatisch fir den |7 -

gewdhlten Modelltyp | woseiypauswsnien

angepasst. Modelltyp [F3A Flugzeug] M

MEZON EVO Controller
unterstiitzen den speziellen Nichste >
Modus fir N << K © [Ghows NOkE
Kunstflugmodelle.
("Menii>Modell>GerdteExplorer>MEZON EVO>
Schnelleinrichtung>F3A-Ebene"). Die Bremskraft hangt in
diesem Modus von der Gasposition ab. Diese Funktion bietet eine
aktive Stabilisierung der Drehzahl bei z.B. senkrechten Abstiegen.
Es ist ahnlich einem Tempomat des Autos, aber die geforderte
Geschwindigkeit hdangtvon der Gasposition ab.

Die Riickenergiertickgewinn in den Akkumulator wird in diesem
Modus automatisch aktiviert.

Weitere Méglichkeiten - siehe Kapitel ,Grundparameter”.

3.3 Konfigurationsverfahren fiir Hubschrauber

- Modelltyp wahlen, Inhalt Xgall] | vychozt | 03237
der Mens wird automatisch (3/6) Motorkonfiguration

an den gewdhlten | <<zuriick

Modelltyp angepasst Laufrichtung Normal [7]
Polzahl 10

Anzahl der Motorpole - | . . 101 5

Festlegen der Anzahl der | motorkv bekannt []

Motorpole nach | Motorkvwert 530 rpm/V [7]

Informationen des
Motorherstellers.

Motor KV - Sollwert des Motors KV bezieht sich auf
Informationen des Motor-herstellers. Wenn beide oben
genannten Parameterunbekanntsind, siehe *CM.
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Rotorgetriebe - eingestelltes Ubersetzungsverhiltnis zwischen
Motor und Hubschrauberrotor.

MAX rpm (gear out) -
eingestellte Umdrehung des
Hubschrauberrotors in
Bezug auf Empfehlung
HubschrauberHersteller.
Autorotierender Modus -
sieche *CM.

Governor-Einstellung -wir | R WEFRII=erd ]

empfehlen, "Auto”, "Auto

Xanlll | vychozi

(4/6) Drehzahlregelung

Einstellung drehzahlreg. und heli. par.
max.Drehzahl(Getriebeaus.) 6000 rpm 4]

Autorotationsmodus Auto [7]
Einstellung Drehzahlreg. Auto +0% [7]
Néchste >>

u | 0:32:51 ﬂ

+0%" beizubehalten. Wenn automatische Werte nicht geeignet

sind, siehe *CM.

Weitere Moglichkeiten - siehe Kapitel ,Grundparameter”.

(4] Telemetrie

MEZON EVO Controller
bieten vollstandige
Telemetrie mit frei wahlbaren
Telemetriewerten fur die
Datenaufzeichnenung und
Anzeige am Duplex Sender.
Alle ausgewédhlten Daten
werden gespeichert und
stehen fir eine spatere
Analyse bzw. Anzeige am
Sender zurVerfligung.

T aall | vychozi M| 0:28:49 E
MEZON Telemetrie
£a 1eemetne
Spannung 12.4v v
Strom 0.0A v
Kapazitat omah v |
Drehzahl ORPM v
Temperatur 24°C v
Motorlaufzeit 00: 00 v
Drossel (PWM) 0% v
el.Leistung ow v
BEC Temperatur 25°C v |
<< x o |Ghacmnl Ok
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Eventuelle Fehler, die
wdhrend des Betriebs
aufgetreten sind, werden im
Meni "Status"”
aufgezeichnet . Dieses Menli
hilft bei der Fehlerbehebung
und Diagnose.

Vychozi | 0:29:42
MEZON Status
Status 0K
Anlauf v Einganssignal v
Kommutierun v Spannung v
Strom v Kapazitat v
Temperatur v Speicher v
Uberspannun; v

<< Zuriick

Siehe *CM flir eine Beschreibung der Detailelemente.

Das Meniu ,Telemetrie
Min/Max” besteht aus
aufgezeichneten Minimal-
und Maximalwerten
wichtiger Parameter
wahrend des Reglerbetriebs.

*CM - die komplette
Anleitung ist auf
www.jetimodel.com.

T gl | vichozi M| 03103 E

MEZON Telemetrie Min/Max

Min./Max. Léschschalter sb
» Loschen jetzt
Min/Max (Kapazitat) 16scher Auto [7]

Zeit
Strom Max 0.0A 00: 00
Temp. Max 0°C  00: 00
Drehzahl Max ORPM  00: 00
Spannung Min 0.0v  00: 00
BEC Temp. Max 0°C  00: 00
Kapazitat OmAh

<<

X

2 |Ghcwel Ok
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E] Packungsinhalt - Montage
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Garantie und Service

Fir dieses Produkt gilt eine Garantie von 24 Monaten ab
Kaufdatum, sofern es gemaR diesen Anweisungen bei der
angegebenen Spannung betrieben wurde und nicht mechanisch
beschadigt ist. Wenn Sie Garantiereparaturen fiir das Produkt in
Anspruch nehmen, fligen Sie immer einen Kaufbeleg bei. Der
Garantie- und Nachgarantieservice wird von lhrem Héandler oder
dem Hersteller bereitgestellt.

Technischer Support

Falls Sie sich tber das Setup oder einige Funktionen des Produkts
nicht sicher sind, z6gern Sie nicht, unseren technischen Support
zu kontaktieren. Sie konnen sich entweder an lhren Handler oder
direkt an den Hersteller JETI model s.r.o. wenden. Weitere
Informationen finden Sie auf unseren Webseiten
www.jetimodel.com

Sicherheitshinweise

-Verwenden Sie hochwertige Stromanschlisse, die fiir den
entsprechenden Laststrom bestimmt sind

- Halten Sie die Stromversorgung innerhalb des zuldssigen
Spannungs-/Zellbereichs

-BEC-Spannung innerhalb der Anweisungen des
Servoherstellers einstellen

- fUreine ausreichende Luftstromkiihlung sorgen

- Alle Drahte, Leiter und Steckverbinder zuverldssig isolieren

-Verpolung verursacht Schdaden am Controller mit
Garantieverlust

- Entfernen Sie wahrend der Controllerkonfiguration Propeller-
oder Rotorblatter

- Behandeln Sie das Modell mit Respekt, nachdem der Anschluss
des Stromversorgungsmotors / -modells live ist.
Verletzungsgefahr!




DEUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektronischen Geraten (private Haushalte}

Entsprechend der grundiegenden Firmengrundsitzen
der -Gruppe wurde ihr Produkt aus
hochwertigen Materialien und Komponenten
entwickelt und hergestellt, die racycelbar und wieder
verwendbar sind.
Dieses Symbal auf Produkten undjoder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elektrische und
elektronische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
wvom HausmUll getrennt entsorgt werden miissen.
_ Bringen Sie bitte diese Pradukte fiir dia Behandlung,
Rohstoffriickgewinnung und Recycling zu den
eingerichteten kommunalen Sammelstellen bzw.
Wentstoffsammelhéfen, die diese Gerate kostenlos
entgegennehmen.
Die ordnungsgeméiie Entsorgung dieses Produkis
dient dem Umweltschutz und verhindert mogliche
schédliche Auswirkungen auf Mensch und Umwelt,
die sich aus einer unsachgemafien Handhabung der
Gerste am Ende lhrer Lebensdauer ergeben kénnten.
Genauere Informationen zur nachstgelegenen
Sammeistelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei lhrer
Gemeindeverwaltung.

Fiir Geschiftskunden in der Europdischen Unlon

Bitte treten Sie mit lhrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wann Sie
elektrische und elektronische Gerate entsorgen machten. Er h&ilt weitere
Infermationen fir sie bereit.

Informationen zur Entsorgung in Léndern auBerhalb der
Europédischen Union
Dieses Symbol ist nur in der Européischen Union giiltig.
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Declaration of Conformity

inaccordance with the regulations of EU Directive
EMC2014/30/EU, RoHS 2011/65/EU and (EU) 2015/863
This declaration of conformity isissued under the sole responsibility of the manufacturer.

Producer: JETI model s.r.o0.
Lomend 1530, 742 58 Piibor, Ceské republika
1€ 26825147

Declares, that the product

Type designation: MEZON EVO
Model number: 40 BECLMR, 50 BEC, 70 BEC LMR, 80 BEC, 85 OPTO
Country of origin: Czech republic

The stated product complies with essential requirements of EMC 2014/30/EU,
RoHS Directive 2011/65/EU and (EU) 2015/863.

Harmonised standards applies:

Protection requirements concerning electromagnetic compatibility [6]
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Electrical Safety and Health [3.1(a)]
EN 62368-1:2015

RoHS
EN 50581:2012

Ing. Stanislav Jelen
Pfibor, 11.8.2022 Managing Director




JETI model s.r.o.
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