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@ Uvod 1.2 Zpusob aktivace softwarovych modulti JETImodel
1.1 DS-12 Patlfion [z @ 1 Zkontiolute 2da mate ve
instalovand moduly vysilaciaktudlniverzifirmwaru.
Vyvsilaile I?|S-“]§ Ivznll.<alyt za u;a'st! profe5|or'1alpllclh |3|tlotlu Ia mIStrtL'J T 2. Zaregistrujte se na strankach
svéta.Vysilac byl vyvinut se zadanim na maximalni uzitné v astnosti, ,swshop.jetimodel.com’”
s ddrazem na jednoduchou obsluhu, maximalni Zivotnost a Povolit zalohu S00MHz v
spolehlivost mechanickych casti. Kiizové ovladace s kulickovymi Akcelerometr ¢ 3. Po kliknuti na odkaz
lozisky a Hall magnetickymi senzory napovidaji o revolu¢nim pojeti Double Path ¥ | ,Registrovat novy produkt”
a konstrukcitohoto nejnamahavéjsiho prvku RC soupravy. Analyza dat ¥ | budete presmérovani na formulat,
Barevny LCD displej umistény na horni strané vysilate nabizi :Td'o‘fref"::ac : kde zadate typ produktu (DS-12),
7 v e . 7 . v s - 7 s as 5! z . e Vs v
perfektni citelnost pii jakémkoli osvétleni a velky pozorovaci uhel. sem“.:;wp v déle jeho ,sériové cislo” (SN:
Diky jemnému rozlideni displeje a pouzitim velkého mnozstvi Kivky funkei v | Xxxxxxxxx) (naleznete ze spodni
grafiky bylo mozné vytvorit jednoduché a intuitivni nastavovani a Omezova? motoru « strany vysilace pod displejem) a
déle zobrazovanitelemetrickych dat. vario +  nakonec vloZite ,Sestndctimistny
U vyrobkii fady DUPLEX EX jsou rozsiteny moznosti v oblasti pfenosu Potet kanall 12 216 | registracni kod” (XXXX-XXXX-XXXX-
telemetrickych dat a jejich nésledné zpracovéni jak na LCD vysilace, “’“"_’é '_‘ﬂ"“’ 6 26 xxxx)(naleznete v menu,Systém -
tak i pomoci analyzy na pocitaéi. Vysila¢ umozni nastavit zvukova :""I“’k'fm;m{ fg zf‘: > Instalované moduly’,
PR ) P NIV OEICKE Spi e z . v .
upozornéni (i u2|vat'els!<y 'deflnovane 'zvuky ) souvisejici jednak s Php. zafizentPotet pikazi 16 z16| 2 YfazNe&no na o brazku
aktualnimi telemetrickymi hodnotami, tak i pfifazeni zvukd ke Sekvencer 6 26 rameckem).
staviim jednotlivych ovladaci. Casovate 10 z10
e, et e , , idal 4. Po registraci svého vysilace

DS-12 nabizi jedine¢ny koncept individualniho nastaveni vlastnosti Udajenahiawniobrazovee 40 z40}  * gstrac 0 vysiace

odle poadavki kazdého zikaznika. Vvsilaé i bi Kladni Zvuky na udalost 20 220 mUZete vybrat jednotlivé funkéni
E ofi pr ey uh Z, ?Zda akznl a',tY,S' aC{g n: Iloze[\v,zahta n°| Alarmy 40 z40, moduly, které budete chtit
n:) dglu aci, jez vyhovi pozadavkim vétsiny uzivatelG riznych typa Nastaveni gyra 3 23| ktivovat. Oznacte VAmi zvolené

odeld. Funkee 16 261 moduly a prejdéte k potvrzeni
Pro individudlni nastaveni vysilace vznikl konfigurator, ktery JEeTice™ oiadare 162161 biednavk

. , , . . Hlasové pfikazy 16 z16 objednavky.

naleznete na internetové strdnce swshop.jetimodel.com. Po UEivatelskeé apllkace v
jednoduché registraci svého vysilae je mozné vybrat rozsitujici Selemetria st 16 2161 2 PO zaplacenl Yam byde
vlastnostidleVasich vlastnich pozadavka. vygenerovan a zaslan emailem
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unikatninepfenositelny soubor s ndzvem ,Activation.bin”.

6. Pripojte DS-14 k pocitacia aktivujte rezim USB.

ﬁ‘lllll

activation.bin

7. Soubor ,Activation.bin” nakopirujte na SD kartu vysilace do
korenového adresére. Obsah SD karty vysilace pak mUze vypadat
takto:

8. Odpojte vysila¢ od pocitace (nezapomerite potvrdit bezpecné
odebrani hardwaru). Na vysila¢i nasledné potvrdte, ze chcete
provést aktualizacia restartovat vysilac.

Jestlize aktivace probéhla tspésné, zobrazi se okamzité po
zapnutivysilaée informativni tabulka se seznamem modulii. Ddle
jemozné pracovatsvysilacem jako obvykle.




1.3 Vlastnosti

Duplex 2,4GHz - vysilate DS-12 vyuzivaji pro fizeni a pfijem
telemetrickych dat z modelu bezdratovy systém Duplex 2,4GHz,
vyvinuty firmou JETImodel.

Duplex 900MHz NG (Next Generation - Dalsi Generace) - vysilace
DS-12 obsahuji zdlozni bezdrétovy systém pro bezkonkuren¢ni
bezpecnost a spolehlivost pfenosu dat. Zalozni systém pracuje ve
spolupracis hlavnim systémem Duplex 2,4GHz.

Vestavénd telemetrie - vysilace DS-12 jsou od poctku vyvijené s
ohledem na prehledné zobrazeni a vyuziti telemetrie pro fizeni
modelu.

Vysilace - DS-12 pouzivaji materidly prémiové kvality a kladou dlraz
namodernivzhled a pohodliuzivatele.

Precizni kfizové ovladace - Ovladace jsou ulozeny v kuli¢ckovych
lozZiscich s bezkontaktnim snimdanim, ¢imz se zarucuje precizni
pohyb s téméf neomezenou zZivotnosti.

Vibracni odezva-\Vysilac je vybaven vibratnim motorem, ktery se da
vyuzit pro upozornéniuzivatele na ¢asovace, atd.

LCD Displej - Barevny 3.5" TFT LCD displej s rozliSenim 320 x 240px,
ktery je dobfe cCitelny za jakychkoli svételnych podminek.

Li-lon Akumuldtor - Spolehlivy zdroj elektrické energie s velkou
kapacitou (6200mAh) a dlouhou Zivotnosti.

Jednoduché nabijeni- stacijen pfipojit sitovy adaptér. Pfi nabijenije
nadisplejivysilace DS-12 indikovéan stavakumulétoru.

1
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Integrovand anténa - anténa je nedilnou soucésti vysilace a je
chranéna proti mechanickému poskozeni.

Vysokokapacitni pamét - dostatek pamétového prostoru pro
ukladanimodell, zvukd, telemetrie, atd.

USB konektor - jednoduché spojeni spocitacem. Snadna
aktualizace firmwaru, kopirovani zvukovych soubord a stahovéni
telemetrickych dat.

PohodIné ovlddani - vyuziti rotacniho ovladace spole¢né
s funk¢nimi kldvesamizlepsuje navigaciv menu vysilace DS-12.

Digitdlni trimy - pfesné doladéni vychylek serv s
moznostiautomatického trimovani.

Jednoduchd vyména prepinacii - veskeré prepinace obsahujici
vysila¢ DS-12 (2 nebo 3 polohové) Ize snadno demontovat a zvolit si
takovou konfiguraci prepinacu, ktera Vam nejlépe vyhovuje.

Programovdni - Logicky a intuitivnifirmware vysilace je vyvinut, aby
byl jednoduse pouzitelny. Staci jen postupovat podle krokd na
obrazovce.Vytvoreninového modelu je otdzka péar snadnych krokd.

Zvuk/Alarmy - Vysilace DS-12 jsou vybaveny funkci hlasovych
alarmd a také umoznuji pouziti vlastnich uzivatelskych zvukd,
abyste bylibéhem letu pIné informovénia zaroven nebyli ruseni.

Integrovany mikrofon s hlasovym rozpozndnim - Pozitim
integrovaného mikrofonu mazete jednoduse pfipravit své vlastni
audio zadznamy. Navic mUzete vysila¢ naucit reagovat na nékolik
hlasovych pokyn.




1.4 Struktura navodu

Pro lepsi orientaci je ndvod na obsluhu vysila¢e DS-12 rozdélen do
nékolika celka.

1. Obecnéinformace ovysilaciapodpory tohoto produktu.

2. Popis vysilate a informace, jak mechanicky piizpGsobit vysila¢
Vasim potiebam.

3. Jak postupovat pii prvnim zapnuti. Vytvoreni nového modelu
letadla nebo vrtulniku.

Detailni popis funkcivysilace. Vysvétlenijednotlivych menu.

5. Propojeni vysilate s PC, bezpe¢nostni informace a vytvareni
specidlnich mixa.

Casti navodu vysilace, které by nemély uniknout vasi pozornosti,
jsou od ostatniho textu oddéleny a podle diilezitosti oznaceny.

Rada Upozornéni

Jako dobry zaklad pro praci s vysilacem je vhodné zacit 3. sekci
navodu, ve které Vas navod provazi od uplného zac¢atku prvniho
zapnuti, az po vytvoreni vzorového modelu. Tim rychle a intuitivné
pochopite programovani a pak velice obratné vytvofite vlastni
model. Nebudete-li si jisti néjakou z funkci vysilace, ve 4. sekci
naleznete kompletni popis véech polozek menu vysilace. Posledni
sekce se zaobira propojenim vysilace s PC (aktualizace, zpracovanim
telemetrie atd.), bezpecnostnimi informacemi a vytvarenim
specialnich mixa.

12
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1.5 Technicka podpora

Pokud nevite, jak nastavit nékterou zfunkci vysilace nebo si jen nejste
jisti, nevahejte a vyuzijte néktery zkanall technické podpory:

1. Webové stranky

Na internetovych strankach vyrobce naleznete sekci technické
podpory vysilace DS-12, kde jsou rady, tipy, nebo frekventované dotazy
(FAQ), ve kterych se ve vétsiné pripadu dozvite odpovéd'naVase otazky.

2.Distributor, Vyrobce

Odpovédi na Vase pripadné dotazy naleznete také u distributord,
servist, nebo pfimo u vyrobce JETImodel s.r.o.

3. Pokrytiservisuazaruky

JETI model CZ exklusivné zarucuje, Ze zakoupené produkty budou bez
defektl materiald a vyroby po 24 mésicl od data zakoupeni
zdkaznikem. Tato zaruka se pouze vztahuje na produkty zakoupené od
autorizovaného JETImodel CZ distributora nebo dealera. Na platby treti
strany se tato zaruka nevztahuje. Dikaz o koupi je nezbytny k uplatnéni
zaruky. Zda-li bude vyrobek opraven ¢i vyménén je pouze na uvazeni
JETI model CZ nebo na autorizovaném poskytovateli servisu. Tato
zaruka se nevztahuje na kosmetické zdvady nebo poskozeni vzniklé
nehodou, nesprdvnym zachazenim s vyrobky, zneuzivéanim,
zanedbanim, komerénim ¢i vyzkumnym vyuzitim nebo Upravami casti
¢i celého produktu. Tato zaruka se nevztahuje na $kody vzniklé Spatnou
instalaci, uzivanim, udrzbou nebo pokusem o opravu kymkoliv jinym
nezJETImodel CZ nebo autorizovany poskytovatel sluzeb.

JETI model CZ sivyhrazuje prdvo na tpravu této zdruky bez varovdni
a odmitd zodpovédnost za predeslé zdruky, které byly vyjadiené
primo ¢i nepfimo.
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1.6 Obsah baleni DS-12 @ Technicka data
1.Vysila¢ JETIDS-12. 2. Sitovy adaptér pro nabijenivysilace.
3.USBPCkabel. 4.Sadaklica (HEX 1,5; TORX 10). Zakladni technické udaje
5.Hadfik na cisténi. Navod k poufziti.
VF vysilaci modul SOOMHz o
(863 - 870 MHz)
Material krizového ovladace Multimode Plast
Rozliseni krizovych ovladacu 4096
KFiZové ovladace s HALL senzory °
Interni pamét, SD karta 8 GB
VF vysilaci modul 2,4 GHz 1
Pocet antén 3
3,5" 320x240px
Graficky displej barevny, vysoky
kontrast
Hmotnost [kg] 0,7
Rozmeéry [mm] 194x215x55
Napajeci baterie [mAhR] Rawer [on
P 152P 6200

O Rozsifeni @ Obsahuje - Neobsahuje
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@ Rezim népovédy Tento rezim napovédy je dostupny u SW verze vysilace min. 5.00.
Aktualizacivysilace doporucujeme provadét pomociJeti Studia.

Vyvolani rezimu napovédy je mozné u kazdé polozky, kde se Vam
zobrazi ikona s otaznikem v pravém hornim rohu obrazovky (1).
Kratkym stisknutim tlacitka "menu" vyvoldte rezim ndpovédy pro
aktudlné danou polozku, kterou jste méli oznacenou v pfislusném
menuvysilace (2).

X g | pefautt [122215 {20

o Fottie™| &5 0
&% RudderT] @G 0% 0%
8 ElevatorT] @G 0% 0%

| FBCE 0% 0%
X g0l pefault [12:22:30
Digitalni trim

Trimovani hlavnich letovych funkci se
provadi pfes Ctvefici tlafitek umist&nych
pod kfiZzovymi ovladadi. Definice kroku a
rozsahu jednotlivyich letovych funkci se
provadi v menu "Digitalni trim". KaZzda
letova funkce miZe mit nastavené jiné

maza lreal trimi 3 rareah nlatnacti
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@ Popis vysilace DS-12 4.1 Vnéjsi popis - DS-12

-

Pravy kfizovy ovladac 1,2 - vysila¢ DS-12 podporuje nastaveni

libovolného modu viz. kapitola Kfizové ovladace ->zména médu.

2. Levy kfizovy ovladac 3,4 - vysila¢ DS-12 podporuje nastaveni
libovolného médu viz. kapitola Kfizové ovladace ->zména médu.

3. Sada pfepinacl Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf s moznosti vlastni
konfigurace

4. Digitalnitrimylevého kiizového ovladaceT3,T4

5. Digitalnitrimy pravého kiizového ovladaceT1,T2

6. Pravyoto¢nyovladac5

7. Levyoto¢nyovladac6

8. Otocnyovladac7

9. Otoc¢nyovladac8

10. LCDdisplej

11. Funkénitlacitka F1-5-funkce tlacitekje vyznacenana displeji

12. Tlacitko prozapnuti/vypnutivysilace

13. 3Dtlacitko

14. Tlacitkomenu

15. Tlacitkoesc

16. Anténa

17. Nabijecikonektor

18. USBkonektor

19. PPMInput/Output

20. LEDindikétor

21. Reproduktor

22. Ocko propopruh

23. Sluchatkovy konektor

24. Anténa900 MHz

25. Mikrofén

:iu;:lex
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4.2 Vnitini popis
26. Akumulatorovy konektor 31. MikroSDkarta
27. Akumulator 32. Antény2,4GHz
28. KonektorPPM vstup/vystup 33. Anténa900 MHz

29. Krizovyovladac-pravy
30. Kfizovyovladac-levy
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vrv

4.3 Krizové ovladace

A
Arad

4.3.2 Nastaveni thlu natoceni ovladacu
U vysilace DS-12 nenimozZno nastavovat Uhel nato¢eniovladacd!

4.3.1 Nastaveni délky pak ovladacti

Paky kiizovych ovladact jsou vyskové nastavitelné. Velice pohodIné 4.3.3 Nastaveni sily centrovaci pruziny
si mGzete nastavit délku péaky. Péka je rozdélena na dvé &asti. Pro Nevyhovuje-li Vam odpor pfi pohybu s kfizovymi ovladadi,
nastavenidélky paky postupujte: jednoduse simuzete nastavit silu centrovaci pruziny v jedné z os.
1. Uchopte horni ¢ast paky (s 1. Vypnéte vysilac¢ a
vroubkovédnim) a povolte dotazeni odsSroubujte Srouby
(proti sméru hodinovych rucicek). zadniho krytu vysilace.
2. Vysroubujte paku na poZadovanou Rozpojte akumulatorovy
délku. konektor.
3. Spodni ¢ast paky otacejte proti 2. Vyznacenymi srouby
sméru hodinovych ruti¢ek, ¢imz ménite silu centrovaci
dotéhnete spodni ¢ast paky. pruziny. .
4. Zajistéte horni dil proti spodnimu Otasenm;‘ Srgfjbu pTOt':
otocenim protisobé (tzv. kontra). smeru hodinovyc

rucicek zmensujete silu
dané pruziny. Nasledkem je
mensi odpor pfi pohybu
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kiizového ovladace v této ose.

Otécenim 3roubu ve sméru hodinovych rucicek zvétsujete
silu dané pruziny. Nasledkem je vétsi odpor pfi pohybu
kiizového ovladace v této ose.

Zapojte akumuldtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace azasroubujte viechny Srouby.

4.3.4 Nastaveni sily a zpiisobu aretace

Preferujete hladky zplisob aretace nebo davate prednost aretaci s
kroky? Vysila¢ DS-12 muUzete nastavit pfesné podle svych potieb a
zpUsobu ovladani model. Jak je vyznaceno na obrazku, kazdy
zpUsob aretace se nastavuje jinym Sroubem.

1.

2,

Vypnéte vysila¢a odSroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

Chcete-li nastavit hladkou aretaci, uvolfiujte postupné sroub
oznaceny jako ,, A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky” (proti
sméru hodinovych rucicek). Uvolnujte Sroub do okamziku, kdy
na pohybu ovladace prestanou byt ,citelné” kroky.

3.
vysilace a zasroubujte viechny Srouby.

Nastavovacim Sroubem oznacenym jako , B - Nastavovaci
Sroub hladké aretace “ dotahujte (ve sméru hodinovych
rucic¢ek) do pozadované tuhosti.

Chcete-li nastavit aretaci s kroky, dotahujte postupné sroub
oznaceny jako ,, A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky “ (ve
sméru hodinovych rucicek). Dotahujte Sroub do okamziku, kdy
na pohybu bude nastavena pozadovana odezva jednotlivych
krokli ovladace. Nastavovacim Sroubem oznacenym jako ,, B -
Nastavovaci Sroub hladké aretace “ uvolnéte (ve sméru
hodinovych rucicek).

Pripojte akumuldtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt




4.3.5 Nastaveni drahy ovladace plynu
Dréha ovladace plynu je nastavitelnd tak, aby vyhovovala vasemu
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4.3.6 Zména médu vysilace
Vysila¢ je vybaven univerzalnimi kfizovymi ovladaci. Oba ovladace

jsou totozné ajejich nastavenim Ize vysila¢ uvést do moédu 1 az 5. Po
mechanickém nastaveni je nutné nastavit konkrétni mod vysilace v
menu Systém -> Konfigurace ->Mod 1-4.

Pro zménu nastaveni ovladacl je nutné odsroubovat zadni kryt
vysilace arozpojit konektor akumulétoru.

stylulétani.

1. Vypnéte vysila¢ a odSroubujte 3rouby zadniho krytu
vysilace.Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Pouzijte Srouby vyznacené na obrdzku k vymezeni rozsahu

drédhy plynové paky. Dotahovanim $roubu ve sméru
hodinovych ruci¢ek zkracujete drahu plynu.

A. Nastaveni kfizového ovladace do rezimu bez aretace
stfedové polohy - plynovy

3. Pfipojte akumuldtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zasroubujte viechny Srouby.

1. Povolte Sroub A.
2. Nadzvednéte stavitko B tak vysoko, aby slo aretovat zardzkou C.
3. Pootocte packou C o 90° ve sméru Sipky a aretujte stavitko B v

Po provedeni zmén v nastaveni drdhy ovladace je nutné znovu

. . . e i hornipoloze.
provest' ka’lll:iram ve vvyOS|IaC|, viz sekce 9.6.3 Kalibrace 4. Dotahnéte roub A.
proporciondnich oviadacu. 5. Dotazenim Sroubt D a E nastavite pozadovanou aretaci s kroky a
hladkou brzdu.
19
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B. Nastaveni kFizového ovladace do reZimu s aretaci stfedové
polohy - vyskovkovy

. Povolte Sroub A.

. Lehce nadzvednéte stavitko B.

. Presunite packu Cve sméru Sipky, tim uvolnéte stavitko B.

. Dotédhnéte Sroub A.

. Uvolnéte Srouby E a D jen do polohy, aby paka ovladace nebyla
brzdéna.

uh WN =
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4.4.1 Postup demontaze:
1. Vypnétevysilac¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

4.4 Vyménné prepinace

Veskeré prepinace na vysilaci je mozné snadno demontovat a )
Vymér“t za J|ny typ' Typ pf‘epinaée je mozné manualné nastavit v 2. Kllcem pro matice prepinacu (nen| soucasti balen| VySI|ace)
menu/pokrocild nastaveni/nastaveniknipli-spinacd.: uvolnéte matici pfepinace z Celni strany vysilace a vySroubujte
ji.

» 2polohovy prepinac¢kratky a dlouhy

« 2polohovy prepinac bezaretace, dlouhy

* 3 polohovy prepina¢kratkya dlouhy

e tlacitko, potenciometr

Jednak muizete prepinace rtizné prohazovat mezi sebou, nebo

chcete-lijinou konfiguraci, mizete vyuzit volitelného pfislusenstvia
vymeénitsijej.

Konfigurace prepinaciizvyrobyvysilace DS-12:
Sa - 3 polohovy prepinac krdtky 3. Zezadni strany vysilate. Uchopte prepinac a potdhnéte k sobé,
Sb - 2 polohovy prepinac dlouhy aby se prepina¢ uvolnil zdrazky v ramu vysilace.

Sc - 2 polohovy prepinac dlouhy

Sd - 2 polohovy prepinac bez aretace dlouhy
Se - 3 polohovy prepinac dlouhy

Sf - 2 polohovy prepinac krdtky
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Nyni odpojte plochy flexibilni vodi¢ z konektoru zékladni desky
plosného spoje vysilace.

Ploché flexibilni vodice spojujici zakladni desku plosného spoje
vysilace s prepinaci a) maji orientaci vyzna¢enou na konci
vodice. Na obou koncich vodice je jedna ze stran barevné
oznacena b).Tato oznaceni musi byt orientovéna podle obrazku
nize.

4.4.2 Postup montaze:

1.

Zasunte plochy flexibilni vodi¢ do konektoru prepinace podle
orientace vyznacené vyse.

Zastrcte prepinac do drazky ramuvysilace.

Zasroubujte matici pfepinace z Celni strany vysilace klicem pro
matice prepinacd (nenisoucastibalenivysilace).

Zapojte plochy flexibilni vodi¢ do zékladni desky plosného
spoje vysilace podle orientace vyznacené vyse.

Plochy flexibilni vodi¢ by mél byt zapojeny do konektoru na
zakladni desce s oznacenim, které se shoduje s oznacenim
prepinace na c¢elnim panelu vysilace.

Zapojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace azasroubujte véechny Srouby.

Pri prvnim zapnuti vysilace po zméné konfigurace prepinacd budete
na tuto skutecnost upozornéni. Pfekontrolujte veskeré funkce
nastavené prepinac¢tim.
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4.5 Trimy

Krizovymi ovladaci ovladate zakladni letové funkce jako napf. plyn,
klonéni, klopeni, boceni. Pod kiizovymi ovladaci se nachazi ¢tvefice
tlacitek pInicich funkci digitélnich trim.

Trimy se pouzivaji kjemnému vystfedéni modelu, vétsinou za letu.
Nastaveni trim0 se automaticky uklada tak, ze po vypnuti a zapnuti
jsou trimy nastavené jako pfed vypnutim.

Kazdy model ma vlastni nastaveni trim(. Taktéz vsechny letové
rezimy modeld mohou mit riizné konfigurace trim0.

Stisknutim jednoho z tlacitek trim{i se zméni hodnota dané letové
funkce o jeden krok trimu a zdroven se zobrazi menu s nastavenim
trimu zakladnich letovych funkci. Pfi dlouhém stisknuti tlacitka
trimu se automaticky pficitaji/odecitaji kroky trimu, které jsou
doprovazeny zvukovou signalizaci.

V menu ,trim” je mozné zapnout funkci automatického
trimovani. Nastaveni kroku a rozsahu trimu se provadi v ,Hlavni
menu->Jemnéladéni/let. reZimy-> Digitdlni trim”

23
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4.6 Akumulator

Vysila¢ je napdjen akumuldtorem typu Li-lon a obsahuje
elektronické obvody pro spravu a nabijeniakumulatoru.V zapnutém
stavu vysilace je na displeji v horni stavové listé zobrazen aktudlni
stavakumulatoru. Zvyroby jeakumulator pfipojen.

4.6.1 Nabijeni

Vysilac Ize nabijet dodavanym sitovym adaptérem, nebo pres USB.
Pro rychlé nabijeni pouzijte sitovy adaptér, pfi kterém je doba
nabijeni cca 3h. Vysilac pfi nabijeni mdze byt zapnuty nebo vypnuty.
Stav nabijenije signalizovan LED nebo v zapnutém stavu vysilace na
displeji.

Postup nabijeni:

1.  Zapojtesitovy adapter dorozvodnésité.

2.  Kabel s konektorem vedouci ze sitového adaptéru zapojte do
vysilace. Zhasne-li zelend LED, akumuldtor neni pIné nabit.
CervenaLED bude indikovat stav nabiti akumulatoru.

» Akumulator je vybity - pomalé blikéni ¢ervené LED, zelena
LED nesviti.

» Akumulator je témér nabity - trvaly svit cervené LED, zelena
LED nesviti.

» Akumuldtor je plné nabity - trvaly svitzelené LED.
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4.6.2 Vyména

Rozhodnete-li se akumulator vyménit popf. odpojit, postupujte

podle nasledujicich pokyn:

1.
2.
3.

Rada:

Vypnéte vysila¢ a odsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.
Uvolnéte stahovaci pasek akumulatoru.

4.7 Konektor PPM vstup/vystup

Vysila¢ méa dostupny vystup PPM pfes konektor oznaceny jako B. Na
konektoru je k dispozici nestabilizované napéti akumuldtoru
vysilace v rozsahu 3,2-4,2V (max. 1A), vyuzitelné jako napajeni pro
pfipojeny VF modul a vystup PPM signalu. Vystupni funkce vysilace
jsou vyjadreny ve formé standardniho unifikovaného elektrického
signalu-PPM.

Po odpojeni akumuldtoru na dobu delsi nez
Tminutasevymaze nastavenicasu adata.

PPMvstup (3Vlogika)

Kladny pél napéjeni

Zaporny pol napajeni

PPMvystup (3V logika, konfigurovatelné v menu Systém

Ll

->Konfigurace)




duplex« cmex

4.8. Manipulace 4.9 Zména SD Karty

Vysila¢ je vybaven ichytem pro pohodlnou manipulaci, vizobrazek. Odpojte konektor baterie.

Pro otevieni drzéku SD karty potlacte kovovy drzdk nehtem doprava
aopatrné nadzvednéte. Micro SD karta se nyni méze vytdhnout. Pro
vymeénu karty postupujte vopacném poradi.

Antény vysilace jsou umistény na vyznacenych mistech na obrazku
nize.
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@ Bezdratové reiimy rezimu "z3k", vysilace mezi sebou komunikuji pres dedikované
vysilacimoduly a nepotiebujete navic zadné dalsivybaveni.

Pro dosazeni maximalni spolehlivosti vysila¢ obsahuje dva nezavislé . ] o

vysilaci moduly. Jeden modul Duplex 2,4GHz a jeden modul Duplex e ZalohovyModulVysilaée

900MHz NG. Jejich antény jsou oddélené a moduly samotné pracuji Vysilace DS-12 jsou vybaveny systémem bezdratové zalohy,

nezavisle na sobé&. Modul 900MHz NG je mozno pouZit jako zalohu ktera pracuje v pasmu 868MHz (EU). Tento systém je mozné

spojent. pouzit s rezimem "Vychozi" a "Double Path". Neni uréen jako
primarni systém fizeni modelu, aviak je mozné jej pouzit jako

+  Rezim ,Vychozi” - modul Duplex 2,4GHz komunikuje s zalohu pasma 2,4GHz.

pfijimacem za pouziti svych dvou antén. Toto chovani poméha
zlepsit bezpecnost provozu a rovnéz zlepsuje pokryti viech
vyzarovacich uhld.

. Rezim ,,Double Path” - vysilaci modul komunikuje nezavisle
na sobé se dvéma rliznymi pfijimaci. Pfijimace mohou byt
spojené pres inteligentni sluc¢ova¢, napf. JETI Enlink, nebo
zakladnifunkce fizenijsou rozdéleny mezi oba pfijimace. Jedna
¢ast modelu je ovlddand pres jeden pfijimac a druhd &ast
modelu z druhého pfijimace. Zalohovan je pfipadny vypadek
jednoho z pfijimacd. To vyrazné zvySuje bezpecnost a
spolehlivost, protoze oba pfijimace komunikuji nezavisle s
vysilacim modulem.

. Rezim ,Zdk” - vysilatovy modul 2,4GHz je vyhrazen pro
komunikaci s ucitelskym vysilacem. S modelem se komunikuje
vzdy pouze pres ucitelsky vysila¢. Provozujete-li vysilace
DC/DS-14/16/24 s dvéma vysilacimi moduly 2,4 GHz, tak tento
vysila¢ mlzete mit v rezimu "ucitel" a druhy vysila¢ (DS-12) v
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@ Zapnuti a vypnuti DS-12

6.1 Zapnuti vysilace

Vysila¢ se zapina dlouhym stiskem tlacitka ,Power” (1). Rozsviti se
zelend LED a na displeji se zobrazi Uvodni obrazovka. V tomto
okamziku vysila¢ ¢ekd na potvrzeni zapnuti - stisknuti tlacitka
F5(Ano) (2). Po potvrzeni se zobrazi hlavni obrazovka a vysilac je
pfipraven k provozu. Zapnuty stav vysilace DS-12 se indikuje
zelenou LED.

ds-=

[FETT Rz

* Nepotvrdite-li zapnuti a uplyne-li ¢asovy limit, vysila¢ se
automaticky vypne. V nastaveni vysilate DS-12 Ize deaktivovat
potvrzenizapnuti,Hlavnimenu-> Systém-> Konfigurace-> Rychlé
zapindni”,

Rada: Doporucujeme provozovat vysila¢ s aktivovanou funkci

potvrzenipfFizapnuti, protoZe tato funkce zabrariuje ndhodnému
zapnutiavybitiakumuldtoru, nap¥. p¥i transportu.
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6.2 Vypnutivysilace

Vysilac se vypina stiskem tlacitka ,Power”. Pfed vypnutim jste vzdy
dotdzéani na potvrzeni. Vysila¢ je mozno vypnout v nouzovych
situacich bez potvrzeni dlouhym stiskem kombinace klaves
~Power” a, esc”. Takto vysila¢ nevypinejte v normalnich provoznich
situacich.

Rada: chcete-li zjistit, v jakém stavu je akumuldtor, jestliZe je vysilaé
pri nabijeni vypnuty, stisknéte tlacitko ,,Power” a na displeji se
zobrazi uvitaci obrazovka se stavem akumuldtoru a
potvrzenim zapnuti. Nepotvrdite-li zapnuti, vysilac se
automaticky po vyprseni casového limitu vypne. Tato funkce je
aktivni pri nabijeni vzdy, i kdyz neni povoleno potvrzeni pri
zapnuti.

6.3 Restart vysilace

V pfipadé, Ze vysila¢ vykazuje nekorektni chovéni, existuje nékolik

zplsobd, jakvysilac restartovat.

1. Standardné vypnout a zapnout vysila¢ s potvrzenim tlacitkem
~Power”.

2. Vypnuti vysilate bez potvrzeni dlouhym stiskem kombinace
kldves,Power”a,esc”.

3. Odpojeni konektoru akumulatoru, stisk tlacitka ,Power” pro
potvrzeni restartu a opétovné pripojeni konektoru
akumulatoru.

[ a) odsroubujte zadni kryt vysilace a odejméte jej; b) Odpojte konektor

baterie; c) Stisknéte kidvesu "Power", dojde k vybiti vnitinich

kondenzdtord; d) Pripojte vysilacovou baterii; e) Pfisroubujte zadni kryt
vysilace; f) Znovu zapnéte systém |
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Doporucené zapojeni zalozniho pfijimace RSat900 NG k Central PripojeniRSat900 NG pfimo do primdrniho p¥ijimace:

Boxu

« RSat900NGje ptipojen do portu"Sat1" primarniho pfijimace.
« Vzdy zapojujte RSat2 nebo R3/RSW do slotu "Rx1" v Central Boxu.
» RSat 900 NG je nastaven na PPM vystup a port "Sat1" primarniho
» RSat900 NG je pfipojeny doslotu "Rx2" v Central Boxu. pfijimace je nastaven jako PPMvstup.

» Oba pfijimacejsou nastaveny navystup EX Bus.

Rsat 900 NG (Rx2)
Rsat2 (Rx1)

o folol.
[l

I

=] (] =] L]

GATT 2 USE:
BATT 2 1B

&

BATT1,
input voltage
482V

15 channel servo interface




@ Prvni zapnuti

Vysila¢ zapnete, stisknete-li dlouze tlacitko ,Power” a potom
potvrdite tlacitkem ,F5(Ano)”, viz. kapitola Zapnuti a vypnuti DS-12.
Na displeji se zobrazi hlavni obrazovka a nacte se vychozi model
letadla.

o0 pefautt [1222:27
ds-1=
RC
Zapnout vysilag? 5

Po zapnuti vysilace se béhem nacitani zavadéci obrazovky zobrazi
tlacitko ,F3" pro pfimy vybér modelu. Po stisku tlacitka "F2" Ize
zablokovat ukladéani telemetrie pro aktudlni manipulaci s vysilacem.
Jestlize provadite pouze zmény v konfiguraci modelu a nechcete,
aby se telemetrie uklddala na SD kartu, stisknéte tlacitko "F2" a
potvrdte volbu. Ukladani telemetrie bude zakazané az do pristiho
zapnuti vysilace.Pro zobrazeni této nabidky musite mit vypnutou
volbu Rychlé zapinaniv nabidce Systém->Konfigurace.
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7.1 Hlavni obrazovka

Hlavni obrazovka je zdkladnim zobrazenim vysilace. V této
obrazovce se zobrazuji zakladni provozni informace, jako nap¥. stav
akumulatoru, cas, letovy rezim atd., a zaroven si zde mizete sami
uzivatelsky nastavit informace, které jsou pro Vas dulezité, napf.
casovace, telemetrie, atd.

Hlavni obrazovka se skldda ze stavového radku, kde se nachézeji
informace:

1. Silasignalu
Stavakumulatoru

Cas

Ikonazaznamu telemetrie

Nazev modelu
Nazev aktualniho letového =i=

e Strana 1/1
rezimu
.—;

8. Indikace zhaseni,volnobéh

o Um P wWwN

7. Zamekplynu

Nejvétsi ¢asti hlavni obrazovky je uzivatelska pracovni plocha. Je to
prostor pro grafické zobrazeni uzivatelskych blokd, ve kterych si
muiZete nechat zobrazit telemetrické informace zmodelu, jako napf.
vyska, proud, rychlost, ale také hodnoty ¢asovacu. Pracovni plocha
je tvofena z uzivatelskych bloku. UzZivatelské bloky obsahuji popis a
hodnotu. Pracovni plocha obsahuje nékolik stranek. Pocet stranek je
dan mnozstvim uzivatelskych blokd. Vytvérite-li novy uzivatelsky
blok a neni-li misto v jiz existujicich strankach, pak se zalozi
automaticky nova stranka.




duplex« cmex

Spodnilista hlavni obrazovky obsahuje:

gl vychozi [122220 {4

7.2 Navigace v menu

7.2.1 Navigace

1. Tlacitko ,menu” pfepind mezi hlavni obrazovkou a hlavnim
menu vysilace.

ds-i=

Hiasitost

it ni =
et il Rada: Zmdcknete-li toto tlacitko pri editaci hodnoty, miiZete rychleji
. \ ménithodnotu.Jednim oto¢enimo 10 hodnot.

A AN :: 2. Tlacitko ,esc” postup o Uroven zpét v urovnich menu.

Zmacknete-li toto tlacitko pfi editaci hodnoty, vratite se o

1. Opt.-rychlénastavenivysilace: Kontrast, Telemetrie, Hlasitost, droven zpéta editovana hodnota se neulozi.

€aszapnutéhopodsvitu, Intensitu podsvitu. 3. 3D tladitko
2. ?ipka—pohybdolevavestrénkéchpracovnl'plochy. 3a - pohybem proti sméru hodinovych ruéiéek se
3. Sipka-pohybdopravave strankach pracovniplochy. pohybujete vmenunahoru a pfizméné snizujete hodnotu.
4. Vymaz-vynulovanicasovaca. 3b - pohybem ve sméru hodinovych ruéi¢ek se pohybujete
5. Stop/Start - zacatek a konec letu, spoust casovacl, zaznam menudolii a pfizméné zvysujete hodnotu.

telemetrie. 3¢ - stlaéenim potvrdite volbu/vstoupite do menu.

4. Funkeni tlacitka pod displejem - ,F1 - 5". Funkce tlacitek

Z hlavni obrazovky se do hlavniho menu dostanete pfes tlacitko jezobrazena na displeji podle aktualnich moznosti.
»menu”. Chcete-li zpét, opét v ,Hlavni menu” stisknete tlacitko
»menu”nebo ,esc”.

Stisknutim jakéhokoliv tlacitka trimu nebo stisknutim 3D tlacitka v
hlavniobrazovce vyvoldte menu, Trim”.
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7.2.2 Pohyb v MENU 7.2.3 Zakladni struktura menu
Aktudlni vybér v menu (kurzor) je oznaceny inverzné. Pohybem 3D * Model _Sekvencer
tlacitka doleva/doprava se kurzorem pohybujete po fadcich. -Vybérmodelu - Akcelerometr
-Novy model *Casovace/Senzory
Je-linafadku vice polozek pro nastaveni, pak stisknéte ,, 3D tlacitko” -Zdkladnikonfigurace -Casovace
amUzete vybiratz poloZek na fadku. Pravé vybranou polozku z Fadku -Obrdzek modelu &barvy -Alarmy
poznate tak, Ze neni vypInéna. Potvrzenim ,,3D tlaéitka” vyberete -Parametry funkci -Vario
polozku a doleva/doprava ,3D tlaé¢itkem” ji ménite. Opétovnym —angzemserv -Hlasovyvystup
- B -, ) L, - -Kalibraceserv -Senzory/ukldddnidat
stisknutim ,,3D tlacitka” potvrdite uloZzeni hodnoty a vratite se na -PFipojend zafizent -Udajenahlavniobrazovce
vybér polozky na fadku. Mezi polozkami na fadku se pohybujete *Jemnéladéni/let.rezimy - Detaily hlavniobrazovky
doleva/doprava ,3D tlacitkem”. Chcete-li se vratit zpét na vybér - Letové rezimy *Aplikace
jednotlivych Fadka, stisknéte tlacitko ,,esc”. -Digitdlnitrim -Analyza dat
- Trimy letovych reZzimu -Audioprehrdvac
-Dvojité/Expo vychylky - Jetibox
Pozndmka: Po kazdém stisknuti tlaéitka "esc" se vrdtite zpét o - Kfivky funkci -Hry (Had, Tetris, Sachy...)
jednu droverivnabidce menu. -Diferenciace kfldéle'k -Obrdzky
-Gyro/Governor (Heli) -Mikrofon
-Omezovac motoru (Heli) -Uzivatelské aplikace
-Mix Motylek, Delta, Ailevator | *Systém
Mix (Aero) -Konfigurace
-Butterfly (Aero) -Test serv/dosahu
-Kopany vykrut -Zobrazenivstup(
-Volné mixy -Vystup prijimace
*Pokrocild nastaveni - Systémovézvuky
-Dalsimoznostimodelu -Hlasitost audia
-Nastaveniknipld/spinact -USB
-Bezdrdt. modul/Ucitel-Zdk -Info
-Logické spinace
-Zvuky nauddlost
-Zvuky proporc.ovladaci
- Telemetrické ovladace
-Hlasové prikazy



7.3 Priivodce vytvoieni modelu

V této &asti Vas provedeme krok po kroku vytvofenim nového
modelu letadla, vrtulniku a lod'ky. Kazdy krok privodce bude
okomentovany s pfilozenymi obrazovkami menu vysilace. Projdete-
li postupné priivodcem, pochopite vytvareni modelu a na tomto
zdkladé sivelice rychle vytvofite vlastnimodel.

7.3.1 Letadlo

Privodce Vas provede vytvofenim jednoduchého modelu letadla.
Jednomotorovy vétron s kiidélky tvorenymi dvéma servy. Vyskovka
asmeérovka jsou osazeny po jednom servu.

Pfifazeniserv:

Plyn

Kridélko 1

Kridélko 2

Vyskovka

v A S

Smérovka

Pfed zacatkem vytvafeni modelu se ujistéte, ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4“. Od tohoto nastaveni se odviji ptifazeni letovych funkci
ovladactimvysilace.

V prvni fadé je zapotiebi vytvofit model ve vysila¢i a nakonec
sparovat vysila¢ DS-12 s pfijimacem, se kterym chcete provozovat
dany model, viz. kapitola PFijima¢-> Spdrovdni.
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™ i v Y ,
Dl [ezs T q, zapnéte vysila¢. Na hlavni obrazovce
Hlavni menu . - L, “
stisknéte kldvesu,,menu”.

£ Jemné ladEniist. refimy Zvolte polozku ,Model” a stisknéte ,,3D

£, Pokrotils nastaveni
© Easovate/senzory tlaéitko”.
[ Aplikace
-mr F==
ol yehozt anmm 3 ; zvolte polozku, Novy model”a stisknéte
® Vybdr modelu »3Dtlacitko”.

* Zakladni konfigurace

E Obrazek modelu & barvy
ilf Parametry funkci

= Ffifazeni serv

e [re2ece (N 3. Zadejte ndzev modelu a jako typ modelu

MNovy model o
zvolte ,PLOSNIK”. Potvrdte tlac¢itkem

Nazev Aero &
Typ modelu: ,,F5(Da|§i)".

Wrtulnik  Koptera  Obecnf

& X delt

'fnuuﬂjuy:nnxr LESF ST -+ |

Obrazek modelu & barvy 4.Vyberte obrazek modelu a barevny profil

dle Vasich osobnich preferenci. Obrazek
musi byt ulozen na SD kartu vysilace pred
jeho pouzitim. Doporucené rozliseni
obrézku je 320x240 ve formatu PNG nebo
JPG. Tento krok muzete preskodit
stisknutim tlacitka "F5(Dalsi)".

Barevny prafil
Light Red [7]

Obrézek na pozadi X

Ak, 7



"ol wpechosi (i < |

Zakladni konfigurace

Standard 1VOP 150P 5]

Typ ocasu

Potet motori 138
Serva brzd. kapek o &
Podvorkovi serva o7
PouFit gyro 1 Ne [7]
Pouiit gyro 2 e [

5. Vyberete osazeni kfidel. ProtoZze mate 2
serva na kfidélka, nastavite polozku ,Typ
kfidla” na 0 KLAP|2KRID. Ostatni
nastaveni, jako typ ocasni plochy, pocet
motord, pocet aerodynamickym spoilerd a
pocet podvozkovych serv, naménite.
Pokracujete tlacitkem ,F5(Dalsi)”.

"ol wyehosi e i+ |
PFiFazeni funkci
Funkce OviadaZ Trim Trim-MAX

: vkewa®d  pald L[
3 smérova @ P30 L0
4 Motor @& P2H  LE

6. Zobrazeni letovych funkci a pfifazeni k
ovladacdim vysilace. MUzete zkontrolovat,
jestli letové funkce jsou spravné pfitazeny
ovladac¢im vysilace. Neni-li to tak,
prekontrolujte nastaveni médu vysilace.
Potvrdite tla¢itkem ,,F5(Dalsi)".

Ty wychozt (i 10+ |

PfiFazeni serv
2 KFidélko 1 7]

3 wfidéko 2[4 viSkovka 7]
5 smérovkaFl 6 -«
7 -F 8 wF
9 -E 10 |
] ~F 12 |

7. Prifazeni funkci vystuplm pfijimace.
Chcete-li zménit pfifazeni, pak editujte
pozice seznamu. Jinak potvrdte tlacitkem
»~F5(Dalsi)".

Vytvofit a vybrat model?

8. Zobrazi se upozornéni, jestli chcete
opravdu vytvofit novy model. Potvrdime
tla¢itkem ,,F5(Ano)”.

"ol wpehosi el < |

Kalibrace serv

Whgites 1121 ™
Stfed (Subtrim) %
Max, wichylka 100%
Min. vichylka -100%
Max, tyzicky limit 125%
Min. fyzicky limit -125%
Reverzace serva Ne 5
Zpaidénd nahorwdall 0ds 005
*hedna 1) ™
Servabalancar

duplex« cmex

9.Doladéni stfedl serv, omezenivystupni
vychylky, obraceni smyslu vychylek,
zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté
vratite po sparovani pfijimace s vysilacem.
Stisknéte tlacitko "F5(OK)" a dostanete se
na hlavni obrazovku kde je zobrazen Vas
novy model.

Sparujte vysilac s prijimacem, viz. kapitola PFijimac-> Spdrovdni.
Vysilac je sparovan s pfijimacem a je ptipojen k letu. V posledni fazi
doladime konfiguraci vystupnich funkci->serv, viz. kapitola 7.3.5
Serizenivystupt prijimace.

U takto osazeného kiidla se vétsinou jesté pouziva mix kiidélek ve
funkci aerodynamické brzdy. Postup konfigurace si popiseme. Napt.
"pravym postrannim otoé¢nym ovladac¢em" budeme
proporcionalné nastavovat aerodynamickou brzdu.

Tl |wiehozi 224 (I8 a) Z Gvodni obrazovky stisknéte klavesu

Hlavni menu
= Model

£ Pokrotild nastaveni
@ Casovafe/senzory
[ Aplikace

L .

»menu”.

Zvolte polozku ,,Jemné ladéni/let. rezimy*”
astisknéte ,3D tlacitko”.




b) Zvolte polozku ,Butterfly” a stisknéte 7.3.2 Vrtulnik

Butterfly .,
Ovlada?  Ofset  -Fpoi s Mod »3Dtladitko”.
P2 M s 0ss 0ss @G

Prdvodce Vés provede vytvorenim jednoduchého modelu vrtulniku.

Nastaveni Kidélekiklapek > Vrtulnik je ovladan deskou cykliky slozenou ze tii serv s orientaci
aau - 120°amotor nenifizen governorem.
Pfitazeniservkanalim pfijimace:

il{wenos 122200 (T 5 o 5 1. Plyn
Nastaveni kfdélek/kiapek_ ) Zvolt’e polozku ,,Spm’ac a povhnfete 2. Klopeni(Swash 1F)
[ krgeia ————son s "pravym postrannim otocnym lektiv (Swash 2L
P w o« ovladaéem". Potvrdime tla¢itkem 3. Koevtl\’/( wash2L)
Vatsky . " L F5(0K)”. Nyni uz staci jen zvolit vychylku 4. Klonéni(Swash 3R)
aerodynamické brzdy. 5. Boceni(Rudder)
6. Gyro (Gyrossens.)

Pfed zacatkem vytvafeni modelu se ujistéte, ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4". Od tohoto nastaveni se odviji pfifazeni letovych funkci
ovladactim vysilace.

V prvni fadé je zapottebi vytvofit model ve vysila¢i a nakonec
sparovat vysila¢ DS-12 s pfijimacem, se kterym chcete provozovat
dany model, viz. kapitola Prijimaé-> Spdrovdni.




"ol wyehosi (e 1+ |

Hlavni menu

# Pravodce nast. vrtulniku
& Jemné ladéniflet. reZimy
A, Pokrotild nastaveni

@ Casovate/senzory
L

1. Zapnéte vysila¢. Na hlavni obrazovce
stisknéte kldvesu,,menu”.

Zvolte polozku ,Model” a stisknéte ,, 3D
tlacitko”.

"] wyehosi 122205 (0

Madel
W vybér modelu

* Zakladni konfigurace

E Obrazek modelu & barvy
ilf Parametry funkci

= Pfifazeni serv

2.Zvolte polozku,,Novy model”a stisknéte
»3Dtladitko”.

"ol wyehosi (i i |

MNovy model

Nazev Heli &

Typ modelu:
Flognik

s

Koptera  Obecny

X delt

3. Zadejte ndzev modelu a jako typ modelu
zvolte ,VRTULNIK“. Potvrdte tlacitkem
»~F5(Dalsi)".

ool | vichozi i e |

Obrizek modelu & barvy

-

Barevny profil
Light Red [7]

Obrizek na pozadi X

4.\lyberte obrazek modelu a barevny profil
dle Vasich osobnich preferenci. Obrazek
musi byt uloZzen na SD kartu vysilace pred
jeho pouzitim. Doporucené rozliseni
obrazku je 320x240 ve formatu PNG nebo
JPG. Tento krok mizete preskocit
stisknutim tlacitka "F5(Dalsi)
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ool | vichozi () e+ |

Zékladni konfigurace

; /
3 ’ |
Pozice telniho serva Piedni [F]
(el 120°[F]  Rotace o[
Délky pik (Serva 13k
100% 51 100% F 100% 5

Governor
Pouit gyro 2

ne ]
ne 7]

duplex« cmex

5. Vyberete typ desky cykliky ,3 Serva
(vych 120°)” vrtulniku. Druhou polozku
menu ,Pozice ¢elniho serva” zménite na
»Zadni” - tim se otoli orientace desky
cykliky o 180°. Dal$im krokem je potvrzeni
tlacitkem ,F5(Dalsi)”.

V menu ,Zdkladni konfigurace” se pfi
vytvareni modelu vrtulniku definuje
pouzivana deska cykliky modelu.V navodu
k vrtulniku naleznete potiebné informace
pro konfiguraci desky cykliky. Vybér v
tomto menu ovlivnifunkce avolby vysilace.

"ol wyehosi (i 0+ |
PFiFazeni funkci
Funkce OviadaZ Trim Trim-MAX

2 Konénif P10
3 Kopenif  Pal
4 wolekiv® Pz
5 smerovka @ P3{

A N

afafaiaia

6. V menu ,PFirazeni funkci” se zobrazi
seznam letovych funkci s prifazenim
ovladacli. Nevyhovuje-li Vam ptifazeni,
editujte polozku ,Ovladac” a vyberte
pozadovany ovlada¢ k oznacené letové
funkci. Potvrdite tlacitkem , F5(Dalsi)".

"ol wyehosi (i 0+ |

PfiFazeni serv

2 Swash(1n[F]

3 swash(2U[] 4 swash(3m)[F

5 smérovkaF] & Gyrosenz.[F]
7 - 8

5 n

" 12

ammEE
PIeele)

7. Menu ,PFifazeni serv” je ptifazeni
vystupnich funkci vysilace kanalim
(vystuplm) pfijimace. Chcete-li zménit
pfifazeni, pak editujte pozice seznamu.
Jinak potvrdte tlacitkem ,,F5(Dalsi)”.




D[ wenes |z X8 g Menu ,Swash Mix“ je konfigurace

Sewash i rozsahu jednotlivych letovych funkci
b A (L vrtulniku mixovanych na desce cykliky.
oy omezeni % | Rozsahy jednotlivych letovych funkci jsou

vyjadfeny v procentech. Podle névodu k
vrtulniku a zpasobu létani si nastavte
rozsahy letovych funkci (pouZijte pripravek pro nastaveni desky
cykliky). MUzete také aktivovat funkci pro cyklické omezeni drahy
serv rotorové hlavy (Swash Ring). Timto opatfenim se da zabranit
pfipadnému mechanickému poskozeni pfi sou¢asnych mohutnych
vychylkach funkciklonéniaklopeni.

ool | vichozi s (A 9., Klonéni”-kiidélka (klonéni)
»Vyskovka”-klopeni(vyskovka)
»Kolektiv”-kolektiv

Dale prejdéte tlacitkem ,,F5(Dalsi)”.
Zobrazi se upozornéni, jestli chcete

opravdu vytvofit novy model. Potvrdite
tlacitkem ,,F5(Ano)".

o] vichozt =22 {0 10, Doladéni stfedU serv, omezeni vystupni
YaRrace sarv vychylky, obraceni smyslu vychylek,

Vytvofit a vybrat model?

Mt (1) %

e | zpozdéni atd. Do tohg.to menu se jesté
M. vjchylka s yrgtime po sparovani piijimace s vysilacem.
Min. vichylka -100% . . e .
M, fyzicky limit =% Postupujte podle kapitoly Pfijimac->
Min. fuzicky limit -125%

Sparovani.

11. Vysilac je spéarovan s pfijimacem a je pfipojen k napdjeni. V
posledni fazi doladime konfiguraci vystupnich funkci serv, viz.
kapitola 7.3.5 Setizenivystupl pfijimace.
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V menu ,Jemné ladéni /let. reZimy” nakonfigurujeme dalsi

rozsitené funkce pro ovladani modelu.

Priibéh krivky kolektivu - viz. ,Jemné ladéni /let. reZimy -> K¥ivky

funkci”

Priibéh krivky plynu - viz.,,Jemné ladéni /let. rezimy -> K¥ivky funkci”

Dvoji vychylky - viz. ,Jemné ladéni /let. rezimy -> Dvojité/Expo

vychylky”

Letovy rezim - Autorotace - viz. ,Jemné ladéni /let. rezimy -> Letové

rezimy”

Gyro/Governor-viz.,,Jemnéladéni/let. rezimy -> Gyro/Governor””

Rada: Pro pohodiné a rychlé nastavovdni vsech zdkladnich
funkci modelu vrtulniku se v hlavnim menu nachdzi
odkaz "Priivodce nastavenim vrtulniku'. Skrze néj Ize
okamzité nalézt potfebné parametry k nastaveni.

T’;uu|]]'|wvchuzi | 122244 | 1a T’;uu|]]'|wvchuzi | 122248 | 2a
Hlavni menu Pravodce nast. vrtulniku
= Model
Letové reZimy ES
@ Jemné ladéni/let. reZimy Krw!ry funkei >
- K¥ivka plynu >
£, Pokro€ila nastaveni - Kfivka kolektivu .
@ Casovaie/senzory Nastaveni gyra >>

P Aawltleasa

7.3.3 Multikoptéra

Vysilate DS-12 umoznuji jednoduse vytvorit model multikoptéry
vybaveny podvozkem a stabilizovanym drzdkem kamery
(gimbalem). Digitalni trimy jsou v zdkladu u tohoto typu modelu
deaktivovany.Rozdéleniserv nakanaly:



Plyn

Klonéni-kidélka (Roll)

Klopeni-vyskovka (Pitch)

Smérovka

Maéd

Pred vytvorenim modelu multikoptéry se ujistéte, ze mate nastaven
spravny mod vysilace v menu “Hlavni nabidka -> Systém ->
Konfigurace->Moéd 1-4”.Zakladni, standardni pfidéleni ovladacu je
zaloZeno natéto volbé.

mPpwN =

Prvné je nutné vytvofit model ve vysila¢i a poté tento vysila¢
sparovat s pfijima¢em v modelu. Viz kapitola 8.3 "Pfijimac - Parovani"
Viz.8.3:"Vysilac-> Pdrovdni”

Pozndmka: Z bezpeénostnich diivodii diirazné doporuéujeme odebrat
vrtule priprdcis modelem multikoptéry.

Tl “[ezo TEW 7, Zapnéte vysila¢. V hlavni nabidce

Haunimeno zmacknéte tlacitko “menu”. Vyberte
polozku “Model” a zmacknéte “3D
tlacitko”.

#* Privodce nast. vrtulniku
& Jemné ladéniflet. reZimy
A Pokrotili nastaveni

@ Casovate/senzory
L

Dl CJizzze @Z8 2 Zyolte polozku “Novy model” a

Model . v v
T Vyble modelu stisknéte “3D tlacitko”.

* Zakladni konfigurace

E Obrazek modelu & barvy
il Parametry funkci

= Pfifazeni serv
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Clwnen |20 @ 3. V|orte nazev modelu a stisknéte

Nodj model “F5(0K)” (Pozn: Musite zadat nazev
Néazev Multi & R . ,
Typ modelu: modelu abyste mohli pokracovat). Poté
Pofnik  Vriulnik Obecnj

vyberte typ modelu “Koptéra”. Potvrdte
stisknutim tlacitka “F5(0K)”.

el

Tl | wienozs s (O 4. Vyberte obrazek modelu a barevny profil
Obrazek modelu & barvy dle Vasich osobnich preferenci. Obrazek

' _ musi byt uloZzen na SD kartu vysilace pred
jeho pouzitim. Doporucené rozliseni

obrézku je 320x240 ve formatu PNG nebo
JPG. Tento krok muzete preskocit
stisknutim tlacitka "F5(DalSi)

"ol wyehosi z20e (8 5. Navolte zakladni vlastnosti vasi

Barevny profil
Light Red [7]

Obrizek na pozadi X

Zékladni konfigurace multikoptéry, napf. typ kamerového
g® drzdku (dvouosy ci tfiosy), pocet funkci pro
- & ladéni zisku gyra a pouziti skldpéciho
Pousit gyro 1 Ne 5] pOdVOZkU.
Poulit gyro 2 Ne ]
Poulit gyro 3 Ne[F]
Podvozkoui sena (]

Pl wieozi =22 (@ 6. Tato obrazovka ukazuje kontrolu
PHifazeni funkcl letovych funkci. Zde se mizZete ujistit Ze

Funkce Ovladaf Trim Trim-MAX

] vase letové funkce jsou spravné pridéleny k
prepinaciim/pakam vysilace. Pokud nejsou
spravné nastaveny, zkontrolujte, zda jste
zvolili sprdvny méd vyslilace. Potvrdte
pridélenistisknutim tlacitka“F5(Dalsi)".

wikmich @ pal L5
smérrvan @ P30 L
Pynmo @ P2 LE
med & L =

Woa



Pl vychazi uzzn (I 7.Tato obrazovka ukazuje pfidéleni vasich
PHiFazeni serv funkci k vystupdm na pfijimaci. Mizete

2 KFid. ol (7] v . ve v ’ . s . ~ 7
wikmin ™ 2 smevans | ZMENit pridéleni editovanim kazdého
wmoe kanalu pfijimace. Jinak potvrdte stisknutim
tlacitka F5(Dalsi)”.

8
10
12

@ oW

ammEE
aEEEa

-

Pl | wienozi =2 (@ 8. Nyni se zobrazi dotaz, jestli opravdu
chcete vytvorit a aktivovat novy model.

Potvrdte tlacitkem “F5(Ano)”.
Vytvofit a vybrat model?

Dalfvieres 122z OB 9, Nastavte stiedovou pozici serv, limity

Kalibrace serv

S = Vvychylek, reverzy, zpozdéni atd. Do tohoto
menu se pozdéji vratite po spdarovani

Stfed (Subtrim) 0%
M vpes o pfijimace s vysilacem. Stiskem F(5) prejdete
Ma, fyzick limit =% na hlavni obrazovku s nové vytvofenym
Min. fuzicky limit -125%

modelem.

10. Sparujte vysila¢ s pfijimacem a ten pfipojte k napdjeni (viz
kapitola 8.3 Pfijimac - Parovani). Posledni fazi je doladéni vystupnich
kandll pro letovou fidici jednotku. Nastavte spravné subtrimy a
koncové body tak, aby fidici jednotka brala korektni vychylky.
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7.3.4 Lod'

Vysila¢ je vybaven privodcem pro vytvoreni i jinych modell nez
jsou letadla nebo vrtulniky. V pravodci vysilace je volba obecného
modelu. Jestlize V43 model nelze zafadit do kategorie letadla ani
vrtulniku, pouzijte obecny model. Néasledujici postup bude
popisovat sestaveni modelu lodi. Model je fizen zakladnimi
funkcemi: motorem, kormidlem a dalsimi rozsifujicimi funkcemi
jako generdtor zvuku motoru, osvétlenim modelu, sirénou a
generatorem koure. Prvni tfi funkce jsou proporcionalni a zbyvajici
funkce jsou neproporcionalni.

Prifazeniserv kanaltm ptijimace:

. Motor

. Kormidlo

. Zvukovy modul (zvuk motoru)

. Osvétlenimodelu

. Zvukovy modul (siréna)

OBl A WIN =

. Koufovy modul

Pfed zacatkem vytvafeni modelu se ujistéte, ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4% Od tohoto nastaveni se odviji pfitazeni funkci
ovladaclim vysilace.

V prvni fadé je zapotfebi vytvofit model ve vysilac¢i a nakonec
sparovat vysila¢ DS-12 s pfijimacem, se kterym chcete provozovat
dany model, viz. kapitola Prijimac-> Spdrovdni.
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"ol vichozi (e i |

Madel
W vbér modelu

* Zakladni konfigurace

E Obrizek modelu & barvy
il Parametry funkei

= Pfifazeni serv

1. Zapnéte vysilac. Na hlavni obrazovce
stisknéte kldvesu,,menu”.

Zvolte polozku ,,Model” a stisknéte ,,3D
tlacitko”.

ool | vichozi e < |

Hlavni menu

@ Jemné ladéniflet. refimy
£ Pokrotild nastaveni

@ Casovate/senzory

[ Aplikace

L .

2.Zvolte polozku,,Novy model”a stisknéte
»3Dtlacitko”.

ool | vichozi e e |

MNovy model

Nazev Lod &

Typ modelu:
Flognik  Vriulnik w:g

« @

3. Zadejte ndzev modelu a jako typ modelu
zvolte ,OBECNY“. Potvrdte tla¢itkem
»~F5(Dalsi)”.

e (il I |
Obrazek modelu & barvy
-—

Fmpe ipes

Barevny profil
Light Red [7]

Obrazek na pozadi X

4.Vyberte obrazek modelu a barevny profil
dle Vasich osobnich preferenci. Obrazek
musi byt uloZzen na SD kartu vysilace pred
jeho pouzitim. Doporucené rozliseni
obrézku je 320x240 ve formatu PNG nebo
JPG. Tento krok muzete preskodit
stisknutim tlacitka "F5(Dalsi)
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Yol [weesi |22 @8 5, Pryni polozkou v menu ,Zdkladni

Zakladni kenfigurace

Pofet motord 1[5

konfigurace” je pocet ovladanych motort
v modelu. Tuto polozku nebudete editovat
a prejdeme na druhou polozku, kterou je
zpUsob ovladani motoru. Otaci-li se motor
jednim (Single) nebo obéma sméry

(Double). Editujte tuto polozku ,Typ motoru” a nastavte
»~Obousmérny”.Potvrdte tlacitkem ,F5(Dalsi)”.

"ol wyechozt zze (08 6. Tlacitkem ,F3(Novy)” postupné

Fifazeni funkci

Funkce OvladaZ Trim Trim-MAX

Kormidio @ P10
kR LE
swetla @& i
sirena & sa

fafafaia

vytvofite vsechny funkce a pfifadite
ovladace vysilace. Editaci polozky
»Ovladac” pristoupite k vybéru ovladace,
viz. kapitola ,Vyberte ovlddaci vstup”.
Jedind vyjimka je funkce zvukového

modulu (zvuk motoru), které ovladac¢ nepfiradite, protoze bude
ovldddna mixem motoru. Zvuk motoru bude Umérny otackam
motoru. Pro funkci sirény vyuzijete prepinac ,Sa” (prepinac¢ bez

aretace).

Po vytvoreni vsech funkci potvrdte konfiguraci tlacitkem
»~F5(Dalsi)".

Pl vyenozi [z« {Z 7. Pfifazeni vystupnich funkci vysilace

PfiFazeni serv

2 Kormidio 7]

3 ukH[E A svetla [F]
5 sirenalFl &

7 -F 8 wF
9 ~F 10 il
" ~E 12 w0

kanaldm (vystuplm) pfrijimace. Vytvorili-li
jste funkce v predchozim menu v pofadi, ve
kterém maji byt na vystupech pfijimace,
nemusite nikterak pfenastavovat tuto
konfiguraci. Potvrdte tlacitkem
~F5(Dalsi)”.
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Do W1z @8 g, 7obrazi se upozornéni, jestli chcete volny mix a prejdete na piehled volnych mixa.
opravdu vytvofit novy model. Potvrdime
tla¢itkem ,F5(Dalsi)". -
VytvoFit a vybrat model? Yl |z @8 b, Pritazeni piepinace pro aktivaci a
oln® iy deaktivacivolného mixu.

Motor >> Zvak H e}
e e e Tlacitkem ,F4(Uprav)” prejdete do

100% [F] oo
v e | rozsifené konfigurace volného mixu a
Traalviehozi 222 (8 9, Doladéni stfed(l serv, omezeni vystupni Feokdini o5 0fs et 0% editaci polozky ,Spinaé” pfitadite ovladac¢

Kalibrace serv - , P Asymetricky mix motoru = ) . ! A .
— = vychylky, obraceni smyslu vychylek, aser i x| proaktivaci/deaktivaci mixu.
~ v , . vav Linl
ety | zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté Trim x
Wao, vichylka s yratime po sparovani prijimace s vysilacem.
Min. viichylka -100% . . eer v
M, fyzicky limit % Postupujte podle kapitoly PFijimac->
Min, fuzicks limit -125%

Sparovani. Potvrdte tlacitkem ,,F5(Dalsi)".

Vysilac je sparovan s prijimacem a je pfipojen k napdjeni.V této fazi
doladite konfiguraci vystupnich funkci->serv viz. kapitola 7.3.5
SerizenivystuplipFijimace.

V poslednim kroku nakonfigurujete volny mix z funkce plynu na
zvukovy modul (zvuk motoru). Vysledkem by mélo byt, ze
prepina¢em se aktivuje mix a podle ovladace plynu (ota¢ek motoru)
se bude ovladat zvukovy modul. Pfejdéte do menu ,Jemné ladéni
/let. rezimy->Volné mixy".

a. Tlacitkem ,F2(Novy)” zaloZite volny

ey ——— mix. V polozce ,Master“- vstup mixu
e s vyplnite ,Motor” a v polozce ,Slave”-

vystup mixu zadate ,Zvuk M”. Polozka
memm: .. | nHlavnihodnota” urluje pfenos vstupu na

vystup mixu.Tlacitkem ,F5(Dalsi)” zalozite
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7.3.5 Sefizenivystupu pfijimace Nastaveni rozsahu letovych funkci provadéjte pres funkci dvojitych
vychylek.

Pfejdéte do menu ,,Model->Kalibrace serv”. Tlacitky ,F2" a ,F3"
prochézite vystupy pfijimace. Pro doladéni vystupu serv projdéte
nasledujicibody.

»Reverzaceserva”-obraceny smysl vychylek

Pohybujte proporcionalnimi ovladaci a sledujte, jakym smérem se
pohybuji serva. Pohybuje-li se nékteré servo v opacném sméru,
polozku , Reverzace serva” u konkrétniho vystupu zménite.
Pokracujte tak dlouho, dokud vsechny vystupy (serva) nemaji
spravny smysl.

»Stfed (Subtrim)”-doladéni sttedové polohy vystupnifunkce

Nechejte ovladace ve stredovych polohach a postupné prochazejte
vystupy a polozkou ,Stied (Sub-trim)“ korigujte stredové polohy
serv. Mechanicky by mély byt paky a tdhla serva sefizeny tak, aby
polozka ,Stfed (Sub-trim)” nenabyvala hodnotu, kterd by omezila
rozsahy vychylek.

»Max./Min. fyzicky limit”- maximalnirozsah vystupnifunkce

Vymezeni maximalnich rozsah serva tak, aby serva pohybem svym
nebo svych tdhel nepfekra¢ovaly mechanické dorazy (prekazky).
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. Prijima¢ mé kanalové vystupy s konektory pro vétsinu serv (JR-
konektor).

. Bat - vstup pro pfipojeni napdjeni pfijimace a serv. Vyuzivejte
vzdy vice vstupl nez jen jeden pro napajeni pfijimace se servy.
Muzete vyuzit V-kabel nebo dalsi neobsazené vstupy pfijimace.
K napdjeni pfijimact mlzete pouzit NiCd clanky, stabilizované
napéti z reguldtoru, nebo Li-xx ¢lanky s pouzitim stabilizace,
napf.JETIMAXBEC atd.

. SAT - vstup/vystup pro PPM signal. Pfijima¢ muze bud

zpracovavat PPM anebo generovat PPM signal. K tomuto vstupu
vétdiho poctu prijimacich antén a zvy3eni spolehlivosti v
situacich, kdy dochdzi k zastinéni nebo nevhodné orientaci
antén.

. EXT - vstup pro telemetrické senzory. Chcete-li pfipojit vice
nezjeden telemetricky senzor, vyuzijte JETIEXPANDER E4.

. A1/A2-antény pfijimace.Je vhodné, aby antény k sobé uzaviraly
uhel 90°
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8.2 Instalace

Prijimac zabalte do molitanu a umistéte co nejdal od zdrojl ruseni
(serva, pohonny elektromotor). Antény pfijimace umistéte tak, aby
jejich aktivni konce spolu navzéjem sviraly uhel 90° a byly od sebe co
moznd nejvice vzdalené. Dbejte na to, aby polomér ohybu nebyl
mensi nez 1cm. Aktivni vysilaci ¢ast antény nesmi byt umisténa v
blizkosti kovovych predmétl. Ma-li model uhlikovy trup, je vhodné
umistit aktivnikonce antén mimo trup.

8.3 Parovani

Chcete-li, aby vysila¢c komunikoval s pfijima¢em, musite jej

navzajem sparovat. Tim si vysila¢ zapamatuje adresu pfrijimace a

nalezne-li jej znovu pfi pfistim zapnuti, automaticky s timto

pfijimacem navaze komunikaci, nekomunikuje-li vysilac jiz s jinym

prijimac¢em. Parovanije nutné udélatjen jednou.

8.3.1Standardnipostup

1.  Vypnétevysilaca pfijimac.

2. Zastr¢te propojku,,BIND PLUG* do pfijimace dovstupu EXT.

3.  Pripojte napajenikpfijimaci.

4. Zapnéte vysilac. Prijimac se sparuje s primarnim vysilacim
modulem.




8.3.2 Alternativni postup pres menuvysilace
1. Vypnétepfijimac.Vysila¢ nechte zapnuty.
2. Zastrcte propojku"BIND PLUG" do pfijimace do vstupu EXT.
3.  Prfipojte napdjeni k pfijimaci.
4. Vevysila¢inajedtedomenu
Pokroéild nastaveni->Bezdrdt modul/Ucitel-Zak”
5.  Oznacte fadek "Pdrovdni hlavniho TX modulu" a stisknéte
»3Dtlacitko”.
6.  Prijimacsesparujesvysilacem.

Tful:llﬂ'l\l'!i'thuzi |12~.22:3?
Bezdrat. Modul/UEitel-Zik
Mod Vychozi [7]

Povolit zdlohu na 900MHz x
24-kanalowy multimod aktivovan x
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8.4 Test dosahu

Testem dosahu ovéfujete spravnou funkcivysilace a piijimace.

Pred prvnim letem kazdého letového dne byste méli provést test
dosahu. Také pfi jakychkoliv pochybnostech funkce vysilace nebo
pfijimace. Pfi testu dosahu se snizi vysilaci vykon vysilace na 10%.

P¥i testovani dosahu umistéte model i vysila¢ do vysky nejméné 80
cm od zemé. Spravné pracujici vysila¢ a pfijima¢ by v uvedeném
testovacim rezimu mél spolehlivé ovlddat model na vzdalenost
alespon 50 m. Pokud tomu tak neni, ovérte predevsim spravnou
instalaci antén pfijimace. Neni-li ani pak test Uspésny, zafizeni
nepouzivejte a kontaktujte prodejce nebo nékteré ze servisnich
stredisek.

8.5 Fail safe

Vsechny prijimace systému Duplex 2,4GHz disponuji funkci ,,fail
safe’; funkcireagujici na preruseni spojeni.V okamziku, kdy pfijimac
znéjakého divodu prestane pfijimat informace z vysilace, prejde po
nastavené dobé dojednoho zrezimd.

»Repeat”(Opakuj) - Opakovéni posledni platné vychylky na vystupy
(vychozihodnota pro viechny pfijimace)

»Out off”(Vypni pin) - Na vystupech neni zadny fidici signal, tzn.
serva neudrzuji svoji pozici

»Fail safe”-vystupy pfejdou do pfedem nastavenych vychylek
Kazdy vystup pfijimace mize byt nakonfigurovan do libovolného z



duplex« cmex

vyse popsanych rezimi. Doporucujeme u kazdého vystupu nastavit
rezim ,fail safe” s hodnotou takovou, aby se model nachazel ve
stabilizovaném stavu. Napf. funkce vyskovky, smérovky ve
stfedovych polohéach, elektricky motor vypnuty, spalovaci motor na
volnobéhu, vysunuté aerodynamické brzdy.

Postup konfigurace funkce fail safe u pfijimace.

1. Spérujte pfijimac s vysila¢em, viz. kapitola 8.3 Spdrovdni.
Nechte pfijimac a vysila¢ zapnuty.

2. Ve vysilaci prejdéte do menu ,, Aplikace->Jetibox” a postupujte
podle obrazku. Pohyb v menu je realizovan funkénimi tlacitky F1-
F4.

3. V menu ,Set Output Pin” vyberte vystup pfijimace (tlacitkem
doleva/doprava), ktery chcete konfigurovat, a postupujte déle
(tlacitkem dol().

4.V menu ,Signal Fault Yn’, kde n je ¢islo vystupu, ktery
konfigurujete. Tlacitkem doprava editujete funkci vystupu pfi
vypadku spojeni (nastavte ,fail safe”). Timto se na vystupu
pfijimace n aktivovalafunkce ,fail safe”.

5. Hodnota ,fail safe” se nastavuje, zmacknete-li tlacitka dolt a
pfejdete do menu ,Fail Safe”. Tla¢itky doleva/doprava editujete
hodnotu,,fail safe”vrozmezi0,8az2,2ms.

Postupné nastavte vsechny zapojené vystupy pfijimace prdchodem

bod( 3-5.

Poslednim parametrem je doba od vypadku spojeni, po které se

uplatni,, fail safe” nebo ostatniakce po prerusenispojeni.

V menu ,SignalFaultDelay” je definice doby, za jakou dojde po
preruseni spojeni na vystupech k prednastavenym vychylkam.
Zména hodnoty stisknutim tlacitka doleva/doprava.
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8.6 Pouziti pripojenych zafizeni pro nastaveni pfijimace

Til]wenos |22« O Pomoci aplikace ,Pfipojené zatizeni”
Hizm! manu mazete bezdratové konfigurovat zafizeni v
modelech, jako jsou pfijimace, senzory,
resp.dalsiinteligentnielektronika. Aplikace
vyuzivd nejnovéjsi protokol EX Bus a je
schopna komunikovat pouze se zafizenimi
S takto oznacenymi. Méli byste tedy
ﬂ%@ zkontrolovat oznaceni na svych
= T pfijimacich/senzorech, zda podporuji
+ Zakladni konfigurace , . .
@ Obrazek modelu & barvy protokol EX Bus, nebo provést aktualizaci
1 Porametry ikl pfislusného firmwaru v ptipadé, ze je
zafizeni updatovatelné a aktualizace je

dostupna.

= Pfifazeni serv
& Kalibrace serv
Tlfvnen [z @ Ve struénosti aplikace ,PFipojena
Fiojand zaftzant zafizeni” (Model -> PFipojend zafizeni)
nahrazuje integrovany emuldtor Jetiboxu a
pfindsi nové, inteligentnéjsi zplsoby, jak
komunikovat s pfipojenymi zafizenimi.
Emulator Jetiboxu viak je nadale pfitomen.
Hlavni okno aplikace zobrazuje seznam dostupnych zafizeni. Ta,
kterd jsou rozpoznana, maji oznaceni pomoci svych registrovanych
nazvu. Ostatni nejsou zobrazena bud' vibec, nebo jsou indikovana
jako ciselné ID zafizeni. Zatrzitko v pravém sloupci udava, ze je
zafizeni pfipraveno a mGzeme jej konfigurovat. Po stisku tlacitka ,,F3
Obnov” Ize resetovat seznam pfipojenych zafizeni tim, Ze se spusti
proces autodetekce, jenz se bude snazit vyhledat veskerou
pfipojenou elektroniku. Detekce zafizeni probihd vzdy na pozadi.

@ Jemné ladéniflet. refimy
£ Pokrotild nastaveni

@ Casovafe/senzory

[ Aplikace

L .

RSAT EX v e
RC spinaé >
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Na obrazku si vsimnéte dvou pfijimacd, jez byly detekovany a
rozpozndny — Rsat EX a R9 EX. Pokud nyni stisknete "3D tlacitko",
muzete jednotlivé pfijimace detailné konfigurovat. Posledni
polozka na obrézku, RC Spina¢, je zobrazena vzdy a dovoli vdm
konfigurovat nastaveni vztazend k tomuto druhu zafizeni.
Pamatuijte si v3ak, Zze nastaveni RC Spinace jsou uloZena ve vysilacia
jsou specifickd pro kazdy model. Naopak veskera nastaveni u
zbyvajicich zafizenijsou ulozena ptimo v nich samotnych.

v, . . T e = — =
Pfiklad, jak nakonfigurovat ) Xl vyehori [12:22:1
pfijimac typu ,R9 EX” pomoci Duplex R9-EX
aplikace Pfipojenych zafizeni: T
Kompletni nastaveni pfijimace je | Hlavninastaveni >>

. > ) & Fail-Safe >
nejprve stazeno do vysila¢e, a  alternativni konfigurace pinia >
Vystupy pFijimate =

jakmile je tato operace hotova,
zobrazi se nabidka podobna té na
obrézku a). Kazdd zména, kterou
provedete, je automaticky nahrdna zpét do pfijimace, takze
okamyzité vidite vysledky provadénych krokl a neni tfeba neustéle
ukladat nastaveni. Pro pohodlnost je zde tlacitko ,F3 Obnovit”, po
jehoz stisknuti dojde ke znovunacteni viech dat z pfijimace. Toho
muzete vyuzit predevsim, jestlize modifikujete nastaveni pomoci
fyzického Jetiboxu a soucasné uzitim aplikace , PFipojenych
zarizeni”.

Tlacitko ,F2" slouzi k otevieni specidlniho dialogu, kde muzete
importovat a exportovat nastaveni daného zafizeni. Pokud
potiebujete exportovat kompletni nastaveni daného (napt.)
pfijimace, zvolte faddek ,Export nastaveni”, vyplhte nazev
vysledného souboru a potvrdte. Obdobné Ize provést import
konfigurace. Veskeré exportované soubory jsou ulozeny ve slozce
»Export“naSDkarté.

Resetovat do wichoziho nastaveni...



Naobrdzku a)je mozné nastavit ndsledujiciparametry:

- Sériovd linka - definuje pracovni rezim pfijimace. Dostupné
moznosti:
« JETIBOX & Serva - standardnirezim pro pfimé fizeni serv.

* PPM Pozitivni, PPM Negativni — signal pro serva je sloucen do
podoby standardni nebo invertované PPM. Pfimy vystup pro
servajerovnéz podporovén.

« EX Bus - nastavi pfijimac, aby posilal veskera data na rychlou
sériovou linku pro dalsi zpracovani. Toto je doporucend volba,
pokud pfipojujete pfijima¢ k Central Boxu nebo jinému
inteligentnimu zafizeni.

« UDI - Universal Data Interface. Tento jednosmérny digitalni
sériovy protokol dokaze prenést vychylky az pro 12 kandll na
jediném vodic¢i. Protokol UDI je kompatibilni s mnoha
stabilizacnimi systémy pro modely vrtulnik( ¢iletadel.

- Hlavninastaveni- presméruje vas na obrazovku b)
- Fail-Safe - pfesméruje vas na obrazovku c)
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- Alternativnikonfigurace pinii - piesméruje vas na obrazovku d)
- Vystupy prijimace - piesméruje vés na obrazovku e)
- Resetovat do vychoziho nastaveni... - po potvrzeni této volby

bude konfigurace pfijimace navracena do vychoziho tovarniho
nastaveni.

b

Zobrazeni zdkladni konfigurace T‘.‘uullﬁwdmi = |122;_-35
prijimace (obrdzekb)). RO-EX Nastaveni
- Vystupni perioda - urCuje, jak [T “auto [7] |
c¢asto bude signdl pro serva ' nastavenipem
pfeposildn na vystupy pfijimace. @ Potetkandld 8 kanald []
Lze nastavit vystupni periodu 5 - PPMIUDI rezim il

Nastaveni alarmu i
30ms. Doporucend hodnota: | aarm nizkeno napéti asv |
~Auto”. Zpgt | X | © |Ghcws| oK

Nastaveni PPM

- Pocet kandlii - jestlize je nastaven rezim vystupu jako pozitivni
nebo negativni PPM, muizete definovat, kolik kanalli se na vystupu
pfijimace objevi.

- SAT1/SAT2 - Nékteré typy prijimacl nabizeji podporu pro vstup
zalozniho PPM signalu. ten mdze byt zachytavan na portech SAT1 ¢i
SAT2. Zde muzete definovat funkci kazdého z téchto portd. PPM
vstup Ize povolit pouze v rezimech "JETIBOX & Serva" a "EX Bus".
Port SAT2 je navic mozné nakonfigurovat jako vystup zaloZzniho PPM
signdlu pro dalsi vyuZziti. V tomto pfipadé pak bude na portu SAT2
pfitomnovsech 16 vysilacovych kanald (pokud nenitecenojinak).

- PPM/UDI rezim - urCuje typ zpracovani a dalsi logiku aplikovanou
na protokoly PPMaUDI.

-PFimy: Vychylky pfijaté z vysilace nejsou v pfijimaci jiz nijak
zpracovavany a jsou pfijimacem vygenerovany bez jakékoli zmény



ve formé PPM, resp. protokolu UDI. Jestlize dojde ke ztraté signalu,

zddné data nebudou na PPM/digitélnilince pfijima¢em generovana.
-Pocitany: \Vychylky pfrijaté z vysilace jsou déale zpracovany

pfijimacem a je zde aplikovano nastaveni z nabidek "Channel set"a

"Out Pin Set" (programovatelné kanélové vystupy, velikosti

vychylekapod.)

Nastavenialarmu

- Alarm nizkého napéti - nastaveni uUrovné, pfikteré bude vysila¢
signalizovat nizké napéti pfijimacové baterie. Vzdy, kdyz napéti
pfijimace klesne pod nastavenou mez, dojde k vygenerovani
alarmu. Vysila¢ nasledné muze akusticky ohlasit alarm nizkého
napéti (to vsak zélezi na konfiguraci alarmi ve vysilaci, viz kapitola
Casovace/Senzory->Alarmy).

. o , T dvochoni Sy -
Zobrazeni parametri, které se fuﬂm""““‘“' |12-22-‘5
vztahujik funkcifail-safe <) R9-EX Fail-Safe
(Obrdzekc))-' Fail Safe Povolen [7]

Zpoidéni fail-safe 1.58

- Fail Safe - tento parametr » Nastavit pozice fail-safe nyni...
Vystupni pin ReZim

oznamuje pfijimaci, jak se chovat
v pripadé ztrdty spojeni s | vystup1 Opakuj 7]
vysilatem. Jestlize je ,Povolen”, " v ST
Ize nezdvisle nastavit chovani
kazdého servovystupu. V pfipadé, Ze je ,Zakazan”, nebude pfi
vypadku zadny kontrolni signal pfitomen ani pro vystupy serv, ani
proPPM linku.

- Zpozdéni fail-safe - c¢as v sekundach, kolik musi ubéhnout od
momentu ztrdty signalu, az po aktivaci funkce fail-safe. Tato volba
jezobrazena pouze, kdyz jefail-safe ,,Povolen”.

Hodn. Nabé&h
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- Kazdy vystup prijimace md pak tfinastavitelné parametry:

» Rezim (Opakuj, Vypni pin a Fail-Safe) oznamuje, jak se
specifikovany vystup bude chovat v pfipadé ztraty signélu. V
pfipadé volby Opakuj bude drzena posledni znama pozice serva.
Polozka Vypni pin znaci, ze na daném vystupu nebude pfitomen
zadnyfidicisignél vdobé vypadku. Posledni moznost, Fail-Safe,
pfesune servo do uzivatelsky preddefinované pozice, jez je
specifikovanasloupcem ,Hodnota”.

» Hodnota - definovana pozice serva v pfipadé, kdyz nastane
vypadek signdlu. Pole je dostupné pouze tehdy, kdyZ je zvolen
rezim Fail-Safe pro dany vystupni pin. Pro usnadnéni nastavovani
pozice muzete béhem editace hodnoty stisknout tlacitko ,F4
Pouzij”, coz zpUsobi, ze zvolend hodnota se objevi na vystupu
serva.Nenitedy tfeba vypinat VF moduly (pro simulaci vypadku
spojeni) a nastavenifail-safe se timto vyrazné urychli.

» Nabéh - tento parametr zpomali pfesun serva z operacni pozice
do pozicefail-safe.

L . o d) [T vychoai
“Alternativni konfigurace pini"

|12~.22:13

R9-EX Funkce

umoziuje zménit rezimy

fijimacovych pind. Vystu ro Vgstupni pin Funkce
Py Y p y . Py p . vistup 1 Servo [7]
serva mohou byt nakonfigurovany | 2 Digitalni vystup (=
do rezimu digitalniho vstupu, resp. | vystup3 Digitaini vstup []

. Vistup 4 Servo [7]
VyStupu. weriin 5 Serun =1

- rezim Digitdlni vstup - je logicka
hodnota na daném signalnim pinu
(0 nebo 1) pfenesena do vysilace ve formé EX telemetrie (takze jilze
dale zobrazovat i ukladat). Piny pfijimacd jsou vybaveny vnitinimi



pull-up rezistory, takze pro detekci logické hodnoty staci spojit
signalovy vodic¢ se zemi.

- rezim DigitdIni vystup - je provedena diskretizace hodnoty
vstupniho kandlu na daném pinu. Jestlize je tato hodnota vétsi nez
1,5ms, vystupem na pinu bude logickd 1. V opa¢ném piipadé je
vystup v log. 0. Timto zpusobem lIze napt. ovladat jednoduché
modelové osvétleni slozené z LED diod. V tomto rezimu je taktéz
aplikovano nastavenifail-safe pro dany pin.

Obrazovka nastaveni vystupt pfijimace (obr. e)) umoznuje
presmérovat kandly vysilace na kterykoliv vystup pfijimace. Pro
zjednoduseni jsou kandly vysilate popsany ciselnou hodnotou i
jejich vyznamem. Jako posledni parametr Ize nastavit vystupni
skupinu pro kazdé servo zvlast. Vice informaci k jednotlivym
parametriim naleznete v manualu k vasemu pfijimaci.

e) | T vchozi [1222:25
R9-EX Vystupy

Vystupni pin Servo & Skupina
vistup 1 Maotor 1 (1) 7]
Vystup 2 Kormidlo (2) [F]
Vystup 3 Zvuk H (3) 7]
Vyjstup 4 Svetla (4) 7]
weriin 5 <irena 15111
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8.6.1 Podporagenerovaniprikazii pro zafizeni EX Bus

Vysilace DS-12 podporujiaz 16 univerzélnich pfikaz{i pro bezdratové
pfipojend zafizeni podporujici EX Bus. Pro zobrazeni pfehledu
aktivnich prikazl stisknéte tlacitko ,F4" CMD v nabidce Model >
Pripojend zarizeni. Pfikaz viak musi byt detekovén pred tim, nez
muUze byt aktivovan. Jako pfiklad pouziti bezdratovych piikazl Ize
uvést Central Box a jeho piikaz pro resetovani minimalnich hodnot,
maximalnich hodnot a kapacity baterii ("Clear MIN/MAX values”).

"ol wyehosi e 1+ |
Prehled pFikazd

CBOX200
n

1. Seznam aktivnich pfikazd

™ o ’ v . vev ,
Dl{vichest |z T 5 Spina¢ Sa je pfifazen k provedeni resetu
Smazat hodn. MIN/MAX .. . vy . . .
Sz oo minim, maxim a zméfené kapacity baterii.

o " owwm | Pro piikaz resetu je dostupny pouze mdd
»Ovladac” (jako vstup se bere poloha
ovladace), jind zafizeni viak mohou
akceptovat proporciondlni hodnotu
zadanou jako konstantu nebo jako cislo

kanalu navysilaci.
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1 R 3. Piejdéte do zobrazeniminim amaxim. - Vysila¢ zobrazi dialog s otdzkou, zda chcete provést prikaz

Cantral Box 200 resetovéni telemetrie. Jestlize stisknete tlacitko NE nebo nestihnete
odpovédét v casovém intervalu, dialog se uzavie a pfikaz se
neprovede.

Hlavni nastaveni
Alternativni funkce pini
-safe

- Kdyz naopak stisknete tlacitko ANO, piikaz se odesle do modelu,
kde jej zpracuje Central Box a resetuje svou telemetrii. Vysledek
pfikazu silze zobrazit na hlavni obrazovce vysila¢e do okna teleme

K 15 Tahiw| ok

Topllfycheat W |122253 4. Stiskem 3D tla¢itka se dany piikaz vlozi
g £80X200 MinfMax l do prehledu aktivnich pfikazl a je mozné

= mu prifaditovladac na vysilaci.
= Smazat nyni...

Min. napéti
Max, napéti

X[ o

V zakladni obrazovce nastaveni Central Boxu prejdéte k zobrazeni
maximalnich hodnot telemetrie ,Telemtetry Min/Max”. Zde se
nachdzi volba pro prifazeni spinace k pfikazu vymazéni zmérenych
minim a maxim,,Clear Min/Max switch”. Stisknutim 3D tlac¢itka nad
touto polozkou se dostanete do seznamu aktivnich piikazd, kde je jiz
tento ptikaz vlozen a jeinverzné zvyraznén kurzorem.

Stiskem 3D tlacitka se dostanete k nabidce pfifazeni ovladaciho
prvku, jimz bude posilani pfikazu pro reset déle kontrolovéno. Zde
jsme zvolili spina¢ Sa. Dalsi funkce celého tohoto soukoli bude
vypadat takto:

- Presunutim spinace Sa do pozice Sepnuto vysila¢ detekuje, ze ma
preposlat do modelu pfikaz k resetu minim a maxim telemetrie.
Pfedtim je vSak nutno volbu potvrdit pilotem, aby nedoslo k
mylnémuvymazani hodnot.
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8.7 RC Spinac (RC Switch)

RC spinac je specidlni bezdratové zafizeni, které umoznuje
bezdratové pfipojit nebo odpojit napdjeci napéti vaseho modelu.
Existuji dvé varianty tohoto komponentu: Standardni RC spinac (RC
Switch) a Vykonovy RC spina¢ (RC Power Switch). Rozdil mezi nimi
je patrny zobrazku nize.

1. ZakladniRCspinac je vhodny pro aplikace, kde je pouzit Central
Box, MaxBec 2D plus, SBEC 40 nebo jiné inteligentni elektronické
zafizeni. Tato varianta nabizi jeden vystupni pin, jenz je bezdratové
nastavovan do rozepinaci nebo spinaci napétové urovné. Jestlize je
RC spina¢ zasunut na misto magnetického klice, Ize jim vypinat a
zapinat palubnielektroniku v modelu.

Varianty RC Spinace
Vstupni napéti
\ f / Vystupni napéti
e Vykonovy Prijimacova
RCSpinac RC Spinaé 7 baterie
Central Box :|
Max Bec2D Pfijimac \ L
SBEC 40, atd. Napajeci konektor

™~

Konektor pro magneticky klic

2.Druhavarianta, vykonovy RC spinac¢ (RC Power Switch), je schopna
pIné nahradit fyzické kontakty. Je mozné pfimo pfipojit serva a
jinou elektroniku, nebot ve spinaci je pfitomno nékolik tranzistord
MOSFET s nizkym odporem. Staci pfipojit RC Power Switch mezi
baterii a ptijimac, nakonfigurovat ptislusné nastaveni ve vasem
vysilaciasparovat obdobné jako klasicky prijimac.
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Nastaveni vztazena k RC spinaci naleznete v nabidce Model ->
Pripojend zarizeni -> RC Spina¢. Jako prvni je tfeba aktivovat jeho
pouziti tim, Ze stisknete "3D tlacitko” pfi zvyraznéném prvnim
radku. Pak byste méli sparovat vas RC spinac s vysilacem:

« Zastrcte programovaci propojku do RC spinace azapnéte jej.

« Stisknéte "3D tlacitko” nad zvyraznénym fadkem Spérovat
bezdratovy spinac.

«ID nové detekovaného zafizenibude automaticky ulozeno.
Ovladacnavysilacislouzijako spoustéc uddlosti:
Pokud chcete zapnout model, nastavte pfifazeny spinac¢ do pozice
pro zapnutia potvrdte volbu na obrazovce, kterd se nasledné objevi.
Jestlize naopak potrebujete model vypnout, presunte pfifazeny
ovladac¢ do opacné polohy a opét potvrdte vasivolbu.
MUzZete invertovat polaritu RC spinace (pokud log. Uroven "1"
neznamena "zafizeni zapnuto") a také Ize pfifadit zvukové signaly,
které se aktivuji pokazdé, kdyz je zménén stav RC spinace (zapnut
nebo vypnut).

T’:uum=|Wthuzi | 12:22:51
RC spinat
Sparovat bezdratovy spinat X
Ovladat na vysilati Scv
Obrétit polaritu spinade x
Audio po zapnuti |
Audio po vypnuti |
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(9) Hlavni menu 5.V levé ¢astije cislem  alljweod  Fjuazes

vyjadreno pofadipolozek menu. Nastaveni vlastniho menu
Vybér modelu [7]

Do zakladniho menu se dostanete z hlavni obrazovky stisknutim

klavesy,, menu”.

1. Hlavni menu ma dvé sekce, zakladni a uzivatelskou. V zékladni
sekci je pevné rozlozeni menu s fazenim do tématickych pod-
menu.

Zakladni konfigurace [7]
swash Mix [F]
Parametry funkci [7]
Pifazeni serv [7]

T

O—

4o s W

«Model T’:uu[(]%iw:chuzi |1222:1?
« Praivodce nast. vrtulniku Hiavni menu
(pouze modely vrtulnik) ., " v, Y L~ /
- Jemné ladéni /let.rezimy | @ Jemné ladéni/let. rezimy 6. Tlacitky,F1"a,F2" ménite pofadioznacené polozky menu.
« Pokrodila nastaveni £x Pokrotila nastaveni 7. Tlac¢itkem ,F3(Novy)” vytvofite novou polozku v
- Casovace/senzory fafi‘:"afe"se“z°’y uzivatelské sekci hlavniho menu. Stisknutim ,3D tlaéitka” na
« Aplikace f‘pﬁ,:fe polozce menu prejdete navybérmenu pro danou polozku.
* Systém ®_\—/L_l 8. Tlacitkem ,F4(Smaz)”smazete oznacenou polozku menu.
2. Do uzivatelské sekce hlavniho menu se prepnete tlacitkem 9. Tlacitkem ,F5(V3e)” vloZite do uzivatelského menu veskeré
F3(Uziv.).V této sekci si sami mUZete vytvofit menu podle Vasich polozky pod-menu.
potieb. V obou sekcich jsou dostupné funkce zamek plynu a servo
™ 0] wyehozi 1222225 monitor pres tlac¢itka,,F1(THR)” a,,F2 (Receiver output)”.
3. Ve vychozim nastaveni menu Hlavni menu

neobsahuje zadné polozky.

4. Tlacitkem ,F5(Uprav)”
prejdete do nastaveni
uzivatelské sekce menu.




9.0.10chrana heslem proti nechténym zménam
konfigurace

Jestlize pljcujete vysilac cizi osobé a chcete zajistit, aby v konfiguraci
modelu nebyly provedeny zadné zmény, které by mély vliv na funkci
vysilate nebo modelu, Ize s vyhodou pouzit funkci Zamknuti

modelu.

s

Hlavni menu

@ Jemné ladéniflet. refimy
A Pokrotila nastaveni

@ Casovate/senzory
Aplikace

LN -

1. V Hlavnim menu stisknéte tlacitko F4,
¢imz se zobrazi dialog pro zadéani
jednorazového hesla.

model

Pro zabranéni nechténgch zmén zadejte
dvoumistny kid. Ten sl zapamatujte.

1/2/3 | 4/5/6 | 7/8/9 | Smai

2. Zadejte dvoumistny kéd pomoci tlacitek
F1,1/2/3“, F2,4/5/6" a F3,7/8/9". Tento
kod se zobrazi na displeji a pozdéji bude
slouZit pro odemknutivysilace.

Tlac¢itkem F4 ,Vymaz” Ize smazat zadané
¢isloazacitznovu.

model

Pro zabréngni nechtiéngch zmén zade|te
dvoumistny kid. Ten sl zapamatujte.

1

SUSENRISIGISIEN smaz| ok

3. Ko&d si zapamatujte a stisknéte tlacitko
F5,0K".

Nyni potvrdte bezpecnostni dotaz typu
~Aplikovatzmény?”.

Vysilac bude od tohoto okamzZiku zamcen
proti:

- zméndmv konfiguraci,

- vybérumodelu,
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- zaloZeninového modelu,

- kalibraciovlddacich prvkda,

- logovdnitelemetrie,

- pfipojeniUSB,

- vypnuti.

Veskera prace s SD kartou tedy probiha pouze v rezimu cteni.

tlacitka F4 v Hlavnim menu. Nynije potieba

zadat stejny kod jako pfi zamykani modelu.

Potvrdte tla¢itkem F5, 0K".

Nyni se zobrazi dotaz, zda chcete
: provedené zmény v konfiguraci modelu

uloZit nebo ne. Stiskem tlacitka F1,NE” se viechny provedené

zmény zrusia dojde knovému nacteniveskerych tdajli zSD karty.




9.1 Model
Menu ,,Model” obsahuje zdkladni funkce pro prdci s modelem,
jako: 00 vychozi [1222:50
. Vybérmodelu
A Model

. Novy model
. Zakladnikonfigurace & Novy model
. Swash mix (Pouzev rezimu, Heli") 4 Zékladni konfigurace
. Parametry funkci E Obrazek modelu & barvy
. Ptifazeniserv i Pf:.amet‘ry funkci
. K Ibr ceser & Prirazeni serv

? ! .a i vv i & Kalibrace serv
i Pfipojend zafizeni = PFipojena zafizeni

9.1.1 Vybérmodelu

V menu je zobrazen seznam ulozenych modell v paméti s jejich
jmény, daty zalozeni a typem modelu. Aktudiné zvoleny model je
oznaceny symbolem zatrzeni. V menu Ize vybrat model a provadét
spravu viech uloZzenych modeld, jako kopirovéani modelu, mazani
modelu, organizace pofadiulozenimodelt.

T’:uulﬂ'IWthuzi |12~.22:1o
Vybér modelu
2 Model 1 1980/00/00 Gl
3 Model 2 1980/00/00 gy
4 Model 3 1980/00/00  $x

C haaddal A ARDA NN —
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1. Vybérmodelu

V seznamu modell vyberte pozadovany model a potvrdte stiskem
»3D tlacitka” nebo tlacitkem ,F1(0k)”. Budete vyzvani k potvrzeni
nactenimodelu.

Vysila¢ nabizi funkci ,Model checking" kontrolujici sériové cislo

pfijimace ulozeného k modelu se sériovym ¢islem pfrijimace, se

kterym navaze vysila¢ komunikaci. Lisi-li se sériovd ¢isla, vysilac
upozorni na displejiinformaci, ze detekoval jiny pfijimac, nez ktery je
pfifazeny k modelu.Vtéto situaci uzivatel rozhodne, zdali:

*  Potvrdizménu-pfifadinovy pfijimac k modelu.

e Odmitne zménu - vysila¢ nebude s nalezenym pfijimacem
komunikovat do té doby, nez se zapne pfijimac pfifazeny k
modelu.

* Vyberejiny modelzpamétivysilace.

Informace o nesouladu pfijimacl se také zobrazi po vytvoreni

nového modelu a sparovadni nebo navazani komunikace s

prijimacem. Timto Ukonem pfiradite pfijima¢ k modelu pro

nasledujici kontroly.

2. Kopirovanimodelu

Kompletni nastaveni modelu mUzete zkopirovat a vytvofit tak novy

model se stejnym nastavenim. V seznamu modell vyberte model,

ktery chcete zkopirovat, a tlacitkem ,,F3(Kopie)” vytvotite kopii. Na
konci seznamu se vytvofi kopie vybraného modelu a soucasné
prejdete do editace ndzvu kopie modelu.

3. Smazanimodelu

Model ze seznamu miZete odstranit z paméti. V seznamu model(



vyberte model, ktery chcete smazat, a stisknéte tlacitko ,F5(Smaz)”.
Z ddvodu bezpecnostinelze smazat aktivni model.

4. Volbapoiadimodelu

U modelu oznaceného kurzorem muzete ménit jeho pozici
tlacitkem ,F1()” o jednu pozici dolli a ,F2()” o jednu pozici nahoru.
Vysila¢ umoznuje uklddat do paméti mnoho modeld, ale obvykle jen
nékolikmodell ma aktudlni vyuziti.
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9.1.2 Novymodel

Tato polozka v menu spousti privodce vytvorfeni nového modelu.
Prvodce postupné prochéazi menu pod polozkou ,,Novy model”.
Novy model se vytvoii az pfi potvrzeni predposledniho menu
»PFifazeniserv”, doté dobynenimodel v pamétiulozen.

MozZnosti nastaveni vysilace DS-12 jsou velice rozsahlé. Z divodu
prehlednosti jsou néktera nastaveni dostupna pouze pfi urcitych
kombinacich osazeni ktidel, ocasnich ploch, brzdicich stitq,
podvozkd a poc¢tu motor(.

“_‘ugﬂ]‘lwmmi L] |1zzz:ss “_‘ugﬂ]‘lwmmi | 12:22:09

Novy model
Nizev ®

modelu:
Vrtulnik

=

Aero

Uprav

Koptera  Obecny

1. Jménomodelu

Do polozky , Ndzev” zadejte nazev modelu, pod kterym bude
ulozen v paméti vysilace. Maximalné 12 znak( vcéetné mezer.
Potvrzenim polozky ,,Ndzev“ prejdete do menu ,,Uprav* ve kterém

2
I
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pres ,3D tlacitko” zadate jméno. Tlacitko ,F1()” a ,F2()” ménite
polohu kurzoru.

Tlacitkem ,,F3(ABC)” ménite mald pismena navelka a naopak.
Tlac¢itkem ,,F4()” maZete znak na pozici kurzoru.

Tlac¢itkem ,,F5(0OK)” potvrdite jméno a vratite se zpét do menu
»Novymodel”.

Jméno modelu mUiZzete zménit i po ulozeni modelu v,Hlavni menu-
>Model->Zdkladnikonfigurace”.

2. Typmodelu

Typ modelu rozhoduje, jaké dalsi moznosti vysila¢ nabidne v
privodci a v dalsich nastavenich vysilace. Moznosti na vybér jsou
letadlo, vrtulnik , nebo obecny model. Po uloZeni modelu nelze
typ modelu déle ménit.

Tlac¢itkem ,F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku privodce menu
nZdkladni konfigurace”, ale jen pokud budou obé dvé polozky,
jménoatyp modelu, nastaveny.

55

9.1.3 Zakladni konfigurace-PLOSNIK

Nastaveni konfigurace kfidla, ocasnich ploch, po¢tu motord, poctu
aerodynamicky spoilerd a poc¢tu podvozkovych serv. Podle
nastavené konfigurace vtomto menu se vygeneruji letové funkce a
budou pfistupné konkrétni mixy.

T§uu|]]1wchuzi | 12:22:42
Zakladni konfigurace

51 52
( : )—@Typ ocasu Standard 1VOP 150P [7
p Polet motord 117
Serva brzd. klapek 0
4 Podvozkova serva 0]
5 PouZit gyro 1 Ne ™ |
C PouZit gyro 2 Ne [7]

1. Typkridla
Vysila¢ nabizi tyto moznosti osazeni kfidla, jez se sklada z
kridélkovych aklapkovychserv.

0 KLAP|1 KRID. Pouze jedno servo kiidélek
OKLAP2 KRID Dvé serva kiidélek

1KLAPJ2 KRID Jedno servo klapek, dvé serva kiidélek
2KLAP,2 KRID Dveé serva klapek, dvé serva kiidélek
2KLAP]4 KRID Dvé serva klapek, Ctyfi serva kiidélek
4KLAP|2 KRID Ctyfi serva klapek, dvé serva kfidélek
4KLAP|4 KRID Ctyfi serva klapek, ¢tyfi serva kiidélek
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2. Typ ocasnich ploch
Vysila¢ nabizi nasledujici konfigurace ocasnich ploch.

Oznaceni Popis

Standardni ocasni plochy s jednou fizenou

Sl LRI vyskovkou a jednou smérovkou

Motylek 2H Sdruzené ocasni plochy do V",

Ailevator 2H1V Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku

a jednou smérovkou

Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku i pro

Standard 2H2V smérovku

Model je fizen sdruzenym ovladanim ploch
na kiidle a smérovky

7adny - Elevon/Delta

Z&dny

Model bez ocasnich ploch

3. Pocetmotoriivmodelu

Pocet motorli v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle
poctu motorl se vygeneruji vystupy pro ovlddani jednotlivych
motor( s ptitazenim ovladacti vysilace.

4. Pocetovladanychaerodynamickych spoilerimodelu
Moznosti konfigurace 0-2 spoilery. Podle poctu spoilerd se
vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych serv s pfifazenim
ovladacu vysilace.

5. Pocetservvmodeluovladajicich podvozek

Moznosti konfigurace 0-4 serva. Podle poctu podvozkovych serv se
vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych serv s pfifazenim
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ovladacu vysilace. Tlacitkem ,,F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku
pravodce menu,, PFifazenifunkci”.

6. Pouzitgyro(1-3)
Je mozné vytvofit az tfi nezavislé funkce fizeni zisku gyra. Tyto
funkce se aktivujivnabidce ,Model->Zdkladnikonfigurace".

9.1.4 Zakladni konfigurace - VRTULNIK

“.‘ul:llﬂ'lwmozi ] |1zzz:11

Pozice felniho serva
Uhel 120°F]  Rotace (]

Délky pak (Serva 1-3)
100% ] 100% F]  100% (5]

Governor Ne [7]

Poufit gyro 2 Ne [7]

Pougit gyro 3 Ne [7]
KINE




Usporadanidesky cykliky
Zadejte jaky typ desky cykliky Vas vrtulnik pouziva. Blizsi informace
najdete v ndvodu kVasemu vrtulniku.

. »3 Serva (vych 120°)” - deska cykliky, kde letové funkce
klopeni, klonéni a kolektivu jsou ovlddany soucinnosti tfi serv. V
konfiguraci desky cykliky Ize posouvat jednotlivé body bliz nebo
déle od osy a tim eliminovat nelinearitu serv parametr ,Lever
lengths” V piipadé, ze pozadujete konfiguraci desky cykliky 3 serva
(140°) nebo 3 serva (90°) parametrem ,Angle’, doladite potfebné
nastaveniskrokem 1°.

. 4 Serva (90°)” - deska cykliky, u které jsou letové funkce
klopeni, klonéni a kolektivu ovlddany soucinnosti ¢tyf serv
orientovanych po 90°. Konfigurace poskytuje stejné moznostijako u
predchozidesky cykliky.

. »Mechanicka” - desky cykliky, kde kazdé servo ma
vyhrazenou jednu letovou funkci.

Otoceniorientace desky cykliky o 180°

Polozka ,Pozice ¢elniho serva” je dostupna pouze u varianty cykliky
»3 Serva (vych 120°)”. Podle konfigurace cykliky u modelu Ize v
nastaveniotocit desku cykliky o 180°.

Uhel desky cykliky

Polozka,, Uhel”je dostupna pouze u varianty cykliky , 3 Serva (vych
120°)% Uhel svirajici mezi sebou body cykliky 1 -2 a 1 - 3 Ize
uzivatelsky konfigurovat. Tim Ize doladit pozadovanou konfiguraci
desky cykliky.
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Otoceni

Polozka ,,Rotace” je dostupnd u varianty cykliky ,3 Serva (vych
120°)“a, 4 Serva (def 90°)". Otoceni celé desky cykliky o definovany
Uhel.Tim Ize doladit poZzadovanou konfiguraci desky cykliky.

Délkapak(Servo 1-4)
Posunuti bodi cykliky bliz nebo dal od osy rotace. Touto moznosti

muzete kompenzovat nelinedrni pribéh serv nebo jejich rozdilné
vlastnosti.
Governor
V nékterych pfipadech fizeni vrtulniku se pro ovladani motoru
vyuzitd funkce governor - regulace konstantnich otacek bez
zavislosti na kolektivu. Jestlize je model vrtulniku opatfen timto
fizenim motoru, zapnéte tuto funkci. Nastavite-li tuto funkci, pakse
v menu ,Jemné ladéni /let. reZimy” zptistupni konfigurace
governoru.

Pouzitgyro(2-3)

Je mozné vytvorit az tfi nezavislé funkce ftizeni zisku gyra. Ve
vychozim stavu je vzdy aktivni gyro ¢. 1, ostatni se aktivuji v této
nabidce spole¢né s funkci Governor.




9.1.5 Swash mix

Velice jemné doladéni serv desky cykliky. Zde mUzZete definovat
velikostivychylek jednotlivych letovych funkcivrtulniku.

T’:uu|]]1wchuzi |1222:u1
Swash Mix
Klongni 50% [7]
Klopeni 50% [7] / \
Kolektiv 50% [

Hodn. 100% 3] \ /

Cyklické omezenifizenihlavy rotoru (Swash Ring)

V nabidce ,,Model -> Swash Mix” ze aktivovat funkci cyklického
omezeni pro rotorovou hlavu vrtulniku. Aktivovanim této funkce
dojde k omezeni dréhy serv pfi spole¢ném plném vychyleni
ovladact klonéni a klopeni tak, aby celkova velikost vychylky byla
vzdy v ramci vnitini plochy zobrazeného kruhu. Vné kruhu se
nachdzijakasi mrtva zénafizeni.

Editaci pole,,Hodnota” ovliviujete primér zobrazeného kruhu, tzn.
velikost maximalni povolené vychylky. Nastaveni je globalni pro cely
model.
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9.1.6 Zakladni Konfigurace - Multikoptéra

o0} | wychozi [12:22:36
Zakladni konfigurace

&6
o 9

Ladéni

PouZit gyro 1 Ne [7]
Poufit gyro 2 Ne [7]
Pougit gyro 3 Ne [7]
Podvozkova serva o[®

Stabilizace kamery

Zde mUzete nastavit, jaky systém stabilizace kamery bude v modelu
pouzit. MUZete vybrat tyto rezimy: "Vypnuto" (kamera neni fizena),
"Zakladni" (fizeni dvou os - klonéni a klopeni kamery) a "PIna
stabilizace" (fizenivéech tfios-klonéni, klopenia otd¢enikamery).

Pouzitgyro(1-3)

Uzivatel mlze zvolit az tfi nezavisla nastaveni pro letovy stabiliza¢ni
systém. Toto vdm umozniuje nastavit citlivost stabilizace kazdé
letové osy pfimo zaletu.

Pocet podvozkovych serv

AZ 4 serva pro podvozek/pfistadvani mohou byt zvolena, kazdé servo
muze byt pfipojeno do jiného slotu pfijimace.




9.1.7 Zakladni konfigurace-OBECNY

Pyl vychozi [1222:56
Zakladni konfigurace

O—a=
®Typ mataoru

Jednosmémy [7]

1. Pocetmotorivmodelu

Pocet motorli v. modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle
poctu motord se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych
motorU s pfifazenim ovladact vysilace.

2. Typmotoru

Maji-li motory v modelu pouze jeden smér otaceni, nebo zdali jsou
schopny otacet se vobou smérech.

9.1.8 Obrazek modelu a barvy

o000 | vehozi [12:22:22
Obrazek modelu & barvy

Barevny profil
Light Red [7]

Obrazek na pozadi X

AImEIMX-2.fpg.
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Obrazekmodelu

Muizete k modelu pfifadit obrazek, jenz se dale zobrazi na hlavni
obrazovce vysila¢e (nastavitelné v menu Casovace/senzory - Udaje
na hlavniobrazovce).

Obrazek na pozadi

Pozadi je vzdy viditelné. Priihlednost obrazku je v rozmezi 0 - 100%.
Podporované formaty obrazkd: PNG (az 320x240) a JPG (az
1024x768).Vétsi obrazky mohou zpomalit nacitani paméti modelu.
Barevné Profily

Vysila¢ obsahuje fadu vestavénych barevnych profild. Tyto barevné
profily mlzete zvolit pro kazdy model zvlast podle vasi vlastni
predstavy.

9.1.9 Prifazeni funkci

Na zakladé predchozi konfigurace se vytvofi seznam vsech letovych
funkcis vychozim pfifazenim k ovladacdm vysilace.

Menu nabizi moznost pfejmenovani letovych funkci, pfifazeni
letové funkce libovolnému ovladaci vysilace a dodate¢né nastaveni
trimuk letové funkci.

Vychozinastaveniobnovite tlacitkem ,,F2(Auto)”.



T’:uuﬂ] | Default

| 12:22:08

Functions Assignment

Function (ontrel Jrim Trim-Max

@ 'Elmtorﬁ ra| ..F ) C

2
3 rudder Z|| P3| .5
4 | Throttle @# P2 Bl ..

@ 5 Flaps @ _~P5 | 3

-

1. Prfejmenovaniletové funkce

Editaci polozky ,,Funkce” pfejmenujete letovou funkci z vychoziho
nazvu nasvjvlastninazev.

2. Prifazeniovladace kletové funkci

Editaci polozky ,Ovladac¢” muzete ptifadit libovolny ovladac
vysilace k dané letové funkci. Oznaceni P1-P8 jsou proporciondini
kanaly 1-8.0znacenim Sa-Sf jsou oznacené prepinace stejné jako na
celnim panelu vysilace.

Vybérem této polozky piejdete do menu ,Vyberte oviddaci vstup”
viz kapitola 9.7. Prifazeni prekontrolujete velice jednoduse podle
grafického symbolu vedle popisu ovladace v sekci ,Ovlada¢’; ktery
zobrazuje aktudlninastavenipfifazeného ovladace.

3. Volba dodate¢ného trimu

Vysila¢ umozniuje k jakékoliv letové funkci doplnit dodatecny trim,
¢imz muzete 1épe vyladit nastaveni modelu. Editaci polozky ,, Trim*
muzete pfifadit libovolny ovlada¢ pro dodatec¢ny trim zvolené
letové funkce. Vybérem této polozky prejdete do menu ,Vyberte
ovlddaci vstup” viz kapitola 9.7. Prifazeni prekontrolujete velice
jednoduse podle grafického symbolu vedle popisu ovladace v sekci
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»Trim”, ktery zobrazuje aktudlni nastaveni pfifazeného ovladace.
U proporcionalnich ovladaca P1-P4 jsou automaticky prifrazeny

trimovaci tlac¢itka pod kfizovymi ovladaci. Neni nutné je ru¢né
prifazovat.

4, Rozsah dodate¢ného trimu

Polozkou ,Trim-Max” mUzete nastavit maximalni vliv trimu na
pfislusnou letovou funkci, vyuzijete-li funkci dodatec¢ného trimu.
Vychozi hodnota je 50%. Pfi nastaveni hodnoty 0% ovladac
dodate¢ného trimu nebude mit zadny vliv na letovou funkci. Pfi
hodnoté 100% ovlada¢ dodate¢ného trimu bude ovladat letovou
funkcivjejim plnémrozsahu.

5. Pfidanifunkce

Tlacitkem ,,F3(Novy)” mUzete pridat vlastniletovou funkci.

6. Smazanifunkce

Tlacitkem ,,F4(Smaz)” smazete oznacenou letovou funkci.

Ujistéte se, ze mate ke vsem letovym funkcim pfifazené pozadované
ovladace vysilace, popt. spravné dodatecné trimy. Tlac¢itkem
»F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku priivodce menu ,PFifazeni
serv”.

Upozornéni:

Vychozi prifazeni se provede podle nastaveni médu vysilace. Neni-li
vychozi prifazeni sprdvné, prekontrolujte nastaveny mod vysilace v
menu,,Hlavnimenu-> Systém->Konfigurace->MOD 1-4".
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9.1.10 Pridéleni Serva

Toto menu ukazuje pfidéleni vychozich funkei vysilace do kanald »Kalibrace serv”. Ulozeny model mlizete samoziejmé kdykoliv
prijimace. Toto pfidéleni mGzete zménit jakkoliv si piejete. Pofadové konfigurovat i po ulozeni v menu ,,Hlavni menu->Model” polozky
Cislo na zacatku sloupce ukazuje ¢islo kanalu a pfifazena funkce je »Zdkladnikonfigurace*,,,Parametry funkci”a ,P¥ifazeniserv”.
hned vedle. Jakakoliv funkce mUlze byt pfifazena libovolnému

kanalu. Jediny limit je pocet kanalud které vysila¢ dokaze ovladat (16 Rada: Vtomto okamziku miiZete spdrovat prijimaésvysilacem
kanalt). Vysila¢ dokaze nastavit vase kanaly automaticky podle andsledné pokracovatv konfiguraci"Kalibraceserv'.

vaseho nastaveni predchozich modelG.Jestli chcete aby vysila¢
nastavil serva automaticky v zakladnim poradi, stisknéte “F3(Auto)”
tlacitko a poté “F5(Ano)”".

T’_‘uulﬂ'IWthuzi | 12:22:38 T’_‘uulﬂ'IWthuzi | 12:22:44
PFifazeni serv
2 Kidélko 1 [7] a)
) 3 Klapka1[F] 4 Klapka 2 [7]
® 5 Khidélko2[] 6 VySkovka [T Vytvofit a vybrat model?
7 smérovkalF] 8 L
9 ~F 10 .
1 [ 12 A
A M aa =

1.  Prifazenivystupnifunkce vysilace kanalu pfFijimace
Oznacte pozadovany kandl pfijimace a stisknéte ,,3D tlacitko". Nyni
muzete vybrat, kterou funkci prifadite zvolenému kanalu pfijimace.

Tlacitkem ,,F5(Dalsi)” piejdete do dalsiho kroku privodce, kterym
jeuloZzenimodelu do pamétivysilace.

a) Prlivodce pozédda o potvrzeni vytvoreni modelu ,VytvoFit a
vybrat model?”. Odpovite-li na potvrzeni tla¢itkem ,F1(Ne)” ,
vratite se zpét do privodce a mlzete model déle konfigurovat.
Potvrdite-li tlacitkem ,F5(Ano)”, model se ulozi do paméti,
soucCasné se i aktivuje. Poté automaticky prejdete do menu
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9.1.11 Kalibrace serv

Menu pro doladéni vystupnich funkci vysilace->kandlt prijimace-

>serv. Prifazeni vystupni funkce vysilace ke kandlu pfijimace je

zobrazeno v horni ¢astimenu (prvni polozka pod popisem menu).
T’;uu[(]'|wvchuzi |12~.22;55 3

Kalibrace serv

Metor 1 (1) o%

Stfed (Subtrim) 0%
Max. wychylka 100%
Min. virchylka -100%
Max. fyzicky limit 125%
Min. fuzick limit -125%

1.  Zobrazenivychylky kanalu pfijimace

V horni ¢asti menu je zobrazena aktuélni vychylka pro zvoleny kanal.
Budete-liménit nastavenivtomto menu, ihned uvidite, jak se zména
projevinavystupu.

2. Vybérkanalu pfijimace

Na prvni pozici F1 ve spodni listé je aktudlné vybrany kanal.
Tlacitkem F2() a F3() nebo editaci polozky,Servo ¢ sivybirate kanal
pfijimace, ktery chcete konfigurovat.

3. Stied (Subtrim)

Touto polozkou v menu si nastavite stfedni polohu serva na
vybraném kanale pfijimace.

Rada: Snazte se uz pri stavbé modelu co nejvice doladit stied
mechanicky. Budete-li muset nastavit velkou hodnotu
~Stred (Subtrim)” pro stfedni polohu serva, bude
vyslednd vychylkaservaomezend.

62

4. Max./Min.vychylka

Tato polozka definuje koncové hodnoty vystupni funkce vysilace,
tzn. jaké hodnoty bude nabyvat vystupni funkce vysilace v krajnich
polohach ovladace. Funkce by méla byt pouzitd k vymezeni
bezpecného rozsahu serv, aby nedoslo k jejich mechanickému
poskozeni.

Upozornéni: Velikost maximdlni vychylky ddle miiZe ovlivnit
nastaveni trimd, dvojitych vychylek a dalsich
proporciondlnich nastaveni.

5.  Max./Min.fyzicky limit
Omezeni vychylky kanalu pfijimace. Zddnou kombinaci nedojde k
prekroceninastavené hodnoty vychylky serva.

Rada: Zde miizete nastavit omezeni vychylky jesté pFed
mechanickym dorazem nebo néjakou prekdzkou v drdze
serva, ¢cimz se vyhnete mechanickému poskozeniserva.

6. Reverzaceserva
Nastaveniobraceného smyslu otdceniserva.
7. Zpozdéninahoru/dolt

Nastaveni doby pfechodu kanalu zjedné krajni polohy do druhé.Lze
definovat pro kladnou zménu a zdpornou zménu zvlast, napf.
otvirdni podvozku je pomalejsinez zavirdni podvozku.

Rada: Funkceseddsvyhodou pouZitpropodvozkovdserva.




9.1.12 Servobalancer (*dle vybavy) Dl vichori 1122201

“.‘ul:lll]'l Vichozi ] | 12:22:57
Kalibrace serv

Klapha 2 (4) [ — | %

Servobalancer (5.0%, 5.0%)

Funkce balancovéni dréhy serv slouzi pro velké modely, které maji Kalibrace serv
fidici plochy ovladané nékolika sprazenymi servy. Jelikoz mlize byt "'-"“”:I :
kazdy kus serva z vyroby jinak nastaven a ani montaz v modelu Sorvolstancer
nemusi byt vzdy pfili$ pfesnd, je vhodné algoritmicky vyrovnat
drahy serv tak, aby dochazelo k minimalnimu mechanickému
namahani pfi pohybu kormidel.

Kazdému vystupnimu kanalu je tedy mozné pfiradit vlastni kfivku,
kterd se aplikuje jako posledni operace pfed odeslanim vychylek do Timto si napf. mizete navolit | al{wehozi 1| 12:22:00

modelu. Kfivka se tedy ve vysledku aplikuje i na trimy, mixy, dvojité zobrazeni okamzitého proudu z Kalibrace serv
vychylky apod., takze serva jedné plochy se vzdy pohybuji spole¢né piijimacovych baterii, jenz velmi R ———
stejnou merou. pomUize pfi vyrovnavani rozdild
Servobalancer dokaze upravit kfivku serva maximalné o £10% s drahy serv.

rozlisenim 0,1%.

1. Po najeti kurzoru na graf servobalanceru stisknéte 3D tlacitko,
¢imz povolite editaci kfivky serva. Nyni se vzdy zvyrazni jeden fidici
bod podle aktudini vychylky serva. Jestlize bude aktudlni vychylka
serva napf. -30%, zvyrazni se nejblizsi kontrolni bod v -25%. Timto

bodem je pak mozné pohybovat smérem nahoru a dolt ota¢enim Detaily hlavni obrazovky
3D tlaéitka doprava, resp. doleva. V rezimu ,Auto” (zvyraznéné iﬁﬁiﬁﬁi’fﬂ:’:ﬁn
tla¢itko F2 ) dochazi k sou¢asnému posunu okolnich kontrolnich R ——
bodd, takze vyslednd kfivka je precizné vyhlazend. Posunutim __ vychozi (zobrazeni hodin)

ovladace serva lze dale vybrat jiny kontrolni bod a ten pak upravovat
do té doby, nez bude vzijemna odchylka pozice serv pfi pohybu
minimalni.

2. Po stisku tlacitka F(1) pfi zvyraznéném servobalanceru se zobrazi
rychla volba, kde si mlzete zvolit jeden telemetricky Udaj, jenz se
bude objevovat v misté digitdlnich hodin na horni listé displeje.
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3. Tlacitkem F2,,Auto” v rezimu editace servolabanceru prepinéte Rada:
mezi automatickym a manudlnim vybérem kontrolnich bodu. Pfi
manudlnim vybéru kontrolnich bodd stisknéte 3D tlacitko pro
pfesun k nasledujicimu bodu; tlacitkem ESC aktivujete predchozi
kontrolni bod. Pfi editaci v manudinim rezimu pohybujete (narozdil
od automatického médu) pouze jednim kontrolnim bodem, ostatni
zGstavaji beze zmény. Kratky stisk tlacitka F3,Vymaz” slouzi k
rychlému resetu jednoho kontrolniho bodu (musi byt zvyraznén).Po
del$im stisku tlacitka F3,Vymaz” dojde k resetu celé kiivky serva do
vychoziho stavu.

4. Stisknutim tlacitka F(4) mlzete uzamknout pohyb funkce. Pak
nemusite drzet ovladac po celou dobu ve stejné pozici.

Pro optimalizaci drdhy serv pomoci servobalanceru
doporucujeme pouzit ampérmetr (nebo napr. okamzity
proud z ¢idla MUI zobrazeny v telemetrickém okné) a
vzdy sledovat, kdy je proud prochdzejici servy co
nejmensi.

Rada: Jestlize pouzivdte nékolik serv
o0} | wychozi |122256 (A spFazenych k ovldddnijednoho
R9-EX Outputs kormidla modelu jako v tomto
pfikladu, doporucujeme na
‘Output pin Servo No. Group 000 w20 . v

outFin 1 motor 1= [aEr] PFijimaci nastavit vSechna
Outpin 2 Kiidélko 1] | 81 | serva ndleZejici danému

OutPin 3 Klapka1 (3 | ¢ q q z .
iy Kapka 2@ F | A kormidlu do jedné skupiny
OutPin 5 Kidélkn 7 5071 | RIF] Vylstupu (Group A-C). Na

obrdzku je toho docileno
pomoci aplikace Pfipojend
zaFizeni. Serva tak budou
prijimat Fidici pulzy ve stejny
okamzik a jejich pohyb tedy
bude synchronni.
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9.2 Jemné ladéni

rozsifujiciprogramové funkce pro modely
* Letovérezimy

« Digitélni trim

* Trimyletovychrezim

* Dvojité/Expo vychylky

«  Krivky funkci

 Diferenciace kfidélek
(Menu sezobrazi vkonfiguraci kFidla 0 KLAP|2KRID. a vy33i)

e Volnémixy

*  MixMotylek (Menu e zobrazijen v konfiguraci ocasni plochy "V-tail")
» Butterfly (Menu sezobrazi vkonfiguracikfidla“0 KLAP|2KRID." a vy33i)
« Ailevator (Menu sezobrazijen v konfiguraci ocasni plochy "Ailevator")

¢ Mix Delta/Elevon (Menusezobrazi vkonfiguracikFidla
"Zadny-Elevon/Delta")

* Gyro/Governor
* Omezovac plynu (pouze umodelti vrtulnika)
» Kopany vykrut-Snap Roll (pouze umodelt letadel)

9.2.1 Letové rezimy

Letové rezimy jsou velice pfinosné pro Upravu letovych vlastnosti a
ovladatelnosti modelu pfi rGznych situacich letu, jako napt. start,
|étani v termice, pfistani s pouzitim klapek a brzd. Tato schopnost by
se dala vyuzit nejen u vétrond, ale také u akrobatickych modell pfi
hladké akrobacii nebo 3D akrobacii. Ve viech popsanych situacich
by bylo vhodné, aby model reagoval odlisSnym zptsobem. Toho
vseho jde jednoduse docilit, staci jen vyuzit letovych rezima.
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K dispozici je az 10 letovych rezim( pro kazdy model. Letové rezimy
si mlzZete pro lepsi pfehlednost pojmenovat. V jednom okamziku
muze byt aktivni pouze jeden letovy rezim, proto ma kazdy
vytvoreny letovy rezim svoji prioritu danou pofadim v seznamu
letovych rezim(. Spini-li se podminky a mohlo by byt aktivnich vice
nez jeden letovy rezim, pak se vybere ten z nich, ktery ma nejvétsi
prioritu. Letové rezimy Ize aktivovat libovolnym ovladac¢em vysilace,
jako napf.prepinacem.

Konfiguracevysilace podletovy rezim.

» Nékteré menu obsahuji polozky rozsahu platnosti se symbolem
(zemékoule) a pismenem G.

Pfepnutim polozky rozsahu platnosti na symbol (seznamu) s
pismenem S zménite nastaveni z globélniho na nastaveni pro kazdy
letovy rezim zvlast.

e Je-li poloZka v menu pevné definovana a rozsah platnosti bude
nastaven na hodnotu S, mdze byt nastaveni polozky v kazdém
letovém rezimu rdzné. Pfepnutim do jiného letového rezimu
polozka bude nabyvathodnot pro vybrany letovy rezim.

e Je-li polozka volitelna (Ize pfidat do seznamu) a rozsah platnosti
bude nastaven na hodnotu S, bude nastaveni pouze v aktualnim
letovém rezimu. Pfepnutim do jiného letového reZzimu se zobrazi
konfigurace pro aktudlniletovy rezim.

» Kazdy modeljiz pfivytvoreniobsahuje vychoziletovy rezim.



Rada: Pokud nechcete pouZivatletové rezimy, pak nevytvdrejte
zZddny novy letovy rezim a pouzivejte pouze vychozi.

T’;uu[(]'| Rychlost | 122225 (LG

Letové reZzimy
Popis Zpoidéni Spinaé Ji

1 Termika, 0.3s SbXx
ost (& 035 Shv I
3 Vychozi @

0% PRI
O S——

1. Pridaniletového rezimu
Tlacitkem ,F3(Novy)” pfidite novy letovy rezim. Budete-li chtit
vytvofit novy letovy rezim jako kopii jiz vytvoreného letového
rezimu, oznacte zdrojovy letovy rezim a stisknéte tlacitko
~F3(Novy)”. Zobrazi se menu s dotazem, zda-li chcete kopirovat
zvoleny letovy rezim.
* Tlacitkem ,F5(Ano)” vytvofite kopii letového rezimu se stejnym
nazvem. « Tlac¢itkem , F3(Ne)” vytvofite novy letovy rezim.
* Tla¢itkem ,F1(Esc)” nevytvofite letovy rezim a vratite se zpét do
menu,Letové rezimy”.

T’;uu|]]'|nychlost |12~.22;39 [ |

Letové reZimy

Kopirovat zviraznény letovy reZim?
Vychozi
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2. Pfejmenovaniletovych rezimu

Letové rezimy si mlzZete zpfehlednit pojmenovanim, které vystizné
popisuje dané nastaveni, napr. Start, Termika, Autorotace, atd.
Editaci polozky ,,Popis“mUzete pojmenovat letovyé rezimy.

3. Zpozdéniletového rezimu

Doba postupného pfechodu mezi dvéma letovymi rezimy. Zména
letového rezimu s sebou pfindsi ¢asto zdsadni zmény zakladnich
poloh serv. Kdyby byla zména letového rezimu okamzit, mohla by
vést k okamzité zméné v fizeni modelu - prudké pohyby. Zpozdime-
li letovy rezim, dojde k postupnému prenastaveni z jednoho
letového rezimu do druhého letového rezimu za definovany cas.

Rada: VZdy se snazte nastavit alespon néjaké minimdlni
zpozdéni letového rezimu. Okamzitd zména by mohla
vést ke zméné polohy vice serv najednou, coz by mélo za
ndsledek vznik proudové spicky v napdjeni.

Upozornéni: Letovd funkce plynu neni ovlivnéna zpozdénim
letového rezimu. U této letové funkce se
konfigurace uplatniihned.

4, Aktivace letového rezimu

xu

Letovy rezim Ize aktivovat prfepinacem. Editaci polozky ,,Spinac¢” se
pfepnete do menu ,Vyberte ovilddaci vstup” a zvolite, ktery
prepina¢ ma aktivovat zvoleny letovy rezim viz. kapitola 9.7. Ke
kazdému letovému rezimu muzete prifadit jakykoliv prepinac,
proporciondini ovlada¢, nebo vysledek logické operace, kterym
aktivujete letovy rezim. Splnéni podminky pro aktivaci letového



rezimu je vyjadfeno symbolem ve sloupci, Spinac”:
e zatrzeni-podminka proaktivacijesplnéna,
. k¥izek - podminka pro aktivacinenisplnéna.

Ve stavovém fadku je zobrazen nazev aktudlniho letového rezimu.
mode name can be seen atthe top of the desktop screen.

T R 1+ L
Nazevaktudinino o0l |Ryghlost [122201
Letové reZzimy

Popis Zpoidéni Spinaé Ji
1 Termika 03s Sh
2 Rychlpst 035 Shv H

thozi @ 0.3s e

letového reZimu.

QICIO

5. Priority letovych rezimu

V ptipadé, Ze jsou splnény podminky pro aktivaci vice letovych
rezimd v jeden okamzik, rozhoduje priorita letového rezimu.
Poradovym cislem v seznamu letovych rezimd je ptifazena priorita.
Cim nizsi poradové ¢islo, tim vyssi priorita letového rezimu.
Vychoziletovy rezim ma vzdy nejnizsi prioritu.

6. Reset vybraného letového rezimu do vychoziho letového
rezimu

Zvoleny letovy rezim muzete prevést na vychozi letovy rezim.
Vyberte pozadovany letovy rezim a tla¢itkem ,F4(Opt.)” zobrazite
moznosti nastaveni. Polozkou , Nastavit jako vychozi let. rezim"
letovy rezim zménite na vychozi. Predesly vychozi letovy rezim se
zméninanormalniletovy rezim.
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T’iuu[l]'| Rychlost | 12:22:53

Letové reZimy

Termika
Oznameni aktudlniho let. rezimu

Mastavit jako wchozi let. reZim
Smazat letovy refim
RESET viech letoviich reZimi

7. Smazani letového rezimu
Letovy rezim mUizete odstranit nasledovné:

a) vyberte pozadovany letovy rezim a tla¢itkem ,F4(Opt.)”
zobrazite moznostinastaveni.

b) polozkou ,Smazat letovy reZim” vymazete vybrany letovy
rezim. Vychoziletovy rezim nelze odstranit.

8. Reset vsech letovych rezimii do vychoziho letového rezimu
Vsechny letové rezimy mdzete najednou prevést do nastaveni
vychoziho letového rezimu. Na jakékoliv poloZce v menu stisknéte
tlac¢itko ,F4(Opt.)” a zobrazi se moznosti nastaveni. Polozkou
~RESET vsech letovych rezimii" se nastavi veskeré letové rezimy
stejné jako vychozi letovy rezim a rozsahy platnosti budou
nakonfigurovany na globalniplatnost.

Rada: Prekontrolujte stav jednotlivych letovych reZimi po
jakékolivzméné v konfiguraciletovych rezimi.

9. Oznameni aktualniho letového rezimu
Moznost pfifazeni zvukového souboru WAV, jenz se prehraje v
okamziku aktivace daného rezimu.




10. Oznameni letového rezimu po pirepnuti spinace

Po stisku tlacitka F4 je mozné pfiradit spinac, po jehoz stisku bude
oznamen aktudlni letovy rezim, resp. se prehraje ptislusny zvukovy
soubor WAV.

9.2.2 Digitalnitrim

Trimovani hlavnich letovych funkci se provadi pres Ctvefici tlacitek
umisténych pod kfizovymi ovladacdi. Definice kroku a rozsahu
jednotlivych letovych funkci se provadi v menu ,DigitdlIni trim”.
Kazdda letovad funkce mlze mit nastavené jiné meze, krok trimu
arozsah platnosti.

Dialog digitalnich trimd byl rozdélen do dvou obrazovek a) a b),
mezi nimiz lze prepinat pomoci tlacitek ,,F1 Doleva” a ,F2
Doprava”. Tlacitkem ,F3(Trim)” pifejdete do menu piehledu
trimG hlavnich letovych funkci, kde si mUzete vyzkouset, jak se
projevijednotlivé zmény v nastaveni.

Na obréazku a) je zobrazeno, Ze je mozné kazdému trimu prifadit
ovladaci funkci, kterd bude timto trimem ovliviiovana. Je mozné
trim i kompletné deaktivovat tak, aby nemél zadny efekt -
jednoduse zruste pfifazeni k jakékoliv funkci. Toto je dllezité
zejména pro piloty rliznych vicerotorovych koptér nebo vrtulnik( s
pokrocilou stabiliza¢ni elektronikou.

Specialnifunkce trimt

DigitaIni trimy je mozné pouzit nezavisle jako obecny ovladac
modelovych funkci. Jakémukoliv digitdlnimu trimu mizete pfifadit
specialnifunkci "Trim.Ovla." ¢i "Trim.Nulov".

- Trim.Ovla. (trimovy ovladac¢) — umoznuje pouzit dany trim
oddélené od ovladacich funkci. Vysila¢ si pamatuje hodnotu trimu
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po vypnuti. Po stisku tlacitka nedochdzi k trimovani nadfazené
funkce, pouze se inkrementuje interni stav trimu.

- Trim.Nulov (trimovy ovlada¢ s automatickym nulovanim) -
umoznuje pouzit dany trim oddélené od ovladacich funkci. Vysilac si
neukldda hodnotu trimu po vypnuti. Po nacteni modelu ma trim
vzdy hodnotu 0%. Ve spojeni s logickymi spinaci je tato volba
vhodna napf. pro sekvencni prepindni mezi letovymi rezimy di
prehravanisekvence zvuka.

T’:uum'IRythlost |12~.22:25

Digitalni trim

Trim Funkce Hodn. UloZen

o ®6
@ Trim.Nulov[®] @G

Ll smérovka™] @G
we  vgskowals] @G
L [ BG

§338¢
R

Operacni plsobnost trimd byla rozsifena o nové moznosti (viz
obrazek c)), takze nynijsou dostupné tyto volby:

« Globalni - konfigurace a hodnota zvoleného trimu bude
konstantninapii¢ vsemiletovymirezimy.

» Separatni - kazdy letovy rezim ma svou vlastni nezdvislou
konfiguracitrim(.

« Skupina letovych rezim (A/B) - jestlize pouzivate nékolik
letovych rezim( a chcete, aby se nastaveni trimu sdilelo napf. pouze
mezi dvéma zvolenymirezimy, pfifadte trim u obou rezimd do jedné
ze skupin FA nebo FB. Kazda skupina masvé vlastni nastaveni, jez je
potom sdileno napfic¢ letovymirezimy.
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Rada: Proprvnilet doporucujeme pouzit vétsitrimovacikroky. nedotcen.

« PlynD:50% - ovliviiuje drédhu serva od dolniho koncového bodu
ke stfedové pozici. Draha od stfedu do horni koncové pozice
zGstava nezménéna.

« PlynHorni - ovliviiuje vychylku serva v hornim koncovém bodé a
umérné i cely zbytek drahy serva. Dolni koncovy bod zlstava

Po sezndmeni se s vasim modelem miiZete pfepnout na
mensikroky pro jemnéjsitrimovdni.

nedotcen.
4. Krok - indikuje, o kolik procent se hodnota trimu zméni pokazdé,
g Rychiost 122250 Tl Rychiost [r22258 kdyz je stisknuto trimovaci tlacitko.
Ry P 5. Rozsah (+,-) - urcuje maximalni rozsah z drahy serva, jenz je
Digitalni trim Digitalni trim ", R o,
Trim Funkce odn. H Trim Maod Krok | | - Rozsah + pOUZIty protrlmovanl.

L1 Mator[7] @G
28 smérovkal®] @G

@8, | plynDolni]|| 2% |[100% 100%

ae | stredowy|| 2% |hoos 100% Zobrazeni, jak jednotlivé médy trimi ovliviuji vyslednou

$2g32
2¥EF8

w8 viskowka ] @G @@ | stredowy[=]| 2% |[100% 100% drahuserva (trimovano ccado 50% celkového rozsahu).
~0 -1 @G ~Cly p 2% |[§10% 100% Pamatujte si, Ze neni mozné pouzit ve viech pFipadech libovolny

a) é é b) é modtrimu:
3 @ Maximum A A A

Dalsikonfigurovatelné parametry:

1.Hodnota - aktualni pozice trimu. Stied
2. Ulozen - zobrazuje uloZenou pozici trimu, kterd se uplatni diky
funkci Paméttrimu. Minimum Y : Y
3.Mdd -zde mizete specifi kovat zakladni chovanitrimu: Stredovy méd Linearni méd Plyn dolni Plyn - dolnich 50% Plyn horni
* Stfedovy méd - nastaven jako vychozi. Trim ovliviiuje pouze «  Konfigurace motylkovitych ocasnich ploch: Méd trimu je mozné
stfedy serv, vychylky v koncovych bodech nejsou dotceny. specifikovat pouze pro funkci vyskovky a nikoli pro smérovku, nebot
«Linedrni- posunuje celou drahuserva v¢etné koncovych bod. obé funkce jsou vzdjemné sprazeny.
« PlynDolni - ovliviuje vychylku serva v dolnim koncovém bodé a « Konfigurace Delta/Elevon: Zde je mozné méd specifikovat pouze
umeérné i cely zbytek drahy serva. Horni koncovy bod zGstava pro kiidélka a nikoli pro vyskovku.
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« Vrtulnik pouZivajici fizeni CCPM: Méd je mozné nastavit pouze u
funkce kolektivu a nikoli u klonéninebo klopeni.

« Jestlize pouzijete nékolik trimd pro jednu funkci, vysledna
hodnota trimu odpovida souc¢tu hodnot vsech trimd, které
ovlivauji tuto funkci. Déle je pouZzit pouze jeden moéd trimu, a to
ten, ktery je definovan pro trim prvniv poradi.

Dalsi moznosti se zobrazi po stisknuti tlacitka ,,F4", jak je zndzornéno
na obrazku d). MiZete zde ulozit hodnotu aktudlné zvoleného trimu
(napf.funkce kiidélek jako na obrazku) do skryté paméti, ale Ize takto
i ulozitvSechny trimy najednou.

Funkce je ndsledujici: Aktudlni hodnota zvoleného trimu (resp.
vsech trimu) je prekopirovana do specialniho registru (obrazek a),
poslednisloupec) a samotny trim je vynulovan.Toto se vzdy aplikuje
pro viechny letové rezimy. Funkce paméti trimu je vyhodnd v tom
piipadé, Ze chcete mit vzdy vynulované obrazovky trim(, avsak jisté
trimovanibylo potfeba ke stabilizovani modelu.

000 | rychlost [122217 00| Rychlost [1222:32
Zvolte moZnost Digitalni trim
&% Kridélka

=S Separatni | ybra -
SFy  Skupina letowych regimi A UloZit vBechny trimy do paméti
Vynulovat vybrany trim

SFm  Skupina letovych reZimi B Vynulovat viechny trimy
5] ' ' d)

Na obrdzku d) Ize v pfipadé nutnosti vyuzit funkce Vynulovat vybrany trim nebo Vynulovat
vSechny trimy. Po potvrzeni dané volby se vymaze aktudlniiuloZend hodnota (funkcipamét
trimu) zvoleného trimu, resp. vsech trimd. Toto je aplikovdno pro vsechny letové rezimy.
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9.2.3 Trimyletovychrezimu
Definovani trim( serv jednotlivych letovych funkci.

Konfigurace mohou byt globélni nebo se mohou ménit s letovymi
rezimy. Hlavnim smyslem této moznosti je mit polohu jednotlivych
serv konfigurovatelnou letovym rezimem.

T’.‘ul:llﬂ'l Vichozi ' 12:22:14
Trimy letovych rezimi
1 s2 s3 s4

 Vyskovka 0%

xle]

smérovka 0% BHG

Motor 0% le]

Vztlaky 0% 0% @G
[Sym.]

1. Polohyserv

Vystup letové funkce miize byt rozdélen na vice kanald pfijimace -
serv. Editaci jednotlivych sloupcd s oznacenim ,S1-S4" ménite
polohu serva vybrané letové funkce. Vychylka serva je udavana v
procentech.
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Tla¢itkem ,,F3(Vymaz)” nulujete nastaveni celého fadku. Oznacenim kurzorem jedné z letovych funkci a stisknutim tla¢itka

Tlacitkem ,,F1(Sym.)” - zapinadte/vypinate soucasnou editaci viech ~F4(Uprav)”nebo ,3D tlacitka” vstoupite do editace nastaveni.
hodnot naradku.

2. Rozsah platnosti
P gl fwehos 12228
Editace DR/Expo

Vychylky serv mohou byt platné pro viechny letové rezimy - symbol
zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mize mit vlastni ® i

definicivychylek serv-symbol seznamu a pismeno S. Pozice 2 = &
(©—eFRomsan T00% 100% | L7
@ oEXP0 0% 0% .__®
9.2.4 Dvojité /Expo vychylk @ —esinxt s v
. j { p ’yv y yv . . . . Symetrické DR =o= ¥

Chcete-li ovladacem vysilace, napt. prepina¢em, ovliviiovat rozsahy [Sym]

’ o v ’ ’ . cel s v vey 7 m’
vychylek nebo pribéh letovych funkci, nastavte si dvojité ¢i trojité
rozsahy vychylek s moznosti exponencialni zavislosti. Exponencialni a) Nazevletové funkcesrozsahem platnosti

zavislost letovych funkci je velice vhodna, jelikoz v okoli stfedu je b)
fizeni velice pfesné. Blizime-li se maximu, je charakteristika velice
strma. Menu obsahuje letové funkce modelu se souhrnnym
prehledem jejich konfigurace. d) T—— isinf oribah \ .
—— = v procentech vyjadren exponencidlni prlibéh s nastavenim pro

il et 222 {2 oba sméryfunk)ée

Cislo nastaveni - pro dvojité vychylky 1-2; pro trojité vychylky 1-3

c) V procentech vyjadiend poloha koncového bodu funkce s
nastavenim pro oba sméry funkce

Dvojité/Expo vychylky
Funkce Dvojité

e) nastaveniovladace pro prechod mezijednotlivyminastavenimi

f) zobrazenifunkce ulozené podzvolenym nastavenim
100% 100%

100% 100%
100% 100%

1. Rozsah platnosti

Rozsahy vychylek letovych funkci mohou byt platné pro vsechny
letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim maze mit vlastni definici rozsahl vychylek - ,symbol
b) vprocentech vyjadien rozsah vychylek letové funkce seznamu”a,,pismenoS”.

a) nazev letové funkce

c) vprocentech vyjadienaexponencialnizavislost letové funkce

d) rozsah platnosti
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2. Vybérovladace pro piepinani mezi konfiguracemi 4.Symetrické/asymetrické vychylky

Zvolte polozku ,Spinac” (e), tim se pfepnete do menu ,Vyberte Vysila¢e DS-12 nabizeji moznost asymetrickych vychylek pro
ovlddaci vstup”. Nastavte ovlada¢, kterym budete prepinat smérovku a kfidélka. Vyberte polozku "Symetrické DR" a oznalte
konfigurace. U dvojitych rozsaha vychylek vyberte libovolny kfizkem. Poté stisknéte tlacitko F1 (Sym.). Bude mozné nastavit
ovlada¢ s neproporciondinim vyhodnocenim. Chcete-li nastavit vychylky kiidélek levé/prava nezavise.

trojité rozsahy vychylek, méli byste zvolit 3polohovy pfepinac nebo

jeden z proporcionalnich ovlada¢d. Po vybéru ovladace Rada: Doporucujeme nastaveni exponencidinich pribéhu.
nezapomeiite nastavit proporcionalni vyhodnoceni ,Vyberte Ovidddnije pak velice presné.

ovlddaci vstup” tlacitko ,,F2(Prop.)”. Spravnost nastaveni si lehce
ovéfite tim, Ze zménou polohy ovladace se méni i ¢islo konfigurace
rozsahu v menu ,Editace DR/Expo”.V pfipadé dvojich vychylek se
hodnota konfigurace rozsahu bude ménitz,,Pozice 1“na,,Pozice 2.
U trojich vychylek se hodnota konfigurace rozsahu bude ménit
»Pozice 1", Pozice 2" a,Pozice 3",

3. Rozsahvychylek

Kazdd konfigurace rozsahu (b) (pozici ovladace) miize definovat jiny
rozsah vychylek funkce a exponencialni zavislosti. Pfi zméné
konfigurace se zéroven upravuje i graf funkce (f).

Rozsah vychylek funkce se definuje polozkou,,Rozsah” . Narustajici
hodnotou se zvétsuje rozsah letové funkce. Snizujici hodnotou se
rozsah zmensuje.

Exponenciadlni pribéh vytvartite polozkou ,Expo” (d). Je-li
exponencidlni zavislost nulovd, je letova funkce cisté lineédrni.
NarUsta-li hodnota exponencialni zavislosti, v pribéhu se projevuje
exponencialnicharakter.

Vse muzete jesté zkombinovat s letovymi rezimy. Ve vysledku
muzete mit v kazdém letovém reZimu jinou definici kazdého z
nastavenirozsahu vychylek.
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9.2.5 Krivkyfunkci (*dle vybavy)

Prbéhy letovych funkci - jakd zavislost bude platit mezi polohou
ovladace a vychylkou serva. Menu zobrazuje prehled viech letovych
funkci (a) a nastaveni jejich kiivek (pribéhu) (b) a zpozdéni (c).
Dusledky nastaveni si mizete ihned po nastaveni zkontrolovat pres
zobrazenivystup ptijimace - tlacitkem ,F2()".

Tful:llﬂ‘l\l'!i'thuzi |1222:14
KFivky funkci
Funkce  Kfivka  -Zpoi + ZpoiRei.

(=)
viskovka| | =] 0.0 | 0.0s| v
smérovkal | =] o0.0s)| 0.0s] v
@—"Mmor =1 o0s)| o.os|x
O Vztlaky Z]_ 0.05/ [ 0.0s vTIé
b - N C

a) nézevletovéfunkce

b) kfivky/pribéhy letové funkce

c) zpozdéni vychylky pro kladnou a zapornou zménu polohy
ovladace

d) rozsah platnosti

e) povolenizpozdéného nabéhu pfiprepnutiletového rezimu

Povolenizpozdéniletovéhorezimu

Zde je mozné aktivovat, popf. zakazat zpozdéni pro kazdou funkci v
ramci prepinaniletovych rezim(. Konkrétné na obrazku je tato volba
pfedstavovédna patym sloupcem (Zpoz.Rez). Aktivace zpozdéni
muze byt téz specificka pro kazdy letovy rezim zvlast (tzn. v jednom
rezimu bude zpozdéni povoleno a v druhém zakdzano). Jsou zde
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vsak urcité podminky, kdy tato volba u jedné funkce ovlivni i jinou
funkci.

. Pokud mame zvoleny ocasni plochy typu Motylek, tato volba
ovliviuje jak funkci smérovky, taki vyskovky.

. Pokud mame zvoleno kiidlo typu Delta, tato volba ovlivni
funkce kridélkaivyskovky.

» Jestlize mdme nastaven elektronicky mix pro rotorovou hlavu
vrtulniku (CCPM), tato volba ovlivni viechny funkce rotorové
hlavy (klonéni, klopenia kolektiv).

1. Nastavenikiivky letové funkce

Chcete-li nastavit kfivku jedné z letovych funkci, editujte polozku
»KFivka”, nebo kurzorem oznacite letovou funkci a stisknete tlacitko
»F4()”. Prejdete do nastaveni krivky letové funkce.

ool | vychozi 122225
KFivky funkci
»KFidélkas
Typ kFivky Bod -
O " A0
Out

&G

a) typpredpripravenékfivky
b) grafaktudinikfivky



Prabéh letové funkce si mlzete vybrat bud'z prednastavenych, nebo
vytvorenim nové funkce tak, ze editujete predpfipravenou funkci.
Seznam predpfipravenych funkci:

Standard Lir)e:?rnl' pribéh, nastaveni posunuti pribéhu ve
svislé ose
Konstantni Jen jedna hodnota, je mozno nastavit, jakou bude
mit vystup hodnotu
3-body, x>0, | Tfibodova krivka, je mozné nastavit polohu
x<0, |x|  |kteréhokoliv bodu
5-bodd Pétibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
7-bodii Sedmibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
9-bodd Devitibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
i :::;tllt\l,v+ Ctyfbodové krivka, je mozné nastavit polohu
! kteréhokoliv bodu
symetr.

2. Editacek¥ivky letové funkce
Rozhodnete-lisi vytvofit vlastni kfivku, postupujte nasledovné:

Ujasnéte si, z kolika bodu (3-9) Ize kfivku sestavit a tuto variantu
zvoltez pfednastavenych.

Editujete graf funkce - oznacte grafkfivky a stisknéte , 3D tlacitko”
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T’ﬁuulﬂ'IWthuzi | 12:22:52
KFivky funkci
wKFidélka«
Typ kFivky
[:le]

Viytvorte vlastni kiivku — polohou jednotlivych bodud. Body muzete
pohybovat ve vertikdlnim a horizontdInim sméru. Rotaci ,3D
tlacitka” nebo tlacitky ,F3" a ,,F4" pohybujete body ve vertikalnim
sméru. V horizontadlnim sméru bodem pohybujete tlacitky ,F1" a
»F2". Stisknutim ,,3D tlacitka” prejdete na definici dalSiho z bod(i
kfivky. Stisknutim tlacitka ,esc” se vrétite na definici polohy
predchazejiciho bodu. Vlevo od grafu jsou informace o soutadnicich
vybraného bodu. Hodnota , In” je poloha ovladace a hodnota, Out”
jevystupnihodnota.

3. Zpozdénireakcevkladném/zapornémsméru

Reakce serva na ovlada¢ vysilace se rozprostie do casu,
definovaného v polozce ,Zpoz.". Kladnd doba zpozdéni je
definovana jako Cas, za ktery pfebéhne funkce od -100% do +100%.
Zaporna doba zpozdéni je definovana jako cas, za ktery prebéhne
funkce od +100% do -100%.

4. Platnostnastaveni

Prabéhy letovych funkci mohou byt platné pro viechny letové
rezimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muze
mitvlastnipribéh letové funkce - symbol seznamua pismenoS.




9.2.6 Diferenciacekridélek

Vyuzivéte-li k ovladani modelu kiidélka pro klonéni modelu a profil
kiidla modelu je nesoumérny nebo tenky, urcité vyuZijete funkci
diferenciace - rozdilné vychylky kiidélek pro smér nahoru a dol(.
Tato funkce zabranuje nespravnému vyboceni modelu pfi vychyleni
kridélek. Profil kfidla s kfidélkem vychylenym dol ma vétsi
aerodynamicky odpor nez profil kiidla s vychylenym k¥idélkem
nahoru.Kdyby se vychylila obé kfidélka stejnou vychylkou, model by
pred zatackou vybocil smérem ze zatacky. Pouzitim funkce
Diferenciace kfidélek je moZno tomuto predejit. Funkce je dostupnd,
pouze pouzivate-li pro ovladanikridélek minimalné dvé servaavice.

T’;uu[(]'l Vichozi | 12:22:23
Diferenciace kfidélek
Ovladaé Viiv Mod
L
51 52
Nahoru 100% 100%
oy oy
Doli 100% 100%
(90} [ 90)

1. Platnostnastaveni

Konfigurace diferenciaci kfidélek mohou byt platné pro vsechny
letové rezimy - ,,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim muaze mit vlastni konfiguraci diferenciaci kridélek - symbol
seznamua pismeno,S”.

2. Diferenciace

Kazdy smér vychyleni kfidélek m(ize mit jiny rozsah. Radky oznacené
»Nahoru” a ,,Dolii” obsahuji tolik sloupct (oznacenych S1-54),
kolika servy ovladate kfidélka. Pro kazdé servo lze urcit rozsah v
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daném sméru. Oznacenim fadku s popisem ,,Nahorii” nebo ,Doli”
kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka” prejdete do editace rozsahu
jednotlivych serv. Tlac¢itkem ,F1(Sym.)” pti editaci
zapinéte/vypinate sou¢asnouzménu viech polozek nafadku.

3. Ladénidiferenciacekiidélek

MUzete pfifadit proporcionalni ovladac a jeho vliv na diferenciaci
kridélek. Pokud jim budete pohybovat, budou se vychylky kfidélek
adekvatné ménit: horni vychylka kfidélek je zvétsena, naproti tomu
dolni vychylka kfidélek se zmensi. Skute¢né hodnoty diferenciace
jsou zobrazeny naobrazku vzévorkach.

Pokud stisknete tlacitko ,F3 Pouzit”, vliv proporcionalniho
ovladace se vynuluje a hodnoty diferenciace kazdého serva jsou
prekopirovany do editovatelnych poli. Diferenciace tedy zdstane
napevno nastavena podle posledni pozice proporcionalniho
ovladace.

9.2.7 Ailevator

Ovladani vyskovky je rozdéleno mezi dvé serva. Pravé a leva strana
vyskovky mlze byt ovlddana nezdvisle. Funkci ,Ailevator” je
dosazeno soucinnosti mezi letovou funkci kfidélek a vyskovky.
Vychyli-li se napf. levé kiidélko nahoru a pravé doll, soucasné se
vychyli ve stejném sméru i leva a prava ¢ast vyskovky. Timto mixem
se u modelu zvysi citlivost funkce klonéni. Mix je aktivovan
automaticky po zalozeni modelu s osazenim ocasni plochy
JAilvator 2H1V”. \lychozi nastaveni mixu ,Ailevator”je 100%
rozsah letové funkce vyskovky a 0% funkce kridélek.



Tful:llﬂ'l\l'!i'thuzi | 12:22:19
Ailevator
51 52
Vyikovka 100% 5] 100% [7]
KFidélka 0% 1 0% 51

1. Platnost nastaveni

Konfigurace mixu muze byt platnd pro viechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muze mit
vlastnikonfiguraci mixu -symbol seznamua pismeno S.

2. Rozsahyletovych funkci mixované navyskovce

Jednotlivé letové funkce mohou mit riizné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a , Kridélko” obsahuji dva sloupce (oznacené S1,52),
které reprezentuji serva ovladajici vyskovku. Pro kazdé servo dané
letové funkce lze urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem
»Vyskovka” nebo , Kfidélko” kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka”
prejdete do editace rozsahu jednotlivych serv.Tlacitkem ,F1(Sym.)”
pfi editaci zapinate/vypinate sou¢asnou zménu vsech polozek na
radku.
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9.2.8 MixMotylek

Je-li model vybaven ocasni plochou typu , Motylek”, ovladani
vyskovky a smérovky je sdruzené. Tyto letové funkce jsou
realizovany mixem. Mix je aktivovan automaticky po zalozeni
modelu s timto osazenim ocasni plochy. Vychozi nastaveni mixu
~Motylek”je 50% rozsah letové funkce vyskovky a smérovky.

T’.fuulﬂ'lw'thuzi | 12:22:55
Mix Motylek
51 52
Vyikovka 50% [7] 50% [7]
Smérovka 50% [7] 505 [7]
[sym. ]

1. Platnostnastaveni

Konfigurace mixu muze byt platnd pro vsechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muize mit
vlastnikonfiguracimixu -symbol seznamua pismenoS.

2. Rozsahyletovych funkcivyskovky a smérovky

Jednotlivé letové funkce mohou mit riizné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a ,Smérovka” obsahuji dva sloupce (oznacené §1,52),
které reprezentuji serva ovladajici ,motylkovou” ocasni plochu. Pro
kazdé servo dané letové funkce Ize urcit rozsah. Oznacenim radku s
popisem ,Vyskovka” nebo ,Smérovka” kurzorem a stisknutim ,, 3D
tlacitka” prejdete do editace rozsahu jednotlivych serv. Tla¢itkem
+F1(Sym.)” pii editaci zapizapinate/vypinate soucasnou zménu
vsech polozek na radku.
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9.2.9 MixDelta/Elevon

Provozujete-li model se sdruzenym ovladanim ploch na kfidle, pak
vyuzivate kfidélek zaroven i pro letovou funkci vyskovky. Letové
funkce vyskovky a kfidélek mohou nabyvat rliznych rozsaha. Toto
menu je dostupné v pfipadé, ze aktudlni model mé konfiguraci
ocasnich ploch,,Zddny - Elevon/Delta”.

T’ﬁuulﬂ'IWthuzi | 12:22:10
Mix Delta/Elevon

51 s2
vyskovka 50% 50%
KFidélka 50% 50%

[sym.]

1. Platnostnastaveni

Konfigurace rozsahu smérovky a kfidélek mohou byt platné pro
vsechny letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,pismeno G”. Kazdy
letovy rezim muze mit vlastni konfiguraci rozsahu smérovky a
kridélek - symbol seznamua pismeno,,S”.

2. Rozsahyvyskovky akiidélek

Jednotlivé letové funkce mohou mit rizné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a ,Kfidélko” obsahuji tolik sloupct (oznacenych S1-
S4), kolika servy ovladate kfidélka. Pro kazdé servo dané letové
funkce Ize urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem ,Vyskovka”
nebo ,, K¥idélko” kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka” prejdete do
editace rozsahu jednotlivych serv. Tla¢itkem ,F1(Sym.)” pfi editaci
zapindte/vypinate sou¢asnouzménu viech polozek nafadku.
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9.2.10 Butterfly

Konfigurace aerodynamické brzdy, kterd mUze byt tvofena z
letovych funkci kfidélek, klapek a vyskovky. Aerodynamickou brzdu
Ize aktivovat ovladacem vysilace. Po aktivaci brzdy se mohou vyse
zminéné letové funkce nastavit do pozic podle konfigurace, ve
kterych dojde k brzdéni modelu. Samoziejmé ze letové funkce pfi
brzdénimohou nabyvathodnotyipodle letovych rezimd.

T’:uu[l]'] Vychozi | 12:22:43
Butterfly
P2 15% o0ss 055 @G
Nastaveni kfidélek/klapek >
Nastaveni viikoviky P
Ladéni >

1. Aktivace aerodynamické brzdy

Pod polozkou menu oznacenou ,Ovladac” priradite ovladac,
kterym aktivujete aerodynamickou brzdu. U aerodynamické brzdy
Ize nastavit plynulé nebo skokové fizeni, coz Ize urcit vybérem
ovladace, viz.,,Vyberte ovliddacivstup”.

2. Zpozdénibrzdy

Cas, za jaky se aktivuje/deaktivuje aerodynamicka brzda - doséhne
pozadované polohy. Polozkou ,ZpoZ.+“ pfifazujete Cas ,ndstupu”
aerodynamické brzdy. Polozkou ,Zpoz.-“ pfifazujete cas ,uvolnéni”
aerodynamické brzdy.



3. Platnostnastaveni

Konfigurace aerodynamické brzdy muze byt platna pro vsechny
letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim muze mit vlastni konfiguraci aerodynamické brzdy - symbol
seznamua pismeno,,S”

4. Ofsetovladace

Muzete nastavit ofset ovladaciho prvku a tak specifikovat urcitou
mrtvou zénu pfizac¢atku jeho pohybu.

g0l vichozi [1222:05
Nastaveni kfidélek/klapek
st = a. Aktudlni velikosti

vychylek pfi vysunutych
klapkdch. Zobrazené
hodnoty zavisi na zménach
provedenych vmenu Ladéni.

| () [l

Uprava dif. 0% 0%
() [

Vztlaky 20% 20%

[®c ]
[sym.]i=

Nastavenikridélek/klapek

V Nastaveni kridélek/klapek mulzete zadat vSechny potiebné
velikosti vychylek pro brzdici klapky a kiidélka. Rovnéz Ize nastavit
parametr zvany Uprava dif,, jenz ovliviuje diferenciaci kfidélek pFi
vysunutych brzdach. Pozitivni hodnoty zde znamenaji zvétseni
horni vychylky u kiidélkovych serv, kdezto negativni hodnoty zvétsi
jejich spodnivychylku.
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b. Nastavenivyskovky

Tato obrazovka umoznuje nastavit kfivku pro kompenzaci vyskovky.
Mix Butterfly funguje vzdy z nuly az do pIné vychylky, proto je
zobrazend kfivka nepatrné upravena oproti standardnim kfivkam.
Muizete zvolit vychozi kfivku, konstantni priibéh nebo X-bodové

typy kfivek. 00 vychozi [1222:20
Nastaveni vySkovky
0% () Bod- ; E
Typ kFivky In /7?
standard[] ‘
out
[sym.]E~
c. Butterfly

Jemné doladéni viech dulezitych vychylek pomoci jednoho
zvoleného proporcionalniho ovladace.

Hodnoty, které zde nastavite, jsou pfi¢teny nebo odecteny k
odpovidajicim parametrdm v ostatnich obrazovkach nabidky
Butterfly. ZpuUsob, jak zadané konstanty ovliviiuji vychylky serv,

T’:uu|]]1wchuzi | 12:22:32
Butterfly
Ladéni &G
Uprava dif. 0% [7]

KFidélka vztlaky  Vyskovka
0% [ 0% 5] 0% 5]




zavisi na pozici hlavniho ovladace funkce Butterfly, ale také na
vychylce ovladace specifikovaného v nabidce LadéniButterfly.

Tlacitko ,,F3 Pouzij” funguje obdobné jako v nabidce Diferenciace
kridélek. Pokud toto tlacitko stisknete, vSechny hodnoty
specifikované v menu Ladéni Butterfly jsou napevno prekopirovany
do adekvatnich polozek v Nastaveni kfidélek/klapek/vyskovky. Poté
jsou viechny hodnoty zde v obrazovce ladéni nastaveny na vychozi
nulu, takze ovladac pro jemné doladéni jiz nebude mit zadnou
ucinnost.

9.2.11 Volné mixy

Vyzadujete-li, aby se nékteré z letovych funkci mezi sebou
ovliviiovaly, funkci,,Volné mixy“toho lehce docilite. Zvolite si, zjaké
letové funkce ma vychdzet mix a do které letové funkce se ma
promitat.Vysila¢ umoznuje provozovat az 30 volnych mixd vjednom
modelu. Menu obsahuje prehled vsech existujicich volnych mixa
modelu. Sloupec oznaceny ,Master” vyjadiuje letovou funkci, ze
které se vychazi - vstup. Sloupec s popisem ,Slave” charakterizuje
letovou funkci, do které se ma mix promitnout - vystup. Jakou mérou
bude vystup ovlivnén vyjadiuje sloupec ,Hlavni hodnota”.
Poslednisloupec znazornuje platnost konfigurace mixu.

T’ﬁuulﬂ'IWthuzi | 12:22:13
Volné mixy
Master Slave Hodn.
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1. Kopirovanimixu
Oznacenim mixu kurzorem ze seznamu mixu a stisknuti tlacitka

~F1(Kopie)” vytvofite kopii vybraného mixu. Ten se ulozi na konec
seznamu.

2. Vytvorenivolného mixu

Tlacitkem ,F2(Novy)” zalozite novy mix. Po stisknuti tlacitka se
zobrazi menu pro konfiguraci zékladnich parametr(i mixu. Prvni
polozka ,, Master” vyjadiuje letovou funkci, ze které se vychazi -
vstup mixu. Druhd polozka ,Slave” charakterizuje letovou funkci, do
které se m& mix promitnout - vystup mixu. Posledni polozka, Hlavni
hodnota” je vdha mixu. Nakonfigurovanim zakladnich moznosti a
potvrzenim ,F5(Dalsi)”, pfejdete do seznamu mixG. Chcete-li
zobrazit pokrocilou konfiguraci mixu ze seznamu volnych mix(,
oznacte kurzorem pozadovany volny mix a stisknéte tlacitko
»~Fa(Edit)”.

TEuI]lﬂ'IWthﬂZi | 12:22:06
Volné mixy
Master KFidélka [7]
Slave Vyikovka [7]
Hlavni hodnota 20% 7]

a) Platnostnastaveni
Konfigurace mixu muze byt platna

pro vsechny letové rezimy -,,symbol zemékoule” a,,pismeno G”.
Kazdy letovy rezim mdze mit vlastni konfiguraci mixd - symbol
seznamua pismeno,,S”.
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T’:uﬂll]'IWthuzi | 12:22:35
Volné mixy
Hlavni hodnota Spinai Kfivka o
20% 7] (20 A7 L@

Zpozdéni 0. 0.0s 0.0s@" 0.0s

s1 52
Vystup mixu + 100% 100%| @
- 100% 1 umg

[lednosmérny == xo—0O

Master Link x . @

Slave Link x

Trim x

Slave Dual-Rate x

b) Aktivace volného mixu

<)

Pod polozkou menu oznacenou ,Spinac” prifadite ovladac,
kterym aktivujete volny mix. U vahy volného mixu mizete
nastavit skokové nebo proporcionalni fizeni, které urcite
vybérem ovladace, viz.,,Vyberte ovlddacivstup”.

K¥ivka volného mixu

Stejné jako u prdbéhu letovych funkci , KFivky funkci” miizete
editaci polozky ,Kfivka” definovat pribéh volného mixu. Coz
znamend, podle jaké zavislosti se zména vstupu projevi na
vystupu mixu,viz., KFivky funkci”.

d) Zpozdénireakce vystupnifunkce pfikladné/zapornézméné

Reakce serva na ovladac¢ vysila¢e se rozprostie do casu
definovaného v polozce ,Zdroj”. Kladnad doba zpozdéni je
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e)

f)

g)

h)

definovand jako cas, za ktery pfebéhne funkce od -100% do
+100%. Zaporna doba zpozdéni je definovana jako Cas, za ktery
prebéhne funkce od+700% do-100%.

Zpozdéni reakce vystupni funkce po aktivaci/deaktivaci
mixu

Doba postupného prechodu mezi aktivaci a deaktivaci mixu. Po
deaktivaci mixu se postupné prejde na novou polohu serva za
¢as definovany polozkou ,Spinac¢-“. Po aktivaci mixu se
postupné piejde na novou polohu serva za cas definovany
polozkou,Spinac+”.

Vahy vystupu letové funkce

Ma-li letova funkce vice vystupl nez jeden, Ize nastavit vahu pro
jednotlivé vystupy. Radek menu s ozna¢enim ,Vystup mixu*
vyjadiuje, do jaké miry budou vystupy letovych funkci (S1-S4)
ovlivnény mixem. Tato polozka v menu nemusi byt zobrazena,
ma-li letova funkce pouze jeden vystup - ovlada pouze jedno
servo.

Orientace vyhodnocenimixu

Je-li letova funkce tvorena vice vystupy (servy), mate moznost
nastavit, jestli se mix bude pficitat k vystuptm (serviim) nebo od
nich odecitat. Vysledek mixu se promitne na vystupy (serva) jako
pohybvjednom nebo obou smérech.

Ovlivnéni vstupu mixu jinym volnym mixem

Jako vstup pro volny mix miizete vyuzit bud'letovou funkci, nebo
letovou funkci s volnym mixem. Mate-li v imyslu vytvofit novy
volny mix, jehoz vstup bude letovéd funkce ovlivnéna jiz
existujicim volnym mixem, postupujte nasledovné:
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3. Smazanivolného mixu

)

k)

» U konfigurace mixu, ktery chcete pouzit jako zdroj (vstup)
povolte moznost ,Slave Link”. Tim umoznite tento volny mix
pouzit jako vstup pro dalsi volné mixy. Pfi povoleni zéroven
urcite, zda se ma mix pficitat nebo odcitat od dalsiho volného
mixu.

* Pro volny mix, ve kterém chcete vyuZit jako vstup letovou funkci
s mixem, vyberte danou letovou funkci a povolte moznost
»Master Link”. Timto pouzijete letovou funkci i s mixem jako
vstup pro tento volny mix. Zda se mix pfi¢te nebo odecte od
tohoto mixu, ur¢uje znaménko.
Ovlivnénivystupnifunkce volného mixu trimem

Polozkou menu ,Trim” volného mixu aktivujete/deaktivujete
ovliviiovanivystupnifunkce trimem vstupniletové funkce.

Ovlivnéni vystupni funkce volného mixu dvojitymi
vychylkami

Polozkou menu ,Slave Dual-Rate” volného mixu
aktivujete/deaktivujete ovliviiovani vystupni funkce dvojitymi
vychylkamivystupniletové funkce.

Tlac¢itkem ,F2()"vyvoldte menu vystupd pfijimace. Tlacitkem
»F4()" zobrazite definice kfivky volného mixu. Tlacitkem ,,F5()”
potvrdite nastavenia prejdete zpét do seznamu volnych mixd.

Diferenciace kfidélek

Tato volba se zobrazi po vytvoreni mixu z libovolné funkce do
funkce kridélek. Lze ji povolit nebo zakézat. Pokud je povolena,
na vystup mixu bude aplikovana diferenciace kiidélek podle
nastaveni v pfislusném menu. V opa¢ném pfipadé bude vystup
mixu bez Uprav pfenesen na dané kiidélkové servo.
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Tlacitkem ,F3(Smaz)” smazete oznaceny volny mix.

. Editace konfigurace

Zakladni konfiguraci provedete pres ,3D tlacitko”. Oznacite
volny mix a stisknutim ,3D tlacitka” prejdete do editace
zakladnich parametrd. Rozsitenou konfiguraci vyvolate
oznacenim pfislusného mixu ze seznamu a stisknutim tlacitka
~F4(Uprav)”.




9.2.12 Governor/Gyro

U modelu vrtulniku se gyroskop pouziva ke stabilizaci vrtulniku ve
svislé ose. U gyroskopu se da nastavit citlivost, s jakou reaguje na
zménu polohy. Jeden kandl je u modelu vrtulniku vyhrazen pro
délkové tizeni zisku gyroskopu. Konfigurace zisku gyroskopu v
zavislosti na poloze ovlddace se definuje pravé v tomto menu.
Zéaroven se v menu konfiguruje funkce governoru (konstantni
otacky rotoru), je-lifunkce pfivytvarenimodelu povolena.

T’;uu|]]'|wvchuzi |12~.22:23
Nastaveni gyra
Pozice 3 B | Ladeni [Gyro senz.]
(50

pozice3 B |Ladéni  [Gyro senz2]
50% ] (5o F [ BG
Pozice 3 B | Ladéni [Gyro senz3]
50% [7] (50 | 0% ] @G

1. Konfigurace gyroskopu

Ve vychozi konfiguraci modelu je k ovladani zisku gyroskopu
predvolen tiipolohovy pfepinac ,,Si”, tzn. gyroskop Ize konfigurovat
ve trech krocich pomoci polozek v menu ,,Pozice 1", ,,Pozice 2" a
»Pozice 3". Editaci polozek ,Pozice” nastavujete zesileni gyroskopu
v jednotlivych polohach prepinace. Zesileni gyroskopu lze i
ovliviiovat proporcionalné, napf. oto¢nym ovladacem (v menu
»~Model->P¥ifazeni funkci” pro ovladani citlivosti gyroskopu zvolite
jeden z proporcionalnich ovladaclG s proporcionalnim
zpracovanim).

Konfigurace gyroskopu mohou jesté podléhat letovym rezimim.
Konfigurace zisku gyroskopu muze byt platna pro vsechny letové
rezimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mUize
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mit vlastni konfiguraci zisku gyroskopu - symbol seznamu a
pismenoS.

V nabidce Nastaveni gyra lze editovat u kazdé funkce az tfi hlavni
hodnoty v kazdém letovém rezimu v zavislosti na pozici fidiciho
prepinace.

Pfesunutim prepinace do zvolené polohy se automaticky aktualizuji
zobrazené hodnoty v pfislusném fadku. Nastavte hlavni hodnotu
zisku gyra pro danou pozici (na obrézku zvyraznéno), ptipadné
pfifadteidodatecny ovladac pro jemné doladéni-zde je tfeba zadat
navic i procentudlni rozsah vlivu ovladace. Pro kazdou pozici
hlavniho pfepinace Ize samostatné prifadit nezavisly ovlada¢ pro
doladéni zisku gyra. Vyslednd aplikovana hodnota zisku je
zobrazenav zévorce (-50% v nasem pfipadé).

Upozornéni: Zdporné hodnoty zisku gyra uddvaji zisk v reZimu
"Normal", kladné hodnoty nastavuji zisk v médu
"Heading-lock".

2. Konfigurace governoru

ool | vchozi [1222:47

Nastaveni governoru

B | Ladeni
(100}

Pozice 3

[Governor]

Povolite-li funkci governoru v konfiguraci modelu, zpfistupni se v
tomto menu sekce nastaveni governoru. M{iZete nastavit tfi pozice
prozadani pozadovanych otacek, které jsou vyjadieny v procentech.
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Otacky Ize i ovliviiovat proporciondlné, napt. oto¢nym ovladacem (v
menu ,,Model->PFifazeni funkci” pro ovladani governoru zvolite
jeden z proporciondlnich ovladacd s proporcionalnim
zpracovanim).

Konfigurace governoru mohou jesté podléhat letovym rezimim.
Konfigurace governoru muze byt platna pro vsechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muize mit
vlastni konfiguracizisku governoru - symbol seznamu a pismenoS.
Obdobné jako pfi nastavovani zisku gyra Ize i u funkce Governor
zvolit v kazdém letovém rezimu az tfi hlavni hodnoty otacek
governoru (0% znamend volnobéh, 100% ma vyznam plného
plynu). Kazdé pozici fidiciho prepinace Ize navic pfifadit zvlastni
ovladac (spina¢, tahovy potenciometr apod.), jimz se presné doladi
pozadované otacky - v tomto pfipadé je nutné jesté zadat rozsah
vlivu ladiciho ovladace na otécky. Vysledna aplikovana hodnota
funkce Governor je zobrazena v zavorce.

Nastaveni mlze byt globalni pro viechny letové rezimy nebo
specifické pro kazdy rezim zvlast.

9.2.13 Omezova¢motoru (*dlevybavy)

Pokud mate nastavenych nékolik letovych rezim( a kazdy z nich
pouziva vlastni specifickou kfivku motoru, miizete pouzit funkci
Omezovace motoru, abyste bezpecné a plynule doséahli rozjezdu na
maximalni otacky rotoru, které jsou jiz kontrolované plynovou
kfivkou priibéhu.

Mzete si zvolit libovolny ovladaci prvek (proporcionalninebo tfeba
i spinac), ktery bude fungovat jako omezovac otacek. Tato funkce
nedovoluje motorové otacky vyssi, nez jaké jsou nastaveny
ovlada¢em omezovace. Omezovac pracuje v rozmezi vymezeném
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[1222:33 parametrem ,- Rozsah +*. Nastavuji
se nejmensi otacky, od kterych
bude limiter pracovat (negativni
rozsah); pozitivni rozsah dale
predstavuje maximalniotacky, jichz
je mozné dosahnout na vystupu
kandlu plynu. Pokud potfebujete
pIny plyn, je lepsi nastavit pozitivni
rozsah na vice nez 100%, aby nebyl
vystup nakanéle vzadném pfipadé omezen.

Jestlize ptitadite Ovladac néjakému prepinaci, mizete déle nastavit
zpozdéni funkce limiteru, abyste tak predesli skokovym zménam v
otackach motoru.Ten se pak bude plynule rozbihat z nizkych otac¢ek
azdo maximalnich (a opac¢né). Nakonec je zde volba Expo, jez vklada
do rozbéhu urcité procento exponencialniho prabéhu a umoznuje
jemné doladit nizké otacky a celou kfivku akcelerace.

Omezovac¢ motoru ovliviiuje i mixy, kde funkce plynu funguje jako
zdroj (master). Funkce trimovani neni omezova¢em ovlivnéna.
Pokud neméte pfifazen ovlddaci prvek, omezovac se automaticky
vypina.

Peaall]{ vehozi

Omezovat motoru

- Rozsah + - Zpok. + ]
100%  120% 005  0.0s

Expo % |

9.2.14 Kopanyvykrut-Snap Roll

Funkce kopaného vykrutu je urcena pro piloty akrobatickych
modelU letadel, ktefi chtéji mit tento obrat fizeny na povel spinace.
Implementovany jsou dva mody:
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T G i 499
X Wychozi 122216 | 1ad ver s o
il | - 9.3 Pokroc¢ila nastaveni
Kopany vykrut o , L. .
Rozsifené nastaveniovlidddnimodelu
T: . g
T4 3/ /e /e fnn|]|]|vs-choz( |12,2zso L4 |
KFidélka 100% 100% -100% -100% L, ; . . . Pokro&ila nastaveni
vyskovka  -100% 100% -100% 100%  ZVIdStni spinace pro kaZdy smér.
smérovka 100% -100% -100% 100% ivv<Ei priori P s Ani 5
N oty NejvySSIpI:IOI’ItU pfiurcovdnisméru L Nastaven knipld/spinaca
obratu md prvni sloupec (nahoru / = Bezdrit. Modul/Ugitel-73k
doprava) a nejnizsi prioritu naopak % Logické spinage
Ctvrty sloupec. £ Zvuky na udélost
L . . i & Zvuky proporc. ovladatl
1. Master - akrobaticky prvek je proveden v okamziku sepnuti ili Telemetrické ovladate
hlavniho spinace (zde Sa). Ostatni pfepinace urcuji smér kopaného & Hlasové prikazy
V)'/krutu. /~ Sekvencer

2 Akcel t
2. Single-akrobaticky prvekje proveden okamzité po aktivovani celeromery

nékterého smérového spinace (zde Sb).

9.3.1 Dalsimoznosti modelu

Menu obsahuje pfifazeni rozsifujicich funkci vysilace DS-12 k

Muzete zde nastavit poZzadované vychylky pro kfidélka, vyskovku a ovladaciim.

smérovku nezdvisle pro kazdy smér obratu. Jsou dostupné celkem 4
moznosti (nahoru/doprava, doli/doprava, nahoru/doleva,
doll/doleva), kazdy smér je aktivovan zvlastnim spinacem. Lze

T oll] | vychozi [122222 (A
Dal3i moZnosti modelu

nastavit i zpozdéni pfi ndbéhu a dobéhu kopaného vykrutu, které je ® YT =

definovanoiadky ,Zpozdéni+“a ,,Zpozdéni-". m}ak—@.—@

Veskeré moznosti mohou byt specifické vzdy pro jeden letovy rezim, O— e T

nebo globalni pro viechny rezimy. V levém dolnim rohu displeje

muzete vidétikonu kopaného vykrutu, ktery je pravé aktivni. :;f::é’f:;ﬁﬁ‘}ﬁmu Sc v @
Pozice plynu pro zastaveni -100% [*]

Posun volnob&hu

Upozornéni: Tato funkce neni dostupnd pro modely s ocasnimi Spina volnobéhu =
plochamitypumotyl, anipro samok¥idia. EoSun vomobeh o% 1
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1. Automatické trimovani

Ptifazeni ovladace pro spousténi automatického trimovani. Po
zapnuti automatického trimovani se nastavuje trim podle aktudlni
vychylky kfizovych ovladacti. Cim vétsivychylka kiizového ovladace,
tim rychleji se hodnota trimu nastavuje v daném sméru.
Samoziejmé, ze soucasné s funkci auto-trimu, nastavujete kfizovymi
ovladaci i letové funkce, tzn. normélné ovladate model, jen se
zaroven nastavujiihodnoty trimd.

Rada: Aktivaci této funkce si Fddné promyslete a po zdletu
modelu spousténitéto funkce radéji deaktivujte.

2. Funkce Uéitel/Zak

Prifazeniovladace pro aktivaci rezimu ucitel/zak.

3. Spousténizaznamu

Prifazeni ovladace pro spusténi telemetrického zaznamu dat na
interni pamét vysilace. Po spusténi zéznamu se v interni paméti v
adresafi /Log/ vytvoii novy soubor a ve stavovém fadku je blikanim
symboluzadznamuindikovan zapis dat.

3a. Maéd

Zaznam telemetrie je mozné zapnout i zastavit pfepnutim jednoho
spinace.V této nabidce nastavte parametr "Méd" na "Start/Stop".\le
vychozim stavu je zvolena hodnota "Auto"” (jako na obrazku),
pficemz zdznam telemetrie zac¢ind pokazdé, kdyz je aktivovan
libovolny ¢asova¢, Spina¢ zaznamu telemetrie je pfepnut nebo je
stisknuto tlacitko Start na hlavni obrazovce. Jestlize je zvolen rezim
Start/Stop, je stav zdznamu telemetrie fizen vzdy pozici Spinace
zdznamu telemetrie.
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4. Zhasinanimotoru (*dle vybavy)

Tuto funkci vyuzijete pfedevsim u modell pohanénych spalovacim
motorem jako zhasinani motoru, ale mUzete ji stejné dobfe pouzitiu
modeld pohanénych elektromotorem jako odjisténi/zajisténi plynu.
Funkci zhasinani motoru muzete pfifadit libovolnému ovladaci
vysilace. Po aktivaci se letovad funkce plynu nastavi na hodnotu
definovanouv polozce menu,Pozice plynupro zastaveni”.

5. Nastavenivolnobéhu

Funkce volnobéhu upravi pribéh letové funkce plynu tak, ze
minimalni hodnota plynu bude definovédna polozkou v menu
»Posun volnobéhu”. Je-li funkce aktivni, tzn. ovladac¢ splnuje
podminku aktivace, je minimélni hodnota plynu ddna souctem:
»~Max. vychylka” plynu a,Posun volnobéhu”.Plyn dale reaguje na
ovladacvysilace.

9.3.2 Nastaveniknipli/spinaca

Vlastnosti proporcionélnich i neproporciondlnich ovladact vysilace.
Zména konfigurace predletové kontroly ovladaci nebo jiny zplsob
vyhodnoceni proporciondalnich ovladac.

T’ﬁuulﬂ'lw'thuzi | 12:22:12

Nastaveni kniplG/spina&d

u KfiZové paka

Spinat zapnut 75% [7] D—@
Spina vypnut -75% [7]

@—4 Pfedletova pozice Zadny [~
Status [




1. Nazevovladace sjehotypem

Prvni polozka menu vyjadfuje nazev ovladace a druhd polozka typ.
Konfiguraciovladac¢l mGzete prochazet tlacitkem ,F2()” a ,,F3()".

- "Typ prvku" definuje aktualni platny typ spinace. Detekce typu
probihd automaticky, avsak je mozné jakémukoliv spinaci pfifadit
vlastnityp prvku. Moznostijsou nasledujici:

« "Auto" - pouzije vychozi typ prvku, ktery byl detekovan

automaticky.

o "Zddny" - kompletné zakéze zadany vstup.

« "2-poz.spinac", "3-poz. spinac", "Tlacitko", a “Prop. oviadac"

zvolitento typ standardniho vstupu.
Jakakoli hodnota jind nez "Auto" zakaze autodetekci pro
specifikovany vstupni prvek. Pamatujte si, Ze nastaveni typu
oviddaciho prvku je globdlni a plati pro vSechny modely. Jedinymi
ovladacdi, kde Ize nastavit typ prvku pro kazdy model nezdvisle,

jsouspinace krizovych oviladacii Sk a SI.

2. Rozhodovacitrovné

Kazdy proporcionalni ovladac vysilate muze zaroven fungovati jako
prepinac. Proto jsou u proporciondlnich ovladac¢d polozky pro
konfiguraci rozhodovacich urovni, pfi kterych se vyhodnoti
zapnuty/vypnuty stav ovladace.

»Spinaé zapnut” - pii jaké trovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen
jako zapnuty

»Spinaé vypnut” - pfi jaké arovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen
jako vypnuty

Ve vychozim stavu jsou rozhodovaci Urovné ovladact
nakonfigurovény tak, ze se proporcionalni ovladace vyhodnocuji
jako tfipolohové prepinace.
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a) Poloha ovladace se vyhodnocuje nad turovni,Spina¢zapnut”.

b) Poloha ovladace se vyhodnocuje mezi urovni ,Spina¢ zapnut” a
»Spinacvypnut”.

¢) Polohaovladace se vyhodnocuje pod Urovni, Spina¢vypnut*.

Nastavite-li stejnou hodnotu ,Spina¢ zapnut” a ,Spinac
vypnut”, docilite toho, Zze se proporcionalni ovladace budou
vyhodnocovatjako dvoupolohové.
3. Predletovakonfigurace ovladacu
U kazdého z ovladacu vysilace muzete pfifadit, v jaké poloze
vyzadujete, aby se ovlada¢ nachézel pred nactenim modelu. Dokud
nejsou vsechny ovladace v polohach predletové konfigurace,
neaktivuje se model a na displeji vysilace je zobrazen obrazek
vysilace s vyzna¢enym ovladacem, ktery md jinou polohu, nez je
poloha predletové konfigurace.
4. Zobrazenistavuovladace

Posledni polozka v menu je vyjadreni aktualniho stavu ovladace i s
jehovyhodnocenim.

U dvoupolohového prepinace bez aretace je mozno nastavit funkci
pamétového tlacitka. V normalnim rezimu je stav prepinace dany
pouze pozici. V rezimu pamétového tlacitka se v paméti vysilace
uchovava stav tlacitka a pohybem prepinace do krajni nearetované
polohy zménite stav tlacitka v paméti.

Konfigurace pfepinace v pace kiizového ovladace

Konfigurace se uklada do paméti modelu, proto u modeld, u kterych
chcete pouzit pfepinac v péace kfizového ovladace, nezapomente
nastavit typ pfepinace. Neprovedete-li tento ukon, pfepinac nebude
vysila¢em vyhodnocovan.



Postup konfigurace

V seznamu ovladacich prvkd vyberte prepinac ,Sk', mate-li
instalovany prepinac v levém kiizovém ovladaci nebo ,,SI", mate-li
instalovany pfepinac v pravém kfizovém ovladaci.

Polozku,, Typ prvku"konfigurujte podle typu prepinace:
. 2 polohovy prepinac-,2-poz. spinac”

. 3 polohovy pfepinac-, 3-poz. spina¢”

*  Tlacitko-,Tlacitko”

Samoziejmé Ze pro prepinac v pace kiizového ovladace mizete
povolit predletovou konfiguraci.

9.3.3 Bezdratové rezimy/Trenér

Vysila¢ Ize provozovat v jednom ze tii zékladnich rezim(. Popis
naleznete v zacatku navodu, viz. kapitola 5. Konfigurace
bezdratového rezimu a dalsi funkce spojené s jednotlivymi rezimy
naleznete v menu ,Bezdrdtové rezimy /Trenér”. Volba
bezdratového rezimu se uklddd do paméti modelu. Pii vybéru
modelu se zaroven i nakonfiguruje bezdrétovy rezim pro nacteny
model. Jedina vyjimka je v rezimu Uéitel/Zak. Pokud je v konfiguraci
modelu nastaven rezim ucitel nebo zak, pak konfigurace rezimu je
zachovénaipo vypnutiaopétovném zapnuti.

Z bezpecnostniho hlediska se rezim ucitel/zak zméni na rezim
»Vychozi” po pfepnuti na jiny model a nasledném obnoveni
modelu.

Vysila¢ je mozné pouzit k vyuce pilotdze modeld. Vyuka probiha tak,
ze pilot-zak vysilatem ovlddd model pres uditeltv vysilac. Ucitel
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rozhoduje, kdy pieda Fizeni zakovi. Zakovsky a ucitelsky vysila¢ mezi
sebou komunikuji bezdratové. Je-livysila¢ DC/DS-14/16/24 v rezimu
Jucitel’, jeho primarni modul komunikuje s modelem a sekundarni's
zakovskym vysilacem DS-12.V pfipadé pouziti DS-12 jako ucitelsky
vysila¢, je nutné nastavit rezim "ucitel" a pfipojit do jeho vstupu
(Jack) PPMsignal zvysilace "zaka"

Bezdratovy rezim,Vychozi”
a. Volbarezimu
b. Povel pro parovani primarniho vysilacového modulu s
pfijimacem
Bezdratovyrezim, Zak”
T’:uuﬂ]1v§vchuzi |1222:15

Bezdrat. Modul/Utitel-Zak
(@) Mod chozi [7]

Povolit zilohu 900MHz x
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Vrezimu,,Zdk“se neuplatiuji zddné mixy, dvoji vychylky, atd. Rezim ,Uditel”
a. Volbarezimu
b. Povel pro parovéni vysilacového modulu s vysilatem DC/DS- ™| vchozi [122236 (25
1‘}./16{2,4 ve funkci ucitele nebo s bezdratovym modulem Bezdrat. Modul/Utitel-3k
ucitel/zak. @—=¢ | ®
MM I A ’ 4 4 M H b3 Spinat Ugitel-Zak - "8
c. PI’II’:’iZ?nI letové funkce vystupnimu kanalu (pfifazuje se ovladac T i =
vysilace) Povolit zélohu 900MHz x
@ Funkce Aktivni| Hodn, |Kanal @
Kridélka x |0 100%|| 13
Vyskovka % (0 100%)| 203
Smérovka x |0 100%|| 3
o0 | wchozi [12:22:50 Motor x (01 4
Bezdrat. Modul/Ugitel-Zak Emulované ovladaci prvky: @
® ] O %oviada Aktivni Kanal
@.’» Parovani hlavnina madulu v ] B v O 6 [
Povolit zalohu 900MHz x -3 v O 73
Funkce - B v H 8 [
(©-oxridéna g8 10
Vyskovka 8 2
Smérovka 5] 3 .
Matoe 0 = a. Volbarezimu.
Emulované ovldaci prvky: b. Definice prepinace pro prepnuti fizeni. Jestlize je prepinac
ovladaé mlvnlE Kanal aktivni (symbol zatrzitka), je fizenimodelu pfedano zakovi.
- v 61 i . L X
[ v 0 76 c. Povoleni/zakézani fizeni letovych funkci zdkem. V ucitelském
| v 0 8 [7] vysilaci se povoluji/zakazuji funkce, které mize zak fidit. Napf.
zak muze mit povolené pouze letové funkce
vyskovky/smérovky. Zbytek letovych funkci pIné ovldda ucitel.
d. Vahy letovych funkci - do jaké miry je letové funkce ovlddana
po predani fizeni zakovi. Napf. je-li hodnota 60%, pak vétsi vliv
na fizeni ma zék nez ucitel, ktery fidi model ze 40%. Z toho

vyplyvd, ze bude-li mit zak vychylku ovladace 40% a ucitel
100%,vysledna velikost vychylky pfi nastaveni 60% vahy bude
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e. Pfifazeni vstupnimu kanalu z zékovského vysilace letové funkci
ucitelského vysilace.

f. Rezim Utitel/Z4k dovoluje emulovat az ¢tyfi libovolné fyzické
vstupy vysilace. Seznam téchto vstupl naleznete dole pod
prehledem funkci. Chovani zavisina nastaveném rezimu:

« Rezim Zak. Zde miizete jednodude pfifadit vychylku
libovolného ovladaciho prvku (spinace, potenciometru,
kfizového ovladace, nebo i logického spinace) pfimo na vystup
ur¢itého kandlu zaka. Na obrazku je pfifazen proporciondlni
ovlada¢ P8 k vystupu sedmého kandlu. Polozkou Aktivni je
mozné tento ovladac bud povolit, nebo zakazat.

» Rezim Ucitel. Zde rozhodujete, které ovladaci prvky budou
emulovény nékterym kandlem zaka. V okamziku, kdy zék dostane
fizeni, jsou tyto ovladace kompletné prepsany hodnotami od zaka z
odpovidajiciho kanalu. Na obrazku je napf. kanalem ¢.7 emulovén
ovlada¢ P8 a z n&j viechny jim ovladané funkce. Zak tedy napt. m(ize
piimo fidit funkci Butterfly, ale Ize takto i prepinat letové rezimy.

Ucitelsky vysilac je DC/DS-14/16/24 azakovsky je DS-12:

1. Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby vsechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.
Spérujte vysila¢ s pfijimacem v bezdratovém rezimu ,,Vychozi“.
Zalétejte model.

2. Prepnéte ucitelsky vysila¢ do bezdratového rezimu Ucitel.
Zapnéte povoleni parovanisekundarniho modulu.

3. Zapnéte zakovsky vysilac a prepnéte jej do bezdratového rezimu
zak.Nakonfigurujte vystupnikanaly
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Ucitelsky vysilac je DS-12 a zakovsky je DC/DS-14/16/24:

1. Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby viechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.
Sparujte vysilac s pfijimac¢em v bezdratovém rezimu ,,Vychozi.
Zalétejte model.

2. Prepnéte ucitelsky vysila¢ do rezimu Ucitel.

3. Zakovsky vysila¢ pomoci jeho PPM vystupu pfipojte kabelovou
propojkou na PPM vstup ucitelského vysilace (DS-12).

4. Na ucitelském vysilaci (DS-12) prejdéte do menu ,Bezdratové
rezimy/Trenér->Ucitel”, ve kterém vstupnim kanaldm ( z
zédkovského vysilace) prifadite odpovidajici letové funkce
(ucitelského vysilace).

Bezdratovy rezim, Double Path”

a. Volbarezimu

b. Povelproparovaniprimarniho vysilacového modulu
sprijimacem

c. Povel proparovanisekundarniho vysila¢ového modulu
spfijimacem

d. Dopliujicinastaveniprogenerovanialarmu ztraty signalu.

X0} vychozi [1222:44
Bezdrat. Modul/Utitel-Zak
2 |

» Parovani hlavniho modulu v
C » Parovani sekundérniho modulu v
Povolit zdlohu 900MHz x

Alarm pfi: Ztraté jakéhokoli Rx [T1@————— : )




Nastavenialarmuztraty signalu

ReZim Double Path je doplnén o mozZnost nastavenialarmu pfi ztraté
signaluzjednoho nebo vice pfijimact. Moznostialarmu jsou:

« PFi ztraté jakéhokoli Rx — alarm bude ohldSen pokazdé, kdyz
dojde ke ztraté signdlu ze kteréhokoliv pfijimace. Tento mod
pouzijte napf. tehdy, jestlize ovladate riizné funkce modelu dvéma
pfijimaci nezavisle. Po sparovani se ¢eka vzdy na pfipojeni obou
pfijimaca.

« P¥i ztraté prijimace Rx1 - alarm bude ohldsen pouze tehdy, kdyz
dojde ke ztraté signalu z primarniho pfijimace. Tento méd je vhodny,
pokud pouzivate primarni pfijima¢ v modelu a druhy mate jako
kontrolni, napf. u nékterych soutéznich disciplin. Pfijimace jsou
povazovany za nezdvislé a tudiz nemusi byt pro fizeni modelu
pfitomny obadva.

« P¥i ztraté prijimace Rx2 - alarm bude ohldsen pouze tehdy, kdyz
dojde ke ztraté signalu ze sekundarniho pfijimace. Pouziti a chovéni
je obdobné jako udruhého bodu.

« P¥i ztraté vSech Rx - alarm bude ohladsen az tehdy, dojde-li ke
ztraté signalu z obou prijimacl. PouZivejte tehdy, jestlize jsou oba
pfijimace redundantné spojeny napt. propojkami Enlink nebo
centralni fidici jednotkou. Po spdrovani se ceka vzdy na pfipojeni
obou pfijimacd.
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Sparovanivysilace s pfijimacivrezimuDouble Path

1. Ujistéte se, ze v prijimacich je nastaven rezim Normal a nikoli
Priposlech.

2. Poznacte si, ktery pfijimac¢ bude prvni a ktery druhy pro

3. Zapnéte vysila¢ s vytvofenym modelem, v nabidce Pokrocila
nastaveni - Bezdratovy modul/Uitel-Zak nastavte méd Double
Path.

4. Zasunte propojku BIND PLUG do vystupu EXT prvniho pfijimace.
Prijimac zapnéte. Nyni pfijimac ocekava sekvenci pro sparovani
(pokud mate verzi Rx firmware 3.11 a novéjsi, je tato doba
omezena max.na60s).

5. Ve vysilaci stisknéte 3D kolecko nad piikazem "Parovat primarni
Tx modul".V okamziku, kdy je pfijimac nalezen, zobrazi se dotaz
pro potvrzeni — nyni stisknéte tlac¢itko OK. Pfijimac vypnéte a
vyjméte parovaci propojku.

6. Zasunte propojku BIND PLUG do vystupu EXT druhého pfijimace.
Prijimac zapnéte.

7. Ve vysilaci stisknéte 3D kole¢ko nad pfikazem "Parovat
sekundarni Tx modul". V okamziku, kdy je pfijimac nalezen,
zobrazi se dotaz pro potvrzeni — nyni stisknéte tlacitko OK.
Vyjméte parovaci propojku.

8. Zapnéte oba pfijimace. Spojeni by se mélo okamzité navézat,
posléze se povoliovladaniserv.

9. Nyni muzete upfesnit rezim Double Path tak, aby vysila¢
korektné reagoval navypadek nékterého pfijimace.



Pouzitizdlohy 900MHz NG (*dle vybavy)

Zélohovy Tx modul mize byt aktivovén pro vsechny bezdratové
moduly pro dalsi zvyseni bezpecnosti provozu. Jednoduse
zaskrtnéte "Povolit zalohu na 900MHz". Modul 900MHz NG
muzete nastavit stejné jako standardni pfijimace Duplex.

1. Vlozte BIND PLUG do pfijimace Duplex 900MHz NG.

2. Zapnéte pfijimac.

3. Zvolte nabidku "Parovéani Tx

modulu na 900MHz". %ol vychozi 122236 |20

4. Jestlize je pfijimac nalezen, Bezdrat. Modul/U¢itel-Zak

zazni zvukovy signal. méd Vjchozi [7]
» Parovani hlavniho modulu v

Je mozné nastavit zvukovy alarm v | povolit zélohu soomz v

pfipadé ze 2.4GHz ztrati pfipojeni

za letu a zalohovy modul pfevezme

operaci (viz. Systém -> Systémové

Zvuky ).

Zablokovani bezdratového |Wth.,zi |1w;54

vysilani

Stiskem ,F1" a naslednym
potvrzenim Ize kompletné vypnout
bezdratové vysilani vysilace. VF %
modul se jinak vypina automaticky

po pfipojenik USB.

Bezdrat. Modul/Utitel-Zak

Upozornéni:

Jestlize zablokujete vysildni s

pripojenym aktivnim modelem, bude ozndmen alarm ztrdty
signdlu.
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9.3.4 Logické spinace (*dlevybavy)

Chcete-li, aby se funkce vysilace aktivovaly na zakladé stavu vice
ovladacich prvkd, mlzete vytvorit logicka pravidla. Kazdy logicky
pfepinac je tvofen z logického vyrazu - pravidla. Logické vyrazy
(pravidla) se skladaji z logické funkce a operandti - stavy ovladaéu.
Vysledkem logického prepinace jsou, stejné jako u
neproporciondlnich ovladacli, maximalné tfi stavy - zapnuto,
vypnuto a stiedni poloha (tietistav).

|Wl:huzi | 12:22:26

Logické spinace

xS
S
Y
ETY
el

iaGEGR

1. Vytvorenilogického prepinace

Ze seznamu az 16 logickych prepinaci editujte jeden. Polozku
»Aktivni” nastavte na hodnotu ,Ano”. Po aktivaci logického
prepinace se zobrazi pozice pro vytvoreni logického vyrazu. Prvni
polozkou nafadku vyberete ovladac¢, jehoz stav se vyuzije pfilogické
operaci. Druhd polozka je logicka funkce. Na vybér je logicky soucin
AND, logicky soucet OR a Multi, viz. pravdivostni tabulky. Posledni
polozkou vyberete ovlada¢, jehoz stav se vyuZije pii logické operaci.
Ve spodni ¢asti menu je vysledek logického vyrazu. V seznamu
logickych funkci je zobrazena rekapitulace nastaveni i se stavem
logickych prepinacd.



|Wl:huzi | 12:22:41

Logické spinace

|Wl:huzi | 12:22:31

Logické spinace

g

AadaE 1 il

Sa v or 7] sb v

Aadaé 2

S

Y

ETY

el

iaGEGR

2. Proporcionalnivyhodnoceni

Logické pravidla lze vytvaret i pfi proporciondlnim zplsobu
vyhodnoceni ovladacl. Povolite-li proporcionalni zpracovani,
pfibude moznost konfigurace vyhodnocovacich mezi, coz je
definice od jaké polohy ovlada¢e bude vyhodnocen stav
zapnuto/vypnuto. Toto vyhodnoceni se vyuZije pfi logickém
vyvozenipravidla.

[vyehozi [12:22:25

Logické spinace

AadaE 1 il

2| anpo @ Pz W
X=[F]  20% <[] 80%
X

AadaE 2

Na obrdzku je uveden priklad vyuZiti proporciondlniho zpracovdni u logického
prepinace. Bude-li u ovladace ,P2" vychylka v rozsahu od 20 do 80%, bude
logicky spinac sepnuty. Timto zptsobem si miizete vytvorit az 16 logickych
prepinacd.
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. Spojka AND: Vysledna hodnota vracena logickym spinacem
bude brana jako minimum z obou fidicich proporcionalnich vstup.
Pokud méme napf. dva potenciometry, na prvnim je vychylka +25%
anadruhém jenastaveno-25%, ve vysledku dostaneme -25%.

. Spojka OR:Vyslednd hodnota vracend spinacem je vypocitana
(obrazekd)).

. Spojka Multi: Tato volba stale funguje jako emulator
prepinace se tfemi pozicemi. Vysledna hodnota logického spinace
muZe nabyvatvychylek-100%, 0% a 100% (obrazek b)).

Priklad: Jak povolit nebo zakazat funkci Butterfly pomoci
spinace.

Mnoho pilotd pozaduje mit moznost vypnout nebo zapnout funkci
Butterfly nezavisle na kterémkoli letovém rezimu. Zde si ukdzeme,
jaktoho docilit (napoviobrazekc)).

1.  Vyberte jakykoli spinac jako Ovladac 1 (na obrézku byl zvolen
dvoupolohovy Sj). Tento spinac prepise chovani Ovladace 2, kdyz to
budeme pozadovat.

2. Jako Ovlada¢ 2 vyberte proporcionalni vstup, kterym se bude
funkce Butterfly plynule fidit (standardné napfiklad P2). Ujistéte se,
Ze je tento vstup zpracovavan proporciondlné na vsech Urovnich
(obrazeke), dalevolba,,Lin“naobrazkud)).

3. Ovladac 1aOvladac2 jsou vzajemné spojeny za pouziti logické
funkce AND. To znamen4, ze kdykoli je spinac¢ Sj deaktivovan, je
funkce vstupu P2 zablokovéna. V pfipadé sepnuti Sj bude
aerodynamicka brzda fungovat standardné.

4. 'V nabidce Jemné ladéni -> Butterfly pfifadte standardnim
zpUsobem takto vytvoreny logicky ,,spinac” L1 a vyzkousejte jeho
funkc¢nost.



3. Emulacetripolohového piepinace
Logicka funkce ,,Multi" emuluje tfipolohovy prepinac. Mate-li dva
prepinace dvoupolohové a chtéli byste jejich kombinaci vytvorit
logicky prepinac tfipolohovy, vyuzijte log. funkci, Multi".
|Wl:huzi |1222:50
Logické spinace
[L2] Popis 3-POS A Aktivni v

AadaE 1 PR

sh v S| %

AadaE 2

Vysledek s operatorem

Spinac 2
AND OR Multi
cd g o
4 g o
o o o o o

4. Proporcionalnilogické spinace

Logické spinace nabizeji moznost kompletné proporcionalniho
vyhodnocovani, které muze byt aplikovdno na oba vstupni
ovladace. Staci vybrat nékterou pdku nebo potenciometr, ve stejné
nabidce stisknout tlacitko ,,F3 Prop.” (obrdzek e)) a potvrdit. Pak je
potieba editovat vybérové pole s moznostmi ,X<*, ,X>*, ,Lin” a
zadat volbu ,,Lin” (obrazek c)). V tomto bodé se nas logicky spinac
zacne chovatjako proporcionalniovladaci prvek. Nyni muzete spojit
vice vstupl za pouzitilogickych podminek:
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Vichozi | 12:22:02

Logické spinace

L2 3-POS 5hMuII.I5| v > o o o
L3 7orsLIN P7TORPS | 63%:>> 1 ; 2
L4 P sh Multi 7] 5) %
Ls Y
- - 0
a) b)
[vyehozi [1222:06 15 | vyehozi 12220 (A
Logické spinace Logické spinate
Jladat 1 JladaE 2 A1 2
5i v AND [ rz2 [ 7 B or [ P W
Lin[F] Lin[®] Lin[®]
100% 63%
<) d)
|Wl:huzi |1222:22 |Wl:huzi |1222:14
Vyberte ovladaci vstup Logické spinace
L2 3-POS 5hMuII.I5| 0 ==
13 Tor8LIN PTORPE | 63%>>
L4 E
P2 s >
oo [ NN L6 >
e) f)
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9.3.5 Zvukynaudalost

Na zdkladé stavu ovladace lze spustit prehravani zvukového
souboru, ulozeného vinterni paméti vysilace. Zvukovy soubor muze
obsahovat napf. popis jednotlivych akci jako zatdhnuti podvozku,
prepnuti letového rezimu atd. Dojde-li pii pfehravani zvukovych
soubori z paméti pozadavek zvukové signalizace napt. stopek,
¢asovacq, trimd, zvuky se mezi sebou prolnou.

|Wl:huzi | 12:22:39

Zvuky na udalost
Soubor Zpoidéni Opakuj

Spinac

1. Prifazeniovladace

Editaci polozky ,,Spina¢” vyberete ovlada¢, ktery bude spoustét
prehravani, viz.,,Vyberte ovlddacivstup”.

2. Vybérzvukového souboru

Vybér zvukového souboru, ktery chcete spoustét vybranym
ovladacem, provedete editaci polozky ,Soubor" Nabidnuté
zvukové soubory se vybiraji z interni paméti vysilace v adresafi
/Audio/.

3. Zpozdénispusténi
Pfehrani zvuku se po spInéni podminky spusténi prehraje po ¢ase
definovanémv poloZce ,Zpozdéni".
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4. Opakovanéspousténi

Opakované spousténi prehravani zvukového souboru pfi splnéni
podminky spusténi.

9.3.6 Sekvencer (*dlevybavy)

Funkce sekvenceru je vhodna pro pfimé fizeni podvozkovych serv,
avsak jeji uplatnéni je velmi univerzalni a mlze byt pouzita v
nejrGznéjsich situacich.V kazdém sekvenceru je mozné nastavit dvé
nezavislé drahy pro situaci po zapnuti ¢i vypnutitidiciho spinace.
Muzete definovat az 10 sekvencerd, znacenych Q17-Q6. Lze nastavit
az 16 kontrolnich bod0 pro drahu v kazdém sméru sekvenceru.
Pfepinani mezizobrazenim jednotlivych sekvencer( je uskute¢néno
pomocitlacitek ,F1DolG” a,,F2Nahoru”.

|Wl:huzi | 12:22:59 |Wl:huzi | 12:22:50
Sekvencer Sekvencer - pokrocilé
Q1.100% ﬁ i
Dvere )
o 1 2 3 4 Pfepsat kanal -
o Typ trasy Symetrickd [7]
- Cyklovani x
Spinal _ Sg  Cas 0.6s Hodn. 100% vidy dokonéit sekvenci x
a) b)

K tomu, abyste sekvencer aktivovali, je tfeba postupovat podle

nékolika ndsledujicich krokii:

1. Prifadte zdrojovy spinac. Po aktivaci spinace se spusti sekvencer,
avsak predtim musi znat drdhu pohybu, kterd je zadana pomoci
sekvence kontrolnich bodt distribuovanych v case.
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2. Pro ptidani kontrolniho bodu v urcitém case je zapotiebi

editovat polozku ,Cas”, ¢imz pohnete s ¢asovou osou. Jakmile
dosdhnete pozadované doby od zacétku sekvence, stisknéte
tlacitko ,F3 +“. Timto se vytvofi novy kontrolni bod, jenz je
zvyraznén a je mozné editovat jeho hodnotu pomoci polozky
»Hodn.”. Obecné je mozné editovat vzdy ten bod, ktery se
nachazinejblize aktudlné nastavenému casu.

. Neni mozné pohybovat kontrolnimi body v ¢asové doméné,

avsak libovolny bod muizete smazat pomoci tlacitka ,F4 X" a
vytvofit novy najiném misté.

Kdyz nyni aktivujete zdrojovy spina¢, casovad osa se zacne
pohybovat a vystup sekvenceru bude adekvatné aktualizovan.
Pokud spinac vypnete, sekvencer se bude pohybovat opa¢nym
smérem azdo Uplného pocatku.

V nabidce Pokrocilé se nachdzeji jesté nékteré dodatecné

Muzete prifadit kazdému sekvenceru kratky popisek pro
usnadnéni pozdéjsiidentifikace.

Volba pro pifepsani konkrétniho kanalu vystupem
sekvenceru. Pokud méte v modelu napfiklad nainstalovano
nékolik podvozkovych serv, zde mUzete nastavit, které servo
bude pfimo ovldadano timto sekvencerem. Jakékoli dalsi
operace, jakymi jsou napf. mixy nebo DR/Expo, nebudou na
vystup aplikovany.

Typ trasy (Symetrickd/Asymetrickd). Timto sekvenceru
oznamujete, ze mé pouzit bud’ jednu symetrickou trasu tam i
zpét, anebo zda pouZije dvé nezdvislé trasy - jednu po aktivaci
spinace a druhou po jeho vypnuti. Pokud zvolite moznost
Asymetrickd, sekvence za¢ne vzdy od pocatecniho casu a
nezélezi nikdy na tom, jestli byla pfedchozi sekvence dokoncena
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nebo ne. Doporucujeme pouziti této volby dohromady s
aktivovanou polozkou Vzdy dokoncit sekvenci.

« Cyklovani - pokud si piejete, aby se rizné majaky, délové véze
nebo radarové instalace pohybovaly maketové v cyklech,
zaskrtnéte tutomoznost.

» Vzdy dokoncit sekvenci - po zaskrtnuti této volby nebude
mozné béh sekvenceru prerusit uprostred jeho trasy, sekvencer
vzdy dojede od za¢atku azdo konce.

» Tlacitko ,F3 Vymaz" - resetuje veskeré nastaveni sekvenceru a
vraci ho do jeho vychoziho stavu, kdy nejsou zadané Zzadné
kontrolnibody.

9.3.7 Akcelerometer (*dlevybavy)

Viysila¢ DS-12 je vybaven inercidlni jednotkou, kterd je schopna
precizné méfit orientaci zafizeni v prostoru. Tato jednotka sestava ze
tiiosého gyroskopu, tfiosého akcelerometru a dodatec¢nych
matematickych operaci. Inercidlni jednotku muzete prifadit jako
ovladac pro kteroukoliv funkci, Ize ji i spoustét hlasové oznamovani
telemetrie nebo pfepinat obrazovky na hlavniobrazovce.

|vychozi |1222:20 Za pouziti aplikace Pokrocild
Akcelerometr nastaveni->Akcelerometr m(izete

oY nastavit vybrané parametry

18 13 13 i inercidlni jednotky. Na obrazku a)
1‘2;1‘%"10‘:;35 s T je znazornéna aktudlni orientace
Mrtva zéna Dyl “ex | vysilate. Osy GX, GY a GZ jsou
%l ol owEl definovany jako néklon, stoupéni a
fizeni sméru v tomtéz poradi. V

a) grafu jsou znazornény aktudini

hodnoty po tom, co byly provedeny



|12-,22;03 (I Vveskeré matematické korekce. V
této nabidce lze nastavit
nasledujici parametry:

[vyenozi

i

Beta: 0.00" 2.048
Gamemad 98.75" 0.000 0

Filtrovdni - vyhlazuje pohyb pro
kazdou osu nezavisle. Mlzete
nastavit rozsah v rozmezi od 0 do
10. Nulova hodnota znamenj, Ze
nebude pouzito zadné filtrovani a
b) reakce na zménu orientace

| vychoai [122227 vysila¢e budou potom okamzité.

Vyberte ovi&daci vstup Cim vy3si bude aroven filtrace, tim

T ] pomalejsi a plynulejsi budou
GY Osa:¥ 0% vysledné reakce.
GZ OsaZ 100%: oels v
GA Fosunim 100 | Citlivost—ovliviiuje rozsah odezvy
G/R  Posun LIR 400% | inercidlni jednotky pro kazdou osu
S Dak o 0% 1 nezavisle. Pokud citite, ze reakce
GXR 052 X »» -100% , | . . ,
GHi X+V+Z 1wo% || ovladané funkce je pfilis mald pro

dany pohyb vysilacem, muizete
) jednoduse zvysit hodnotu
citlivosti, ¢iselné az do 400%.
Mrtvd zéna - Tento parametr urcuje oblast okolo stfedu, kde je
nulova odezva inercialni jednotky na zménu orientace (na obrazku
a) je zde zobrazen zdmérny kfiz). Pokud tedy budete lehce vysilatem
pohybovat okolo stfedové pozice, vystup inercialni jednotky
zGstane stale nulovy.
Posun osy Y — Posunuje osu GY tak, abyste nemuseli drzet vysilac
neustdle v horizontalni roviné, a umoznuje tedy drzet vysila¢ v
urc¢itém naklonu.

96

duplex« cmex

Po stisku tlacitka ,F1" si téZ miZzete zobrazit surova data, jez
pfichdzeji od integrovaného akcelerometru a gyroskopu. Lze tak
Iépe doladit nastavenitéto jednotky.

Jakmile budete hotovi s konfiguraci inercidlni jednotky samotné,
muzete pfifadit vysledné proménné jako vstup pro libovolnou
funkci. Pouzijte standardni dialog pro vybér ovlddaciho prvku
(obrazek c)). Aby bylo mozné vybrat nékterou proménnou
inercidlni jednotky, je tfeba stisknout tlac¢itko ,F2 Gsens”.
Zobrazené osy GX, GY, GZ koresponduji s piislusnym grafem na
obrazku a). Posledni parametry, zvané ,,Posun L/R”, predstavuji
urcity druh pohybového gesta. Jestlize svizné pohnete vysilacem
smérem doleva, aktivuje se na kratky c¢as spina¢ ,,G/L”. Obdobné
jestlize vysila¢ posunete smérem doprava, aktivuje se spinac¢ ,G/R”.
Tato gesta je mozné vyuzit pro hlasové ozndmeni telemetrie,
prepinani mezi stranamina hlavniobrazovce ajiné.

Parametry "Osa X<<"a "Osa X>>"predstavuji virtudIni dvoustavové
spinace, jez se aktivuji vzdy po nédklonu vysilace doleva, resp.
dopravaokoloosy X.
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9.3.8 Telemetrické ovladace (*dle vybavy)
Nejenze si mizete telemetrické Udaje zobrazit,zaznamenévat na SD
kartu ¢i nechat si hlasové oznamit aktualni hodnoty - nyni je mozné
g0l | vehozi [122213 pfimo pomoci senzor(i ovladat
Telemetrické ovladace nékteré funkce modelu. Lze takto
0% zautomatizovat nékteré ukony,
které bylo dfive nutné provadét

H)G == s v , v . ’ 7]

Mx4 s> manualné na zadkladé vizualniho

MxS5 *> | odhadu¢ialarm.

Mx6 B

=0 - K dispozici je az 16 ovladacu
znac¢enych MX1 - MX16 v
zavislosti na typu vysilace a jeho

00 ] vychozi [12:22:06 vybavé. Telemetrické ovladace

Telemetrické oviadate nabizeji funk¢nost ve dvou

IMx1) Popis  Rychlost & Aktwni v | rezimech:

T ot prop. ovadat [l | °. Rc:-zw,n Spina¢ dovol,ujevvyfvopt

Rozsah 0.0 75 1somss | Virtudlnidvoupolohovy prepinacz

Filtrovéni " »H | hodnoty jednoho telemetrického

vychozi  o%[FJc o spinat .. | parametru. Tento pfepina¢ bude
aktivni vzdy na zakladé splnéni
urcité logické podminky.

T vy i 499, ™ v, . Sy v

Xl | vyehozi |1222:45 » Rezim Proporciondlni ovladac

Telemetrické ovladate umoziuje transformovat urcity

[Mx1) Popis _ Rychlost@ aktvni_ v | rozsah hodnot senzoru do podoby
e spinat B plné proporcionalniho qvladicc?.
podminka X<[] 200 .+  20mis I_.ze tak plynule aytomatlclky I’I(:ili.:
Trvani oos  libovolnou funkci pomoci jakési
vychozi - 0%Flco  spinat .1 | telemetrické zpétné vazby.
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Priklady moznych pouziti telemetrickych ovladaci

Pokud je rychlost modelu mensinez X m/s, vysunou se automaticky
klapky.

« Pokud je proud vétsinez X ampér, spousti se casovac doby chodu
motoru.

» Pokud je teplota motoru vetsi nez 80°C, bude mixem omezen
maximalnirozsah plynu.

«  Pokud je detekovadno sepnuti koncového spinace, spusti se
automaticky sekvencer (napf. po otevieni krytl podvozkovych
Sachet se za¢ne vysouvat hlavni podvozek).

Nastaveni parametrii telemetrického ovladace

Popis — Nazev senzoru, ktery se bude zobrazovat v prehledu pro
jednodussiorientaci.

Aktivni—Zatrhnéte pro povolenifunkce telemetrického ovladace.
Senzor-Zde vyberte konkrétnitelemetricky parametr.

Typ prvku — Zvolte rezim Spina¢ nebo Proporcionalni ovlada¢ podle
pozadované funkcnosti.

Podminka (X<, X>, X=) — Zvolte podminku, pfi které chcete, aby byl
ovladac aktivni (tedy sepnut). Ve stejném radku vyplite ciselnou
hodnotu rozhodovaci Urovné a hodnotu hystereze (uvozena
znakem ). Dostupné v rezimu Spinac.

«  Priklad 1: Zapis ,X < 20.0m/s £ 2.0m/s" znaci, ze telemetricky
ovladac spina pravé tehdy, kdyz hodnota telemetrického parametru
je mensi nez 18m/s (diky hysterezi 2m/s). Ovlada¢ pak symetricky
rozepinavokamziku, kdy rychlost pfekroci22m/s.

«  Priklad 2: Zapis X > 0 + 0” oznacuje spina¢, jenz je aktivovan
vzdy, kdyz je telemetrickd hodnota kladna.



Trvdni — Minimalni doba sepnuti spinace. Jestlize néjaky jev trva
velmi kratkou dobu, je mozné prodlouzit dobu sepnuti
telemetrického ovladace na dobu specifikovanou timto
parametrem. Dostupné v rezimu Spinac.

Rozsah - Zde nastavte pracovni rozsah senzoru (minimalni
hodnotu, sttedovou hodnotu a maximalni hodnotu). Tento rozsah
pak bude proporcionalné transformovan do rozsahu ovladace (-
100%, 0%, 100%). Dostupné v reZzimu Proporciondlniovladac.

Filtrovdni - UrCuje stupen vyhlazeni (filtrace) prijaté telemetrické
hodnoty. Cim vyssi je stupen filtrace, tim plynulejsi bude prabéh,
avsak reakce budou pomalejsi. Dostupné v rezimu Proporcionaini
ovladac.

Vychozi-Vychozi hodnota ovladace, pokud senzor neni pfitomny v
modelu nebo model nenizapnut.

Spinac - Timto parametrem Ize urcit libovolny spina¢, jimz se bude
¢innost telemetrického ovladace aktivovat a deaktivovat.

9.3.9 Oznameni pozice proporcionalnich ovladacu
V této nabidce muzete nastavit

T v f 499
L, , L. e we |E Vychozi 12:22:39 Eﬁ-a
akustické oznameni az pro ctyfi ol | g
nezavislé ovladaci prvky. Je mozné EWIky properc. oviagats
. . ;. . \ . Oviadac Maod Soubor
zvolit zakladni pipnuti ve stfedové m
pozici ovladace (méd Stred-tén), s B Hlas 7] LB
Eal i 5 P Zadny 1
avsak je dostupné i hlasové e tadng Bl

oznameni aktualni pozice (méd
Hlas).
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«  Mod Stred-ton - vysila¢ pipne vzdy, kdyz dany ovlada¢
umistite do stfedové pozice (jeho vychylka je tedy 0%).

e« Mod Hlas - vysila¢ hlasové oznami numerickou hodnotu
aktudlni vychylky ovladace. Hodnota je ozndmena vzdy po zméné
pozice ovladace a az po ustaleni pohybu. V tomto rezimu muzete
navic vybrat zvukovy soubor, ktery bude upozorfiovat na oznameni
zmény pozice ovladaciho prvku.

Priklad: Jestlize jste si vygenerovali soubor ,,OVLADAC.WAV” a ten
pak prifadili jako parametr Soubor, vysila¢ oznami napt. ,Ovladac:
dvacetpét”.

Nastavenije platné vzdy pro aktualnimodel.

9.3.10 Hlasové prikazy (*dle vybavy)

Funkce hlasového ovladani byla vestavéna, aby pomoci rozpoznani
hlasu pilotovi umoznila ovlddat nékteré funkce vysilace, napf.
hlaseni telemetrie. Algoritmus rozpoznani hlasu nezahrnuje Zadnou
predem nahranou definici pro jazyky, takze vysilac je nejprve nutné
naucit, aby reagoval na specifické fraze podle vasi volby. Vysilacem
pouzivany rozpoznavac hlasu je zavisly na mluv¢im, takze nejlépe
bude reagovat na pokyny stejného ¢lovéka, ktery provedl trénovani
rozpoznavace. DS-12 automaticky detekuje pfitomnost mluveného
slova ve zvukovych vzorcich (tzv. voice-activity detection, VAD).

Mzete vytvofit az 15 hlasovych pokynt (plus klicovou frazi), které
jsou sdilené pro vsechny vase modely. Pro kazdy specificky model se
da upfresnit, ktery povel je a neni aktivni. Mizete pouzivat hlasové
pokyny jako standardni vstupni zafizeni v menu vybéru ovlddaciho
prvku, napf. pro aktivovani hlasového oznameni telemetrie,
prehranizvukového zaznamu ¢idalsich funkci.
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Je mozné pouzit interni mikrofon nebo mikrofon externé pfipojeny Médy rozpoznanihlasu

skrz 4-pinovy sluchatkovy jack konektor. Doporucujeme pouzit P — m a) Méd Aktivace spinacéem
standardni headset od mobilniho telefonu (kompatibilni s Apple i X0l | vychozi [1222:22 , , .
Hlasové piika Hlasovy pokyn se musi vyslovit

Samsung). prixazy . VT A
 Mod aktivace spinacem [¥] | D&hem drzeni tlacitka aktivujiciho
tuto funkci. Tato funkce je vice
vo1 a’::@ "L'" nauiit »» 0dolnd viadi rozpoznéavacim

voz Rychlost @ v Nauiit >> | chybam, protoze ocekavarozkaz po
- Gs@ v Nautt > gisknutidanéhotlacitka.

Mlme el e

b) Klicové slovo (pofad

™ e ” -
% n0l'| vichozi 12:22:01 4
il | posloucha)
Hlasové prikazy Ny . 3 .
“wod KiiZove siovo Rozpoznava,nl hvlejso,veho prlkazu,se:
zapne po Uspésném rozpoznani
Popis  Aktivni

wad v  Nault = kllcovel fraze’.:l'o znamena, Ze prvné

Rychiost@ v  naudit == VYyslovite kli¢covou frazi a vysilac

Gs@ v nNault > pipne pro potvrzeni, ze bylo

& o Nan#Fit  >> v , v . ;

' ¢ | T rozuméno spravné. Poté vyslovite

pozadovany povel. Protoze vysila¢

pouziva rozpoznani hlasové aktivity, nemusite mackat zadna

tlacitka. Je tfeba vyslovit povel do 2 sekund po zaznéni pipnuti, jinak
vas povel nebude pfijat.

EEE

Ucenifrazi

Vysila¢ se musi naucit hlasové fraze predem. Jakmile bude fraze
naucena spravné, muze byt pouzita u vsech modell. Nejdllezité;jsi
je poskytnout vysilaci ty nejlepsi podminky pro nahrévani audio
zaznam. Ujistéte se, ze jste v tiché mistnosti bez zvukového ruseni,
které by mohlo ovlivnit u¢ebniproces vysilace.
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1. VmenuHlasové prikazy, zvolte méd Klicové slovo.

2. Otevrete nastaveni Klicového slova. Zde nastavte Aktivacni
spinac. | pfi rozpoznani Klicového slova je toto tlacitko dulezite
jelikoz urcuje zacatek a konec vaseho nahravani. Doporucujeme
pouZit prepinac bezaretace.

3. Stisknéte prepinac a vyslovte povel. Jakmile je Aktiva¢nispinac
sepnut, vysila¢ ¢ekd na vysloveni povelu. Kdyz je hlasova aktivita
detekovadna, maly obdélnik se zobrazi v horni ¢asti obrazovky.
Vyslovte frazi, jako byste ji vyslovili na letisti, avsak hlasitéji a co
nejzietelnéji.

4. Pustte prepinac jakmile domluvite. Vas$ hlasovy pokyn se ulozi
na SD kartu a dvojté pipnuti potvrdi, Ze proces byl Uspésny.

5. Je nutné tento trénovaci proces provést 3x se stejnym
pokynem.Tento postup by mél zlepsit Uspésnost rozpoznénihlasu.
RozpoznavaniFrazi

skore. Stisknutim tlacitka "F1" (tecky) v menu Hlasovych piikaz( si
zobrazite tabulku se skory, kde se vsechny referenc¢ni pokyny
srovnavaji s aktudlnim vzorkem. Nizké skére znamend, Ze vzorky jsou
si podobné a naopak, vysoké skére znameng, ze jsou rozdilné. Pro
rozpoznanijednotlivych pokynt by vSechny 3 skére v jednom fadku
nemély prekrocit urcitou hranici, kterd se da nastavit v detailech
hlasovych pfikazu. Jinak pokyny nebudou rozpoznény.

duplex« cmex

ool | wychozi [12221 ™ g0 ] vychozi [1222:22
Hlasové prikazy Hlasové prikazy
vzdalenosti kliZovych slov [vo1] vyika
Uhroved Bumur 1048
™. - Citlivost ~ 50% (5] Hlasitost  50% [7]

1) Pifadie aktivaini spinat.

2) Stiskndte tento spinad & vyslovte prikaz,

3) Ton bude ulafen pe kedtkim pipnuti.

4) Opakujte body 2.4 pro lopEi detekel phikazi.

BN EEEEE

R

Stisknutim tlacitka “F2" muazete zobrazit analyzu frekvence zvuku,
ktera je uzite¢nd pokud se snazite najit jakékoliv zvukové ruseni,
které mize zhorsit kvalitu nahravek.

Tlacitko “F3” Smaz vymaze vybrany hlasovy povel, takze ho budete
muset znovu natrénovat pred pouzitim.

Tlacitko “F4" vas presméruje do dialogu zvukového uceni.

Limitace

. Rozpoznani hlasu poskytuje nejlepsi vysledky v tichém
prostiedibez hluku. Neniurc¢eno pro prostredi's vice mluvicimi.

. Charakteristika jiného externiho mikrofénu muize véstk jinému
hlasovému rozpoznani ve srovnani s vestavénym mikrofonem. Jestli
se rozpoznani hlasu zhorsi, hlasové povely by se mél vysila¢ naucit
znovu za pouziti externiho mikrofonu.




9.4 Casovace/Senzory

-konfigurace ¢asomiry-¢éasovaciiatelemetrie.

T oll] | vychozi [1222:02
¢ e/ Y

© Alarmy

20 vario

& Hlasovy vystup

== Senzory/ukladani dat

B2 Udaje na hlavni obrazovce
3 Detaily hlavni obrazovky

9.4.1 Casovace (*dle vybavy)

Casovace Ize vyuzit pro méfeni doby trvani mnoha réiznych udalosti,
napf. motorového ¢asu nebo doby jednotlivych okruht atd. Vysilac
umoziuje provozovat az 10 nezdvislych casovacd najednou.
Aktudlni stav ¢asovacl se zobrazuje na hlavni obrazovce v
uzivatelskych blocich. Jednotlivym casovacim muzete pfifadit
jméno. V. menu je zobrazen souhrnny piehled ¢asovacl. Aktualni
hodnoty ¢asovacu se ukladajido paméti modelu.

| 12:22:40

Casovate

| 12:22:56

Casovate

Peaall]{ vehozi Peaall]{ vehozi

Casovate resetované pFi startu:

Letovy Eas
11:51:27
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1. Casovaceresetované pistartu

Po stisku tlacitka ,F1" mUzete nastavit, které ¢asovace se budou
resetovat po zapnuti vysilate nebo po zméné modelu. Ve vychozim
stavu jsou vynulovany vzdy ¢asovace s nastavenou kratkou dobou
resetu (tzn. Tlac¢itko Clr/Vymaz na Uvodni obrazovce staci stisknout
jenkratce).

Dalsimi volbami jsou: Reset viech ¢asovacl po startu nebo reset
zadného a ponechénipredchozich hodnot.

Letovy cas bézi inkrementélné béhem letu, po stisku tlacitka ,F4
Start” na Uvodniobrazovce nebo po aktivacilibovolného ¢asovace.

Tlacitko ,F3" vtéto nabidce resetuje letovy ¢as na nulu.
Jakododatekje rovnézmozné zobrazitJetovy ¢as na hlavnim displeji
(pomocinabidky Casovace/Senzory->Udaje na hlavniobrazovce).
2. Vytvofeninového ¢asovace
Tlacitkem ,,F2(Novy)” vytvofite novy ¢asovac. V seznamu ¢asovact
na posledni volné pozici se vytvofi nova polozka. Editaci polozky
nového ¢asovace prejdete do konfigurace.
3. Smazani casovace

TSall|vyehozt 122224 & ,na¢enim pfisluiného fadku a

Detall asovate stisknutim tlac¢itka ,F3(Smaz)”
smazete dany ¢asovac.

Pocatecni hodnota +00: 00: 00

Cilovd hodnota +00: 00: 00 4, Editace nastaveni
Typ fasovale standard 7] | o v

Typ signalizace Zadny [7] casovace

Spinat P2¥  Tla¢itkem ,F3(Uprav)” nebo
spinat resetu [ R ) . ” )
Typ resetu kratky reset 7] | Stisknutim ,,3D tlacitka” vyvolate
Aktivni v reZimech vie[Tl | konfiguraci kurzorem oznaceného

casovace.



1.  Vytvoreninového ¢asovace

a) Jménocasovace

PoloZzka oznacend ,Popis” vyjadfuje jméno Casovace. Pfi zalozeni
nového casovace se automaticky na hlavni obrazovce vytvofi
uzivatelsky blok s ndzvem ¢asovace.

b) Startovacihodnotacasovace

Hodnota Casovace, ze které se bude vychazet. Nabyvat mGze kladné
nebo zdporné hodnoty.

c) Cilovahodnotacasovace

Hodnota startovacia cilova udéavaji smér casovace, tzn. jestli se bude
Cas pricitat (startovaci hodnota je mensi nez cilova hodnota) nebo
odecitat (startovaci hodnota je vétsi nez cilovéd hodnota). Cilova
hodnota mize nabyvatkladné nebo zdporné hodnoty.

d) Typcasovace
Vysila¢ podporuje 3 typy casovaci:

 Standardni - spusténim casovace se za¢ne pocitat ¢as podle
nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé, kdyz se casovac
vypne jeho spousti, casovac¢ se zastavi. Pfi opétovném spusténi
¢asovac pokracuje v aktualizovani ¢asu.

« Méfeni mezicast - spusténim casovace se zacne pocitat cas
podle nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé, kdyz se
¢asovac znovu spusti jeho spousti, zaznamena se mezicas a
inicializuje se ¢asovac na startovaci hodnotu. Na tvodni obrazovce v
uzivatelském bloku ¢asovace je zobrazen Udaj o pofadi mezic¢asu a
aktualné méreny mezicas. Maximalni pocet mezicast je 20. Po
zastaveni ¢casovace z hlavni obrazovky tlacitkem ,F4(Stop)” mlzete
prochdazet jednotlivé mezi¢asy ,3D tlacitkem” (otdcenim
doleva/doprava).
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* Volné bézici - spusténim casovace se za¢ne pocitat cas podle
nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pfi vypnuti ¢asovace jeho
spousti ¢asovac déle aktualizuje c¢as. Tlacitkem ,,F4(Stop)” z hlavni
obrazovky se ¢asovac zastavi.

Tlacitkem, F5(Vymaz)” z hlavni obrazovky se ¢asovace inicializujina
startovacihodnotu.

Nema-li casovac prifazen ovladag, kterym se spousti, pak se spousti
tlacitkem ,F4(Start)” z hlavni obrazovky nebo zapnutim jiného
Casovace. Je-li k ¢asovaci pfifazena spoust, je aktivovan pouze touto
spousti.

e) Zpusobzvukovésignalizace

Pred dovrseni cilového ¢asu Ize nastavit zvukové upozornénina tuto
skute¢nost.Na vybérje nékolik druhtizvukového upozornéni.

f)  Spousténicasovace

Pfitazeni ovladace, kterym se bude spoustét ¢asovac viz. 9.8
Vyberte ovlddacivstup.

g) Zpusobnastavenivychoziho stavucasovace

Tlac¢itkem ,F5(Vymaz)” z hlavni obrazovky se ¢asovac inicializuje,
tzn.hodnota ¢asovace se nastavi na startovaci hodnotu.

»Krdtky reset” - kratkym stisknutim tlacitka ,F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky seinicializuje ¢asovac.

»Dlouhy reset” - dlouhym stisknutim tlacitka ,F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky seinicializuje ¢asovac.

h) Letovérezimy

Casova¢ miize byt aktivni ve viech letovych rezimech nebo jen ve
vybraném. Letovym rezimem muzete spoustét casovac.
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Jakoukoliv zménou v konfiguraci ¢asovace provedete jeho
inicializaci. Hodnota ¢asovace v konfiguraci je zobrazena v prvni
pozicifunk¢nich tlacitek.

9.4.2 Alarmy

Vyuzivate-li JETI telemetricky systém, mizete si v tomto menu
definovat mezni hodnotu (alarm), pfi jehoz prekroceni/podkroceni
budete upozornéni piehrdnim zvoleného zvukového souboru.
Vysila¢ podporuje obazplsoby alarmi-l.generaceiEX.

| 12:22:59

Alarmy
Alarmy Morseoviych kédd... o

PSaall]| vehozi

Alarmyl.generace

Alarmy telemetrického systému I.
generace funguji tak, ze pfi
pfekroc¢eni mezni hodnoty
nastavené v senzoru se odesila
morselv kéd, ktery se zvukové
signalizuje. Provozujete-li
telemetrii I. generace, potvrdte
polozku ,, Alarmy Morseovych
kodii ...”. Prejdete do konfigurace Alarmu senzor( I. generace.
Polozku ,,Povolit alarmy Morseovych kédi” zménte na zatrzeni
stiskem ,,3D tlacitka”. Zobrazi se seznam. V prvnim sloupci je
zobrazeni morseovy abecedy. Druhy sloupec vyjadfuje pfifazeni
zvukového souboru, ktery se prehraje pfi vyhodnoceni daného
alarmu. Zvuky se vybiraji z adresaie /Audio/ interni paméti vysilace.
Posledni sloupec s nazvem ,Aktivni” je povoleni/zakazani
vyhodnocenialarmu. Konfigurace se uklada pod nastaveni modelu.

103

Tful:llﬂ'l\l'!i'thuzi | 12:22:09
Alarmy
Soubor  Aktivni
A" ) v
B"-." .. v
C"-" . v
D"t [ v

Alarmy EX

U telemetrie EX Ize definici alarmu provést pfimo ve vysilaci.V prvni
fadé je nutné pripojit senzor k pfijimaci a navazat spojeni mezi
vysilatem a pfijimacem, aby se nacetl senzor do vysilace. Tato
procedura muze chvili trvat. Seznam ptipojenych senzort je
dostupny v menu,,Casovace/Senzory->Senzory/Ukldddni dat”.

[122200 (A

Alarm

Txoll) | vychozi

Aktivni

Podminka X<= [ 9.0v
Soubor

Spinat aktivace

Opakuj

Ohlasit aktudlni hodnotu
Nastavit volnobéh
PouZit pouze pii predletové kontrole X
vibraéni alarm Vyp. [7]

xa\:mfjm <



1. VytvofeniAlarmu

Tlacitkem ,,F2(Novy)” piejdete do menu editace alarmu.V polozce
»Senzor” vyberete veli¢inu senzoru, jejiz mezni hodnotu (alarm)
chcete nastavovat.

2. Povolenialarmu

Vlyberte polozkou ,Aktivni” a stisknutim ,3D tlacitka” povolite
alarm azobrazise parametry alarmu.

3. Definice meznihodnoty

Polozka ,Podminka” definuje podminku, pfi jejimz splnéni se
vyvoldalarm.Hodnota,X“je povazovana za veli¢inu senzoru.

4. Zvukovysoubor

Definice zvukového souboru, ktery se prehraje pii vyskytu alarmu.
Tlacitkem ,F1()” je umoznéno prehrat vybrany zvukovy soubor.
Tlacitkem ,,F2()” zastavite prehravanizvukového souboru.

5. Spinacaktivace

Jestlize zde prifadite néktery spina¢, bude spousténi alarmu
podfizeno tomu, zda je tento spinac aktivni. V opacném pfipadé
vUbeckaktivacialarmunedojde.

6. Opakované prehravani

Je-li podminka alarmu splnéna po dobu delsi nez je délka
zvukového souboru, mize se zvukovy soubor prehrat jednou nebo
spoustét opakované. Jestlize je polozka ,Opakuj” povolena
(zatrzeni), pak se zvuk pfifazeny k alarmu prehrava opakované. Neni-
li polozka ,,Opakuj” povolena (kiizek) zvuk alarmu se prehraje
jednou.

7. Ohlasitaktualnihodnotu

Jestlize chcete, aby se pfi aktivaci alarmu rovnéz hlasem oznamila
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aktualnihodnota daného senzoru, zaskrtnéte tuto moznost.

8. Aktivacevolnobéhu

Priaktivacialarmu se m{ize zéroven zapnout volnobéh na plynu.
9. Pouzitibéhem predletové kontroly

Muzete nastavit jakykoliv alarm tak, aby byl soucasti vasi predletové
kontroly. Vytvofte napf. novy alarm nizkého napéti (je zapotiebi
senzor napéti). Pokud pouzivate 4S Li-Pol baterie, podminka alarmu
by méla byt"X<16V"(méné nez4V na jeden ¢lanek). Povolte moznost
"Pouzit pouze pfi predletové kontrole". To zaktivuje alarm pouze
bezprostfedné pozméné modelu nebo v pfipadé zapnutivysilace.

Od tohoto okamziku budete vzdy upozornéni, pokud omylem
pfipojite vybité baterie. V pravidelném intervalu bude na hlavni
obrazovce vyskakovat informativni okénko. Alarm bude aktivni,
dokud nevlozite jiny, plné nabity akumulator, nebo dokud
nestisknete tlacitko F3 (Kfizek) v informativnim okénku, coz zrusi
veskeré predletové alarmy.

10. Vibrace

Pro kazdy alarm muzete urcit typ vibraci (1-3 impulsy, dlouhé nebo
kratké).




9.4.3 Vario (*dlevybavy)

V této nabidce muzete volit mezi dvéma zplsoby akustické
signalizace varia. PrvnizpUsob je fizen pfimo alarmem nastavenym v
daném senzoru a je uréen piedevsim pro ne-EX senzory typu
MVARIO. Je mozné nastavit spinag, jimz se povoli ¢i zakaze funkce
indikace variometru. Posuvnik vespod ukazuje aktudlni rychlost
stoupani/klesani.

T’;uu[(]'Mvchuzi | 12:22:50 T’;uu|]]'|wvchuzi | 12:22:39
Vario Vario
Spinaf S0 v Spinat S0 v
e m 3333 Parametr EX vario  [mis] [F]
Mrtva zéna -0.08 0.08 mis
Rozsah -2.00 0.00 5.00 mis
£LLC m 33>
0.00my's

Druhy moéd signalizace variometru je uréen pro senzory EX.
Akusticky vystup zévisi piimo na aktuélnich ciselnych hodnotéch,
jez senzor posila z modelu. Je opét mozné pfifadit spina¢, jimz se
bude aktivovatakusticka signalizace.

Dalsivolby v této nabidce znamenaji:

. Parametr EX. Zde muzete nastavit konkrétni senzor a jeho
parametr, jimz se bude signalizace fidit. Pokud je detekovano
MVARIO EX, je automaticky zvolen parametr Vario. Oviem muzete si
zvolit libovolny jiny parametr — napt. sondu otacek, kterd bude
napfikladindikovatvysoké otacky.

. Mrtva zéna (negativni a pozitivni). Tato polozka umoznuje
nastavit mrtvou zénu okolo stredu rozsahu, kde vysila¢ nebude
generovatzadny akusticky signal.
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. Rozsah (minimum, stfed a maximum). Zde m{iZete definovat
plny rozsah senzoru tak, aby byl spravné indikovan na zvukovém
vystupu varia.

Aktualni hodnota na senzoru a jeji adekvatni vystup po zpracovani
jsouindikovany ve spodni ¢asti obrazovky.

Negativni mrtva zéna

Stied rozsahu

Pozitivni mrtva zéna

Minimum Maximum

Stdly tén Ticho Prerusovany tén

9.4.4 Hlasovy vystup (*dlevybavy)

Tato dllezita funkce usnadnuje zivot kazdému modelari, jenz chce
znat aktudlni hodnoty na telemetrickych cidlech, avsak nemuze si je
precist na displeji. Pfeostfovani na displej totiz mlze byt
nepohodIné, ale nékdy i nebezpecné pii fizeni modelu na vétsi
vzdalenost.

1. Hlasovy vystup pro ¢asovac

Prvni fadek této obrazovky predstavuje nastaveni hlasového
vystupu pro ¢asovac. Vysila¢ dokdze hlasem oznamit aktudlni ¢as
jednoho konkrétniho ¢asovace.V tomto nastaveni je potfeba zadat,
ktery casovac se ma oznamovat, a také spinac, jehoz sepnuti spousti
oznameni.

Pokud je casovac nastaven jako typ s ,Mezicasy’, zobrazi se jako
druhy fadek parametr Oznamit predchozi kolo. Pokud tento radek
zaskrtnete (bude tedy zobrazena ikona zatrzitka), ohlasi se vzdy cas



predchoziho kola. Budete tedy presné védét, jak rychlé to kolo bylo.
2. Hlasovyvystup pro telemetrii

Pro telemetrii jsou vyhrazeny dvé nezdvislé fronty oznamovanych
parametr(. Prvni fronta, uvozend fadkem ,Opakovat po* slouzi k
opakovanému oznamovani hodnot kazdych x sekund. Poc¢et sekund
ubéhlych od predchoziho hldseni je pfitom zobrazen namisto
tlacitka F(1). Mlzete také specifikovat spina¢, kterym se bude
povolovat nebo zakazovat opakované hlaseni. Pokazdé, kdyz je
tento spinac¢ aktivovan, dojde k okamzitému oznameni danych
parametrt a dale je odstartovan odpocet pred dalsim
oznamovanim.

Druha nezavisla fronta parametr( je ur¢ena pro okamzité oznameni
po aktivaci nékterého spinace (viz Spoust okamzitého hlaseni). Tyto
parametry jsou oznameny pouze jednou po kazdém sepnuti.

Tful:llﬂ'l\l'!i'thuzi | 12:22:18

Hlasovy vystup
Let[¥] Spinaf Sa X

Casov.

Telemetrie
Opakovat po: 205 Spinaf Sb +
Spoust okamZitého hldseni Sa o

Jednotliva hlasova ozndmeni >

Po najeti na radek Senzory, proménné a nasledném stisku ,3D
tlacitka” se zobrazi seznam dostupnych senzord, jejichz hodnoty je
mozné hlasové ozndmit. Prvni sloupec oznacuje ndzev parametru,
popt. senzoru. Polozka Opakuj zde predstavuje zafazeni parametru
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do prvni fronty, jez se periodicky opakuje. Pokud néktery parametr
zaskrtnete, bude se periodicky oznamovat.

T’:uulﬂ'IWthuzi | 12:22:06
Senzory, proménné
Senzor Opakuj Spousf Priorita
Anténa 1 x v Nizké [F]
Anténa 2 x v Nizka [7]
TimeStamp x x Nizka [7]
Quality x x Nizka [F]
rrrrrrrrr - - ari=ls 21

Polozka Spoust slouzi k pfifazeni parametru do druhé fronty, kterd
oznamuje parametry pouze jednou po aktivaci spinace. Pokud jej
tedy aktivujete, za¢nou se prehravat parametry odshora dold, navic
podle nastavené priority — od vysoké az po nizkou. Prioritu kazdého
parametru je mozné zvolit bud'Nizkou, Stfedninebo Vysokou.

3. Jednotliva hlasova oznameni

V piipadé, ze potiebujete vice hlasovych zprav, mlzete vytvorit az
deset nezavislych telemetrickych proménnych, které budou hlasové
oznameny pomoci predem pfifazenych prepinacl. Prejdéte dold na
polozku "Jednotlivd hlasovd ozndmeni" a oteviete nabidku.
Stisknutim tlac¢itka F3 (Pfidat) se vytvofi nové telemetrické
oznameni. Vyberte vhodny prfepina¢ a hodnotu telemetrie, kterd
bude oznamena.



Dostupné moznosti pro hlasova oznameni:

-V3echny hodnoty senzord kromé souradnic GPS.

-Casovace modeld.

- Stav pfijimace (napéjeci napéti, iroven antény a kvalita signalu).

T’ﬁuulﬂ'lw'thuzi |12~.22:3o
Hlasovy vystup
Spinat Senzor
2 shx speed [m/s] ]
3) Sc X Let [Casov.] [7]

9.4.5 Senzory/ukladanidat

Seznam senzor( EX provozovanych v modelu. Pfipojite-li senzor EX k
pfijimaci a navazete spojeni mezi vysilacem a pfijima¢em, nactou se
informace ze senzoru do vysilace. Tato procedura muze chvili trvat.V
tomto menu je dostupny seznam pfipojenych senzord s jejich
veli¢cinami a moznosti vybéru, které z velicin chcete uklddat do
paméti pfi telemetrickém zdznamu. Ve vychozim stavu jsou
ukladany vsechny veli¢iny z pfipojenych senzord.

T’:uuﬂ]'IWthuzi | 12:22:20 T’:uulﬂ'IWthuzi | 12:22:36
S y/ukladani dat Informace o stavu vysilace
Senzor Zaznam
Napéti pfijimace/signal antén Ano 7] Ukladani ovladacich prvki
Informace o stavu vysilafe . 1) Ovladai Sa
MGPS 2) ovladat P2 B
6 Altitude mE  Ano[F 3) Oviadat -
8 Speed ano 7 4) Ovladat |
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Nachdzi se zde i moznost ukladat na SD kartu servisni zpravy
vysilace, alarmy a pozice az 4 ovladacich prvkd (ve smyslu markeru).
Data jsou pak soucasti letového zdznamu modelu. V nabidce
~Casovace/senzory -> Senzory/ukldddni” dat najedte na polozku
Informace o stavu vysilace a stisknéte 3D tlacitko. V nasledujici
nabidce Ize zvolit, zda se budou ukladat textové informace o
alarmech a obecné zpravach vysilace (ve vychozim stavu vypnuto).
Pro zobrazeni vyuzijte vestavénou funkci Analyza dat, pfipadné PC
program JETIStudio, ktery je volné ke stazeni.

V této nabidce je rovnéz mozné vybrat az Ctyfi ovladaci prvky, jejichz
poloha se bude zaznamendvat do souboru na SD karté. Lze zvolit
mezi zaznamenavanim proporcionalni nebo dvoustavové hodnoty
(0% - 100%). Pozice ovladaci jsou zaznamendvany s pevnou
periodou 0,2s. Data jsou soucasti standardniho zéznamu telemetrie
alzeje zobrazit jako ostatni parametry.

Tuto funkci Ize snadno pouzit jako znackova¢ pro zvyraznéni
zajimavych situacibéhem letu.

Konverze velicin:

1.Je mozné nastavit prepocty jednotek délek, rychlosti a teploty pro
hlasovy syntezéator i zobrazeni na hlavni obrazovce. Teplota je
prepocitavana automaticky podle nastaveni v Konfiguraci. Ostatni
jednotky je mozné zvolit ztéto nabidky:

Vzdalenost:

Metry (m), kilometry (km), stopy (ft.), yardy (yd.), mile (mi.).

Rychlost:

Metry za sekundu (m/s), kilometry za hodinu (km/h), stopy za
sekundu (ft/s), mile za hodinu (mph) a uzly (kt.).




Objem:
Mililitry (ml), litry (1), hektolitry (hl), tekutéd unce (fl.oz), galony (gal)

Pratok:

Mililitry za minutu (ml/min), litry za minutu (I/min), tekuta unce za
minutu (0z/min), galony za minutu (gpm)

Tlak:
Kilopascal (kPa), hectopascal (hPa), psi,atmosféra (atm), bar (b)

Moznost smazanisenzoru

Nad funkcnim tlacitkem ,F3” je zobrazen pocet telemetrickych
udaja ze senzorl (vysilace DS-12 mohou detekovat az 80
parametr(l). Je mozné smazat jakykoli nepotiebny udaj pomoci
tlacitka ,F4". Pokud vsak mate nadale pfipojen senzor, u néhoz byl
dany parametr smazén, dojde pozdéji kjeho opétovnému nacteni.
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9.4.6 Udaje nahlavniobrazovce

Konfigurace uzivatelskych blok{ zobrazenych na hlavni obrazovce
vysilace. Jak jiz bylo zminéno v Uvodu, hlavni obrazovka je
primarnim zobrazenim vysilace. V hlavni obrazovce jsou
srozumitelné zobrazeny veskeré provozni informace od nazvu
modelu pres silu signalu aZ po stav akumulatoru vysilace. Nejvétsi
rozsah hlavniobrazovky je prostor pro uzivatelské bloky.

Piehled uzivatelskych bloki:

»Letovy rezim” - Nazev aktudiniho letového rezimu

T’_‘uum'thhuzi |1222:35 T’_‘uum'thhuzi |1222:4s
ichozi
e Vychozi
Strana 1/1 Strana 1/1
~Napéti RX” - Napéti pfijimace
T’_‘um]ﬂw:huzi |1222:11 T’_‘um]ﬂw:huzi |1222:22
000 0.00V
Strana 1/1 Strana 1/1
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»Baterie TX” - Status vysilacového akumulatoru
T’_‘uuﬂ]'IWthuzi |12‘.22:41 s T’_‘uuﬂ]'IWthuzi

| 12:22:48

OmA | 3.80V

»~Jméno uzivatele” - Uzivatelské jméno
il wehori = [122225 gl wehor

JETI model

| 12:22:34

JETI model

<+ <+ =+ <+

Strana 1/1 Strana 1/1 Strana 1/1 Strana 1/1

. Aktualninabiieci/vybiieci d
ualninabijeci/vybijeci prou Jetibox” - Aktualni obrazovka emulace JETIBOXu

» _Napétiakumulatoruvysilace. Tl vychozi 122247 Po stisku klavesy ESC Ize pouzivat
standardni ovladaci prvky Jetiboxu.

e Odebrana kapacita z akumuldtoru. Pfi akumuldtorovém
provozu se hodnota kapacity zvysuje. Nabijenim se odebrana
kapacita snizujeazdonuly.

Emulator Jetiboxu umi rovnéz
zobrazit informace z obou Tx
modull, resp. pfijimact. Okno

"Anténa" - Informace o sile signalu kazdé antény. Je zobrazen také T Jetiboxu muzete v rezimu Double
procentualni idaj Uspésnosti obousmérné komunikace v rozmezi e Path specifikovat vybérem
0-100%. ““ moznostiJB1 neboJB2.
»Cas.”- Casovaé
T G f 499 ™ T G i 499, 5
1’_‘u|:||ﬂ1Wthuzi |12~.22:05 T’_‘uuﬂ]'thhuzi |12;22;15 quImW‘h“Z' |“2-22-13 fuulﬂ'iwthﬂz' |12~22-45
0:00:00
Moo 0% s 0:00:00
Duplex 24GHz
Strana 1/1 Strana 1/1 strana 1/1 strana 1/1
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~Telem” - Telemetrie podle pfipojenych senzori Uzivatelské bloky mohou mit standardni nebo zdvojenou velikost.

Pfi zdvojené velikosti zabiraji bloky vice mista z hlavni obrazovky, ale

0] | vehozi [12:22:48 00l | wyechozi [1222:35 nékteré mohou zobrazovat vice Udajd a jiné zobrazi sice stejné
10.0m udaje, zato vétsim pismem.

10.0m Definici (rozlozeni) uzivatelskych blok je mozné navazat na letové

rezimy. Kazdy letovy rezim mdze mit riizné nastaveni uZivatelskych
blokii->jiné zobrazenihlavniobrazovky.

<+ <+

T G 7 4533 19
Strana 1/1 Strana 1/1 _uulﬂ1Wthml | 1220
Udaje na hlavni obrazovce
&G Telemetrie Zvatit
"yl vyehozi |1222:59 »Trim” - Trimy jsou volitelné

zobrazitelné do telemetrického

ole T -0% 0%:- okna na hlavni obrazovce. Pokud
Lg% 0%, | jsou trimy takto zobrazené,
obrazovka se neptepina do
-+ specidlniho okna pfi stisku 1. Vytvofeninového uzivatelského bloku
Srmn 1 trimovacich tlacitek. Tlacitkem ,F3(Novy)” zaloZite novy prazdny uZivatelsky blok.
: Editaci prvni polozky zvolite typ uzivatelského bloku, viz. vyse
zminéné typy. Druhou polozkou na fadku je definice velikosti
g0 Jvychozi [12:22:00 “Obrdzek modelu” - zobrazuje uzivatelského bloku.
— obrdzek modelu (miZe byt pfifazen 2. Zménaporadibloku
n> - vmenu Model ->Obrdzek Modelu Uzivatelské bloky muzete snadno preskupovat. Oznac¢enim bloku
&Barvy). kurzorem a tlagitky ,F1()” a ,F2()” ménite pofadi oznaceného
uzivatelského bloku.
<+ 3. Smazanibloku
Strana 1/1

Oznacenim bloku kurzorem a stisknutim tlacitka ,F4()” smazete
uzivatelsky blok.




4. Rozsahplatnosti

V prvnim fadku menu je konfigurace rozsahu platnosti. Stisknutim
»3D tlacitka” provedete zménu nastaveni. Nabyva-li polozka
hodnotu ,,G (symbol zemékoule)’, je konfigurace uzivatelskych
blokl platnd pro vsechny letové rezimy, tzn. zménou letového
rezimu se zobrazeni hlavni obrazovky nezméni. Je-li hodnota
polozky rozsahu platnosti ,S (symbol seznamu)’, je konfigurace
bloku platna pro aktuélniletovy rezim, tzn.zménou letového rezimu
docilitezménu zobrazenihlavniobrazovky.

9.4.7 Detaily hlavniobrazovky
Tato nabidkazobrazuje dodate¢né parametry hlavni obrazovky.

g0l vichozi o120 (A
Detaily hlavni obrazovky

| Skok na predchozi stranu .. |

Skok na nasleduici stranu -~ =

Telemetrie zobraz. na panelu hodin:
Vychozi (zobrazeni hodin) =

Libovolné prepinace mohou byt pouzity pro pfepindni mezi
strankami na hlavni obrazovce. Zde mUzete pfifadit dva nezavislé
prepinace - jeden bude slouzit k pfepnuti na pfedchézejici stranu a
druhy vzdy pfepne na nasledujici stranu hlavni obrazovky. Pfepnuti
je signalizovano pipnutim. Mdzete pouzit i tfipolohovy prepinac
nebo gestaintegrovaného akcelerometru. (*dle vybavy)

1
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Telemetrie zobrazenana panelu hodin

Zde simuUzete zvolit jeden telemetricky Udaj, jenz se bude objevovat
vmisté digitalnich hodin na hornilisté displeje. Timto si napf. mazete
navolit zobrazeni okamzitého proudu z pfijimacovych baterii, jenz
velmi pomUze pfi vyrovnavani rozdil drahy serv (viz kapitola
Servobalancer).




9.5 Aplikace
g0 | vyehozi

| 12:22:26

Aplikace

@ Audio pfehravaé

i Jetibox

& Hry

= Obrazky

& Mikrofon

@ FM Radio

[ UZivatelské aplikace

V této nabidce se nachazeji rGizné aplikace vyvinuté specialné
proDS-12.

9.5.1 Analyzadat (*dlevybavy)

Tato funkce umoznuje pohodiné zobrazit a analyzovat
zaznamenanou telemetrii po kazdém letu. Jiz neni tieba si nosit sv(j
PC na letisté a telemetrii pracné stahovat. Aplikace je schopna
zobrazit az tfi proménné nezdvisle na sobé, pficemz aktudlné je
zobrazen prdbéh jedné telemetrické veliciny. Po stisku tlacitka ,,F5"
1/2/3 se jednotlivé veliC¢iny budou stfidat mezi sebou.

T’ﬁuulﬂ'lw'thuzi | 12:22:13
Analyza dat

Vyberte soubor se zaznamem:

Chcete-li zobrazit prabéh
telemetrickych dat, je tieba
oteviit hlavni okno aplikace
analyzatoru, jez se nachazi v
nabidce Aplikace (viz. obrazek
a)). Zvyraznéte fadek pod textem
~Vyberte soubor se zdaznamem”
a stisknete ,, 3D tlacitko”. Vyberte

Vyberte parametr:

MVARZ: Rel. altit [m] [F]
MVARZ: Vario [m/s] 7]
3) - MVAR2: Temp. [*C] [F]

1) —

2) —
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pozadovany soubor se
zaznamem, jenz se nachazi na SD
karté (obrazky b) a c)). VSechny

Tfuulﬂ'l\l'!i'thuzi | 12:22:23
Vyberte soubor

& 2015mm soubory jsou sefazené podle data
B 201500 a ¢asu, takze je jednoduché
Py 2015/00/09 . ivs _ g
vyhledat nejnovéjsi zdznam.
Jakmile soubor vyberete, budete
presmérovani zpét na obrazovku
a). Zde muzete zvolit az tfi
veli¢iny, mezi nimiz se budete
T’;uu|]]'|wvchuzi |12~.22:23

mociv grafu pfepinat.
Vyberte soubor

Stiskem tlacitka "F3 Smaz" pfi
soucasném prohlizeni obsahu
slozek s telemetrickymi zdznamy
Ize snadno vymazat jakykoli
telemetricky zéznam a dokonce i
celou slozku se zdznamy bez
nutnostipfipojenik PC.

Je o 15:44:27 Glider 361.6KB

Nyni, po stisku tlacitka ,F4", se zobrazi vysledny graf. Osa X
reprezentuje ¢asovou doménu v sekundach a zacind vzdy od nuly.
Osa Y zobrazuje hodnoty mérenych veli¢in v rozsahu od jejich
zméfeného minima az do znamého maxima. Osa Y ma dynamicky
rozsah, jenz vzdy zélezi na aktudlnich hodnotach. Nasleduje prehled
funkciovladacich prvki grafu:

. Pomoci tlacitek ,F1" a ,F2" Ize rychle prochazet mezi celymi
¢asovymi Useky v daném souboru. Kazdy stisk tlacitka posune graf o
celouobrazovku v ¢ase dopiedu nebo dozadu.

. MUzete si zobrazit pfesné hodnoty v konkrétnich mistech
grafu. Staci pootocit rota¢nim enkodérem doleva nebo doprava a



Casova osa se zacne pohybovat. Soucasné bude vzdy zobrazena
aktualni naméfend hodnota v daném bodé. Po stisku tlacitka
»Menu” (nebo ,3D tlacditka”) se casova osa bude pohybovat se
zvétsenym krokem. T il vyenoni RREESRT e |
- Tlacitka ,F3 PrFiblizit” a ,F4 Zobrazeni grafu
Oddalit” priblizuji resp. oddaluji | ,,, -0.63m/s Vario
grafvzhledemk ¢asové ose. e /‘\0(‘-—-\.\\
«  Tlacitko ,F5 1/2/3" prepind 0 3
mezi jednotlivymi veli¢cinami, jez
byly vybrany v zakladni obrazovce

a)- » |_’;'7,':.._ | O, ”

9.5.2 Audiopiehravac (*dievybavy)

Soucasti prehravace je prlizkumnik adresaid ulozenych v paméti.
Pres priizkumnik se dostanete do adresére, ve kterém chcete prehrat
zvukovy soubor. "3D tlac¢itkem" se pohybujete po
adresarich/souborech. Stisknutim "3D tlacitka" vstoupite do
adresare nebo spustite prehravani zvukového souboru. Postupné se
prehravaji viechny soubory v adreséfi. Prehravani se automaticky
ukonci po prehravani posledniho souboru v adreséfi. Manualné
muzete prehravani ukoncit tlacitkem "F3(Stop)". Soubory se
prehravajii po opusténimenu.
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T’_‘uulﬂ1Wr.huzi :.:|12:22:13 m T’_‘uuﬂ”Wthuzi :.:|12:22:34 m
Audio prehravat Audio prehravac

Model: Aero
Vyberte soubor:
Prehrat dalsi Sa x
Prehrat predchozi Sh ¥
Pokrafovat v pfehravani x

X| b | W |- |0 » [ m | [ ]

Soubory audiajsou podporovany v *.mp3a *.wav formatu.

Inkrementalni pfrehravani

Aplikace Audio prehravac¢ nabizi moznost prehravat zvukové
soubory inkrementdlné v ramci slozky. Tato vlastnost je uzitecnd
zejména pfi provadéni akrobatickych prvkd — vysila¢ vam vzdy
nahlasi nazev dalsi figury. Pfipadné muzete pouzit tuto funkci coby
spoustéc pro hudbu na pozadi. Pak hudba nem0ze byt prerusena
zadnymi pfichozimialarmy nebo zvuky na udalost.

- Stisknéte tlacitko, F1" Naradi".

- V dialogovém menu muzete vybrat zvukovy soubor, ktery vzdy
zazni jako prvni v poradi. Soubory jsou sefazeny abecedné. Pokud
chcete zménit poradi pfehravéni soubort, pfejmenujte je vhodnym
zpUsobem.

- Pfifadte pfepinace s nazvy "Piehrat dalsi" a "Piehrat predchozi".
Muzete pouzit také mzikovy prepinac k listovani zvukovymi
soubory.Tyto prepinace maji také zvlastni funkce:

o Kratky stisk tlacitka "Prehrat dal$i" vyhleda ndasledujici zvukovy
soubor v poradi.

- Kratky stisk tlacitka "Pfehrat predchozi" vyhledd zacatek



pfehrdvaného souboru. Kazdy dalsi stisk tohoto tlacitka zahaji
prehravanipredchoziho souboru v sekvenci.

- Dlouhy stisk kteréhokoliv z tlacitek vede k resetovani sekvence a
prehravaniprvniho souboru ve slozce.

- Zaskrtnéte volbu "Pokracovat v prehravani", pokud si prejete, aby
vysila¢ pokracoval v pfehravanicelé slozky.

9.5.3 JETIBOX

Z divodd maximdlni kompatibility se systémem DUPLEX I.
generace, je vysila¢ vybaven funkci emulace JETIBOXu. Ve dvou
fadcich se zobrazuje menu vysilacového modulu DUPLEX 2,4GHz.
Funk¢nimi tlacitky se pohybujete v menu nebo ménite parametry
podle instrukci na displeji. Pfes menu vysilacového modulu mGzete
pristupovat bezdratové k menu prijimace nebo telemetrickych
senzorll. Pfes emulovany JETIBOX je umozZnéno zobrazovat
telemetriil. generace, konfigurovat pfijimace atd.

| 12:22:53

Jetibox

]

Paall | vyehosi

9.5.4 Hry

Zde naleznete nékolik jednoduchych her, jezjsou urceny pro relaxaci
azabavu.-Had (Snake), Tetris, Piskvorky (Gomoku), Sachy (Chess)
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9.5.5 Obrazky

Muzete pustit prezentaci nékolika obrazkd. Stisknutim “F1” Naradi
simUzete vybrat slozku obsahujici obrazky.

12:22:39

9.5.6 Mikrofon

Funkce mikrofonu miize byt pouZita pro vytvoreni vasich vlastnich
zvukl. MGzete vytvofit zvukovy zdznam s maximalni délkou 10s a
ulozit jej jako .wav format (11025Hz vzorkovaci frekvence).Tlacitko
“F1” zacne nahravat a “F2” nahravani ukonci. MiiZete si prehrat
vami nahranou stopu stisknutim tlacitka “F3” Hrat a ulozit stopu
stisknutim “F4" tlacitka a poté stopu pojmenujte.

|1222:14

Mikrofon

Dol vehozi

S
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9.5.7 Uzivatelské Aplikace

V tomto menu mUzete vidét aplikace, které jsou povoleny a bezi pro
pravé zvoleny model. Aplikace uzivatele by mély byt umistény na SD
karté ve slozce ,,Apps”. Zjednodusené, toto jsou skripty naspané v
Lua programovacim jazyce, které se mohou spustit pfimo uvnitf
vysilace. Az 10 aplikacimlize bézet soucasné.

MuUZete aktivovat dalsi aplikace z SD karty stisknutim tlacitka “F3”
Pridat, nebo v pfipadé, ze aplikace uz neni potrebna tlacitkem “F4”
aplikaci odstranite. Obé tyto operace nezméni obsah SD karty,
aplikace budou pouze odstranény zmodelové paméti.

“F1"CMD tlacitko vés presméruje do Debug Konzole - odkud mUzete
patrat po moznych chybach vaplikaci.

“F2" Obnovit tlac¢itko znovu nacte vsechny aplikace a restartuje Lua
instanci.

Pro dalsi informace o programovacim jazyku Lua, prosime referujte
na“JETI DS-12 Programovaci API"dokument, ktery mGze byt stazen z
www.jetimodel.com.

T’_‘uulﬂ1W|:huzi | 122219 L

UZivatelské aplikace

Aplikace Verze Stalul_
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9.6 Systém

- konfigurace a systémové funkce vysilace. Veskeré nastaveni v
tomtomenu jsou globdlni-nezdvislé navolbé modelu.

T olll vsehozi [122238 {5

Systém
ili Test serv/dosahu
A Zobrazeni vstupi
# Vystup pfijimace
J3 Systémové zvuky
! Hlasitost audia
# USB

# Instalované moduly

0 Info

9.6.1 Konfigurace
Zakladnikonfigurace vysilace.

%ol vchozi [12:22:25
Konfigurace
O—1fE |
Iméno uZivatele eti
@—q MOD 1-4 1: RUD*ELE | THR*AIL
@ Datum (rrr 20127037 01
tas 12: 22: 25
Jednotky délky Metry [© D—@
@—- Jednotky teploty Telsius 7]
acl frekvence T00Hz [~
@—- Rychlé zapinani Ne [7] |
Reverz navigace v menu Ano
@—4 Rolovaci menu (nahoru+dold) Ano [*
—)

Spinaé pro uloZeni obrazovl i
Typ wystupu PPM .
[Konektor PPMjack  Vstup PPM [1¢
Poufit externi mikrofon  Vidy se dot [7]

[g

Kontrola signalu pFed letem Ano [7]
Intenzita vibraci Nizka [*]4 (19

1. Jazykvysilace
Editaci polozky ,Jazyk” volite jazyk vysilace. Veskeré popisy
menu a systémové zvuky se automaticky prepnout do
vybraného jazyka.
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2.

®

Uzivatelské jméno

»~Jméno uzZivatele” pozice pro vlozeni uzivatelského jména,
které je napf. mozné zobrazit na hlavni obrazovce.

Méd vysilace

Udaj ,,MOD 1-4“ vyjadiuje nastaveni médu vysilace. Zménu
provedete editaci polozky nebo stisknutitlacitka ,F3()”.Zména
moédu vysilace se projevi az pfi vytvareni nového modelu.
Stavajici modely uloZzené v paméti vysilace jiz konfiguraci modu
nezméni.

Zvukovy profil

Polozkou ,,Zvukovy profil” vybiradte zvukovy profil vysilace.
Prifazeni, kterym akcim je povoleno prehrat zvuky.

Datumacas

Nastaveni aktualniho data ,Datum” a ¢asu ,Cas”. Vysila¢
automaticky posouvé ¢as podle letniho a zimniho ¢asu. Udaj o
Case a datu se vyuziva pfi ukladani telemetrie a vytvéareni
nového modelu.

Jednotky délky

Vybér vychozich jednotek délky. Podle této konfigurace se
telemetrickd data automaticky pfevedou do pozadovanych
jednotek.

Jednotky teploty

Vybér jednotek teploty. Je mozné nastavit stupné Celsia a
Fahrenheita. Teplota bude dale zobrazovéna v téchto
jednotkach.

Vysilacifrekvence

Moznost nastavit obnovovaci frekvencivysilanina 10ms (volba
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100Hz). Prosim méjte vSak na paméti, Ze pro pouziti
obnovovaci frekvence 10ms musite rovnéz nastavit urcité
parametry v prijimaci. Jedna se o vystupni periodu pfijimace,
kterd by méla mit hodnotu "Auto" nebo "Dle vysilace".
Soucasné je nutno pouzit skupiny vystupt serv pouze v rozmezi
AazC.

9.

10.

11.

12,

Potvrzenizapnuti

Polozka menu,,Rychlézapindni”aktivuje/deaktivuje potvrzeni
zapnutivysilace (viz. kapitola 6) Zapnutia vypnuti DS-12.
Reverznavigacevmenu

Tato polozka umoznuje zménit smér navigace v hlavnim menu,
jestlize otacite 3D rota¢nim enkodérem.

Rolovacimenu (nahoruadoli)

Moznost Upravy chovani rota¢niho enkodéru pfi navigaci
strukturami menu. Pokud zde nastavite hodnotu Ne, nebude
dochdazet pfi prochazeni strukturou menu k preskakovani z
poslednipolozky na prvnianaopak.

Spinac pro uloZeniobrazovky

Volba pro generovani screenshotl. Jakmile pfiradite a
aktivujete tento spinac¢, sejme se graficka podoba displeje a
nasledné se ulozi do kofenového adresafe na SD kartu jako
soubor typu BMP.Takto je mozné vytvofitaz 1000 screenshot(.



13. TypvystupuPPM

Tato polozka predstavuje moznosti nastaveni interniho
konektoru oznaceného jako PPM vystup (viz kapitola 3.7
Konektor PPMVstup/Vystup):

- Vypnuto - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se nebude generovat
zadny signal.

- PPM8 Pozitivni - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se bude
generovat standardni osmikanélovy signal PPM s kladnymi pulzy.

- PPM8 Negativni - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se bude
generovat invertovany osmikanalovy signal PPM se zapornymi
pulzy (Groven V).

-Telemetrie EX — na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se bude generovat
digitdlni signal, obsahujici data telemetrie EX. Pfendseji se udaje
senzorll a prijimace ve formétu specifikovaném v dokumentu
Telemetricky komunika¢ni protokol JETI. Pfenos je pouze
jednosmérny. Jestlize pfipojujete zafizeni RCDroidBox k vysilaci, je
potieba zvolit tuto moznost.

- PPM16 Pozitivni - vystupni konektor (pin ¢. 4) generuje 16-
kanalovy PPM signal. Ten je mozné pouzit pro urcité druhy externich
VF modult.

14. Funkce konektoruPPM Jack

Tato funkce umoznuje konfigurovat externi konektor typu Jack,
ktery se nachazi v celni ¢asti vysilace. (MONO konektor by se mél
pouzit):

-Vypnuto - Nebude generovat zadny signal.

-PPMB8 pozitivni - Konektor bude generovat standardni 8-kanélovy
PPM signal s pozitivnimi pulsy
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-PPM8 Negativni - Konektor bude generovat inverzni 8-kanélovy
PPM signal s negativnimipulsy (OV level)

-PPM16 Pozitivni - Toto nastaveni mlize byt pouZito s nékolika
externimi bezdratovymi moduly, které pottebuji 16 kandlG.

-Vstup PPM - Moznost pfipojeni externiho PPM signalu.

15. Kontrolasignalu pred letem

Moznost kontroly sily signalu po zapnuti modelu. Jestlize zvolite
moznost Ano, bude pfi zapnuti modelu kontrolovana sila signélu
pfijimacovych antén, a v okamziku, kdy jeji hodnota bude mensinez
8, zobrazi se varovné hlaseni. Pro spravné pouziti této funkce se
predpoklada, ze vysila¢ bude v okamziku zapnuti modelu od
pfijimace vzdalen v rdmci maximélné nékolika metrQ. Jestlize se i
pfesto varovna hlaska objevi, provedte prosim test dosahu,
pfipadné zkontrolujte instalaci elektroniky v modelu.

16. Intenzitavibraci
Intenzita m{iZze byt nastavena ve 3 Urovnich (nizka, stfedni, vysoka).




9.6.2 Testserv

Menu testovaniserv a spousténitestu dosahu. Pro testovanivystupt
prijimace a serv disponuje vysila¢ funkci, kterd postupné nastavuje
vystupni kandly. Servo pfipojené k testovanému kanalu prejizdi z
jedné krajni polohy do druhé polohy s konfigurovatelnou rychlosti
prebéhu. Omezeni vychylek je definované v konfiguraci modelu.
Vlyberete, které vystupnikanaly chcete testovat a definujete rychlost
pfebéhu. Testovat lze pouze ty vystupni kandly, které maji
pfifazenou vystupnifunkciv konfiguracimodelu.

T ol | vyehozi [122217 0
Test serv/dosahu
=
@—thiost serva 1.05 1]
Servo & L
1 2 3 4 5 & 7 8
X X X X X ¥ ¥ X
9 10 11 12 13 14 15 16
X XXX XXX
® Vat -~ ®

1. Rychlostpiebéhu

Na fadku menu s oznacenim ,,Rychlost serva” je definice rychlosti
prebéhu serva. Rychlost serva je vyjadiena ¢asem prebéhu serva z
jedné krajnipolohy do druhé krajnipolohy.

2. Vybértestovanychvystupt

Posledni dva fadky menu vyjadiuji seznam vystupnich kanal.
K¥izkem je oznacen neaktivni vystup. Zatrzenim se oznacuje aktivni
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vystup.Vyberte vystupnikandly, jejichz funkci chcete otestovat.
3. Spusténiservotesteru

Tlac¢itkem ,,F3(Start)” spustite servo tester na aktivnich vystupech.
Servo tester probihd neustale, i kdyz opustite toto menu. Zména
parametru pfi spusténém servo testeru neni mozna. Pro zménu
parametru (rychlost, vystupni kanal) je nezbytné, aby servo tester
byl zastaveny.

4. Zastaveniservotesteru

Tlacitkem ,,F4(Stop)” zastavite servo tester.
5. Zobrazenivystupu pfijimace
Tlacitkem ,,F2()” zobrazite vystupy pfijimace.
6. Testdosahu

Prvni polozka v menu aktivuje test dosahu. Viz. kapitola Prijimac Test
dosahu.

9.6.3 Zobrazenivstupl
Zobrazeni vyhodnocené polohy proporcionalnich ovladact a stavy
prepinacl na ukazatelich. Menu nabizi spusténi privodce kalibrace
proporcionalnich ovladacl. Kalibraci proporciondlnich ovladacu
provadéjte ztéchto divod:

e Zménamodu 1-2 nebo 3-4 (prohozenikfizovych ovladaci)

* PFfi maximalni vychylce proporcionalniho ovladace
vyhodnocovana vychylka nedosahuje maxima rozsahu na
ukazatelich.
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Xyl vyehozi [1222:53 3. Zobrazenistavupiepinaéa
Zobrazeni vstupii (1/2) Tlac¢itkem ,F3()” ptejdete do menu ,Zobrazeni vstupii (2/2)”
S0 7 zobrazenivyhodnocené polohy prepinact.
' [ ' . Vybérem a editaci jednoho z prepinacl prejdete do menu
s Taos e 7w »Nastavenikniplii/spinaci”. Prepinace Sk a Sjjsou rezervovany pro
ovladace instalované do pakkiizovych ovladacu.
T’;uu[ﬂ:lvychuzi |12~.22:4?
1. Kalibrace proporcionalnich ovladaci Zobrazeni vstupi (2/2)

Stisknéte tlacitko ,F1(Kalib)”. Jste dotazani, jestli opravdu chcete
provést kalibraci. Potvrdte volbu ,F5 (Ano)”. Nyni se provadi
kalibrace. Pokracujte tak, ze postupné vsemi proporcionalni mi
kanaly pohybujte nékolikrat z jedné krajni polohy do druhé krajni
polohy. Ovladace, které nemaji mechanicky jasny stred, nechte v
krajni poloze. Ty ovladace, jez maji mechanicky stfed, nechte ve
stfedni poloze. Az projdete vSechny proporciondlni kandly, stisknéte
tlacitko ,F1(Kalib)”. Tim dokoncite kalibraci a prejdete zpét do 9.6.4 Vystup pfijimace
menu,,Zobrazenivstupti(1/2)”.

Zobrazeni jednotlivych vystupt pfijimace tak, jak vysila¢ generuje

Paal{wichor == jednotlivé kanaly. Toto menu mizete vyvolat i pfes funkéni tlagitko v

Zobrazeni vstupi (1/2) konfigura¢nich menu, kde je na spodni listé zobrazen symbol

i | zobrazeni vystupu pfijimace. V nékterych piipadech se mohou

""""""""" vystupy z pfijimace lisit. To zejména, jestli konfigurace pfijimace

kot aigiaya ovadel néjakym zpusobem pozménuje vystupy. Ve vychozim rezimu jsou
:ﬂgﬁ%:%?g:"?ﬁ prijimace nastaveny, aby neovliviiovaly vystupy.

2. Zobrazenistavuproporcionalnich ovladact

V menu ,Zobrazeni vstupii (1/2)” je graficky zndzornéna
vyhodnocena poloha jednotlivych proporcionélnich ovladacu.
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o0l vichozi [12:22:10 %ol vchozi [122225 (8 -Slaby signdl - volitelny soubor s varovanim pfi nizké drovni signalu.
Vystup pFijimace Vystup pFijimate Soubor je pfehran v okamziku, kdy troven na obou anténach klesne
1 o 2 o Metar 1(1) s hdike 12 o pod konstantuzadanouv parametru "Hodnota".
3 0% 4 0% VySkovka 1(2) 0% Smiérovka 1 (4) 0%
: - - - ol N -Slaby signdl: Q - Pokud sila signdlu klesne pod nastavenou procentni
° ool b = = =ra . hodnotu, prehraje se prifazeny audio soubor.
-Zddny signdl - piitazeny soubor je ptehran po ztraté signalu z
pfijimace.
-Test dosahu - ptifazeny soubor je pfehravan opakované v rezimu
9.6.5 Systd ; K "Testdosahu".
.6. stémovézvu . , . . o
] y, N .y . Piepnuto na zdlohu - ptifazeny soubor se spusti, kdyz se fizeni
Systémové udalosti, k nimz Ize | Txyf{vyeno [12:2226 pFepne ze systému 2,4GHZ na zélohu 900MHz.
firadit libovolny zvuk ulozeny v . . . . Ay -
priractt il v Systémové zvuky -Autotrim aktivni - ptifazeny soubor je pfehravan opakované v
paméti vysilace v adresari | runkee Soubor Hodn. - .
. rezimu Autotrim.
/Audio/. .
Prijimat sparovan - -Alarm p¥i necinnosti - muzete prifadit zvukovy soubor a casovy
vy - interval varovdni pfi necinnosti. Alarm se spusti opakované v ptipadé,
-Zapnuti - pfifazeny soubor je yeen 5 et Sl | 1 0 N ihsvo Dozite b 5
~apt! =S50 slaby signal: @ -1 s0% Ze neni stisknuto Zddné tlacitko a ovladace drzi své pozice béhem dané
prehrdn pozapnutivysilace. Zadny signél B doby.
veer v L, , vy , PFepnuto na zilohu F :
-PFijimac spdrovdn - pfifazeny | iectdosanu @
soubor je pfehran po zapnuti | Autotrim aktivni | . .
pFijl’maéeJ:azr;héjenl’kc?munilfaces laxTt i nefinnoss ~0] smin 9.6.6 Hlasitost audia
wysilacermn Zde mizete nastavit hlasitosti pro rdzné casti audio systému
y’ L o nezavisle. Mlzete rovnéz pfifadit jakykoliv ovladaci prvek (napf.
-Nizké napétiTx-volitelny soubor o otoény potenciometr) pro rychlé dynamické nastavovani hlasitosti.
s varovanim pfi nizkém napéti vysilace. Nastavitelna je i napétova Prvni tadek, "Hlasitost”, predstavuje hlavni nastaveni zvukové
uroven, kdy alarmzacne bytaktivni. hladiny pro cely vysila¢ (pfevzato z menu Opt. na hlavni obrazovce).
Ostatni polozky nastavuji hlasitost vzdy relativné k této hlavni
hodnoté.

« Hlasitost pipani — Nastaveni hlasitosti pro veskeré pipani
véetnéindikace pfitrimovani.
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« Hlasitostvaria - Intenzita signalizace ténu variometru.
» HIlasitost souborti WAV - nastaveni pfi pfehravani vsech audio

soubor( (menu Alarmy, Audio
Prehrdvaca Zvuky na udalost).

« Spinac pro zruseni
pfehravani - Po aktivaci
pfifazeného spinace (Sj na obrazku)
jsou zastaveny vsechny WAV
soubory, které jsou pravé
prehravany.Tato volba nema vliv na
zadné budouciprehravani.

T’:uﬂlﬂ'IWthuzi | 12:22:59

Hlasitost audia

Hodn. Oviadat

Hlasitost 21"
Hlasitost pipani 100% [
Hlasitost varia 100% ..
Hlas. souborii WAV 100% .5

9.6.7 Instalované moduly

Tato pfehledova tabulka slouZi pro rychlé
zobrazeni vsech moduld dostupnych ve
vysilaci. Je mozné zjistit, zda je dana funkce
povolena ¢i zakdzana (indikace
zaskrtnutim, resp. kfizkem). Dale zde
naleznete vyuzitelny pocet prvkl u
aktivnich moduld a také maximalni
hodnoty, které jsou dostupné po
zakoupeni pfislusnych rozsifujicich

balick{.

Tl vyehoat RS B |

Instalované moduly

XXXX=XXXX=XXXX=XXXX

Povallt zilohu S0OMHzZ v
Akcelerometr g
Dauble Path s
Analjza dat v
i pleheival v
Hlaso wistup v
Servobalancer v
Kiviy funkel W
Omezaual mator s
Wario v
Poet kandi 12 2
Letawé redimy 6 z8
Wolné mixy 20 zm
Logické spinade 16 216
Plip. Zafizeni:Polet phikani 16 216
Sekvenicer 6 8
Easowate 0 zw
Udaje na hlavni abrazovce 40 z40
Deuky na uddlost 20 0
Alarmy 40 z40
Mastaveni gyra 3 z3
Funkee 16 16
Tebemetrické ovadale 16 216
Hlasowé pfikary 16 16
Uivatelski aplikace v
Telemetrie serv 16 16
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9.6.8 Omezeni piikopirovanimodelii mezivysilaci

Pri kopirovani modeld z jednoho vysilace na jiny je nutné mit na
zteteli, ze vysilace nemusi mit stejnou softwarovou vybavu, takze je
mozné, ze konfigurace aktivovanych modulu si vzajemné nebudou
odpovidat. V tomto pfipadé je potieba zkontrolovat jednotlivé
funkce modelu. Nacteni paméti modelu v jiném vysilaci s rozdilnymi
aktivovanymi moduly mlze probéhnout, ale podle vyuziti
jednotlivych modult mize vysilac zobrazit varovani nebo nepovoli
nactenidaného modelu.

9.6.9 USB

Chcete-li navdzat komunikaci mezi PC a vysilacem, méli byste
propojit zafizeni USB kabelem a ve vysilaci aktivovat propojeni.
Aktivace lze provést:

* Manualné- pfejdete do menu,,Systém->USB'".
Opusténim menu deaktivujete spojent

* Nadotazzhlavni obrazovky - nachazite-li se v hlavni obrazovce
vysilace a propojite-li USB
kabelem vysila¢ s PC, zobrazi se
dotaz na navazani spojeni.
Potvrzenim prejdete do menu
»Systém->USB". Opusténim
menu deaktivujete spojeni.

|Wl:huzi | 12:22:58
usB

Nyni miifete pFipojit USB kabel

Pro zruseni stisknéte ESC



9.6.10 Info
Menu s informacemi o oznaceni vyrobku, verzi firmwaru vysilace,

vyrobni¢islo a dostupné misto v paméti.

%ol vychozi 1 [12:22:34 @
Info

Verze 5.00, Apr 4 2019 Lua

5D karta 512.0MB z 4096.0MB

THP: 04369:04369 Duplex 2.4 (2400 - 2483MMHz)
TXS: - Duplex 2.4 (2400 - 2483MHz)
TXB: 00000:00000 Duplex D00 (263 - ET0MHz)
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9.7 Zamek plynu

Funkce zdmek plynu je bezpecnostni funkce vysilace. Aktivujete-li
funkci zdmku plynu, nebude zadnd vystupni funkce pfifazena plynu
reagovat naovladac plynu. Aktivace/deaktivace se provadipres

»Hlavnimenu”tlacitkem ,F1()”.V hornilisté je zobrazen stav zamku
plynu. Je-lifunkce aktivni, je ve stavové listé zobrazena ikona zamku.

Pl vychozi [1222:38

Hlavni menu

@ Jemné ladéni/let. reZimy
£ Pokroftila nastaveni

@ Casovate/senzory
Aplikace

Rada: Funkcizdmku plynu pouzivejte vzdy, kdyZ manipulujete s
modelem, u kterého hrozi, Ze by se motor mohl roztocit,
napy. prinechténém posunutiovladace plynu.

9.8 Vyberte ovladaci vstup

Menu pro vybérfidiciho ovladace. Chcete-li néjakou funkci vysilace-
letovy rezim zapinat/vypinat nebo proporciondlné ovladat, méli
byste vybrat ovlada¢, ktery toto budete realizovat. V nékterych
konfigura¢nich menu vysilace naleznete polozku definice
prepinace/ovladace, prijejiz editaci se dostanete do tohoto menu.

Tful:llﬂ'l\l'!i'thuzi | 12:22:59

Vyberte ovladaci vstup

Presuiite dany Fidici prvek do aktivni
polohy. Toto bude automaticky
detekovino

e |
(G Log. | Graws [ A F| mx |

F1. Stiskem prejdete k vybérulogickych spinaca.

F2. Prejdete k vybéruvstuplizvestavéného akcelerometru/gyra.
(*dle vybavy)

F3. Prejdete kvybérusekvencerd, kanalovych vstupt PPMa trim0.

F4. Prejdetekvybérutelemetrickych vstup.

F5. Potvrzovacitlacitko.




1. PFifazeniovladace

Po zobrazeni menu bud'vyberete tla¢itkem ,,F1(Log.)” ze seznamu
logickych pfepina¢t nebo pohybem/pfepnutim jakéhokoliv
ovladace vyberete ovladac vysilace. Pii detekci ovladace zéroven
vyberete i pozici, ve které bude ovlada¢ zapnuty/aktivni. Nazev
vybraného ovladace a stav se zobrazi v menu. Tlacitky spodni listy
muzete pfepinac konfigurovat.

Rada: Rozmyslete si pied pFifazenim ovladace, ve které pozici
chcete, aby byl ovladac aktivni, a pFi detekci oviadac
presuritedo poZadované aktivnipolohy.

Tful:llﬂ'l\l'!i'thuzi | 122210

Vyberte ovladaci vstup

P2 ’

o [ M ]

2. Proporcionalni vyhodnoceni

Tlacitkem ,F2(Prop.)” provedete zménu vyhodnoceni ovladace
(proporciondalné, neproporcionélné). V nékterych menu toto
nastaveni neni dostupné.

Vyhodnoceni pfi ovladani aerodynamickych brzd:
. neproporcionalni - brzda mGze nabyvat pouze dvou poloh

. proporcionalni
zvoleného ovladace

- brzda mdze nabyvat vice poloh, podle
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3. Nastaveni obraceného smyslu vyhodnoceni

Tlac¢itkem ,,F3(Rev.)” zménite smysl vyhodnoceni ovladace.
Poloha ovladace bude vyhodnocovana v opa¢ném smyslu. Dojde k
prohozeni koncovych hodnot.

4. Zruseni prifazeni ovladace
Tlacitkem ,,F4(Vymaz)” zrusite vybér ovladace a mlzete provést
novou detekci.

Nastaveni potvrdite tlacitkem ,,F5(0k)” nebo stisknutim ,3D
tlacitka”.

5. Dialog pro vybér ovladaciho vstupu

Tento dialog je zobrazen vzdy, kdyz potiebujete nékteré funkci
prifadit ovladac, aktivacni spina¢ apod. Dialog byl modifikovan tak,
aby reflektoval nové vytvofené ovladaci prvky — napf. trimy jako
obecné pouzitelné ovladace ¢itelemetrické vstupy jako ovladace.

Provybér jsoudostupné tyto typy ovladacich prvku:

* P1-P8 - Fyzické proporciondlni (kiizové ovladace a oto¢né
ovladace).

e Sa-Sf - Fyzické konfigurovatelné a vyménitelné spinace.”

e L1-L16  -Logickéspinace.”

e MAX - Logické maximum, Ize brét jako spina¢, ktery je

vzdy sepnut.

* GX,GY,GZ -Jednotlivé nezavislé osy vestavéného
akcelerometru (nedostupné uDS-12).”
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e G/L,G/R  -Virtualniovladace spinané pfi posunu vysilace 6. PPMvstup
Vysila¢ dokaze zpracovat az 8 kanald vstupniho signalu PPM na

doleva, resp.doprava (nedostupné u DS-12).”
servisnim konektoru, pin ¢. 1 (viz kapitola 3.7 Konektor PPM

e GXL,GXR -Virtudlniovladace spinané pfinaklonénivysilace vstup/vystup) Je nutné pouzit 3V logiku s prediadnymi
doleva, resp.doprava (nedostupné uDS-12).” ochrannymi prvky. Kanal PPM vstupu je mozno prifadit k libovolné
. ) ) . funkci pomoci standardniho dialogu pro vybér ovladaciho prvku.
* GHi- detekce mohutného rychlého pohybu vysilace - PPM vstup neni svazan se systémem ucitel-zak. Je mozné pouzit se
uzitecné pro detekci hodu modelu F3K systémy typu head-tracking apod.
(nedostupné pro DC).
e Q1-Q6 - Jednotlivé sekvencery.” 7. Aplikace
e Tr1-Tr6  -Digitdlnitrimyjako nezavislé ovladace.
Uzivatelské aplikace poskytuji nékolik vystupt (proporcionaini
® CH1-CH8 - Kanalové vstupy PPM signalu, ktery je pfiveden k nebo dvou-stavové). V tomto dialogu si miizete vybrat vystup
internimu konektoru. aplikaci a kontrolovat nékteré funkce modelu.

e MX1-MX16-Telemetrické vstupy jako ovlada¢.”

" Konfigurace spinac( zavisi na typu vysilace a také na tom, které
spinae mate osazeny.

? Ovlada¢e jsou dostupné podle vybavy vysilace.

g0 | vyehozi [1222:01
Vyberte ovladaci vstup

s Trim
Tré Trim

CH2 Vstup PPM
CH3 Vstup PPM
CH4 Vstup PPM

W8l

#3383
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Ukazkovy pohled na obrazovky dialogii pfi volbé
fidicich vstupti

a) %ol vychozi [12:22:24

Vyberte ovladaci vstup
2 Akcelerometr >
/~ Sekvencer >
.L Vstup PPM =
<+ Digitalni trim >
il Telemetrické ovladace >
[ uzivatelské aplikace >»
ili Funkce >
& Kanal pes
= Letové reZimy e
1-;: BI
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9.9 Menu trim

Zobrazeni hodnot trimu letovych funkci pfifazenym k¥iZovym
ovlada¢iim. Menu zobrazite stiskem ,3D tlac¢itka” v hlavni
obrazovce nebo stisknutim libovolného tlacitka trimu. Funkénim
tlacitkem ,F5(Auto)” v menu ,Trim” dojde k aktivaci funkce

automatického trimovani.
Tful:llﬂ'lwvthuzi | 1z2z51 20

Trim

0% 0%

Po zapnuti automatického trimovani se nastavuje trim podle
aktualni vychylky kfizovych ovladact. Cim vétsi vychylka kfizového
ovladace, tim rychleji se hodnota trimu nastavuje v daném sméru.
Samoziejmé, Ze soucasné s funkci auto-trimu nastavujete kiizovymi
ovladadi i letové funkce, tzn. normélné ovlddate model, jen se
zaroven nastavujii hodnoty trimd.

9.10 Zpusob zpracovani a vyhodnoceni

vystupnich funkci vysilace

Vysila¢ podle presné definovanych
pravidel sestavuje vystupni funkce pro
ovlddani serv. ZplUsob sestaveni
vystupnich letovych funkci je popsan
obrazkem.

Prvnim blokem v fetézci zpracovani jsou
pozice ovladact, jejichz vyhodnocena
poloha se patfi¢né upravi podle kfivek
letovych funkci (,Jemné ladéni /let.
rezimy->K¥Fivky funkci”). Zaroven se
aplikuje v tomto kroku i zpozdéni letové
funkce definovatelné ve stejném menu.
Nésleduje aplikace exponencialni korekce
a uplatnéni dvojich vychylek. Dalsi krok
upravi vychylky o mixy prednastavené a
volné. Posledni krok je ptizpUsobeni
vychylek vystuplim-serviim s uplatnénim
trimd a trimG letovych rezim(. V bloku
servo setup se vykonavd reverzace,
pri¢teni trim0, uplatnéni subtrim,
zpozdéni prejezdu serva, omezeni
vychylek.

Ovladace

l

Krivky letovych funkci

1

Dual Rate - Exponen.

l

Dual Rate - rozsah

1

Mixy
Servo setup
VR
Kanaly .
Trimy
Trimy letovych

rezima




Pripojeni vysilace k PC

Vysilac je vybaven komunika¢nim konektorem mini USB, pres ktery
Ize jednoduse pripojit k PC. Vysilac je kompatibilni s PC s opera¢nim
systémem Microsoft® Windows XP® a novéjsi. Po pfipojeni vysilace k
PC se vysila¢ dotaze, zdali chcete navazat komunikaci s PC.
Potvrdite-li navézani komunikace, vysila¢ se bude identifikovat v
opera¢nim systému jako velkokapacitni zafizeni a herni zafizeni
standardu HID. Po celou dobu spojenivysilace s PC se vysila¢ napaji a
akumulator se nabiji.

10.1 Velkokapacitni zafrizeni

Vysila¢ se v tomto rezimu chova jako externi disk. V operacnim
systému pribude diskova jednotka. Po otevieni diskové jednotky
prizkumnikem se zobrazi adresarovd struktura interni paméti
vysilace. V tomto okamziku budte obezietni, jaké Upravy a zmény
provadite, protoze prochdzite interni data vysilace, jako ulozené
modely, telemetrii a konfigurace.

Popis adresarové struktury:

Audio - adresar vyhrazeny pro zvukové soubory vysilace

Config - konfigurace vysilace

Lang -jazykové lokalizace

Log - telemetrické zaznamy, adresaf obsahuje podadresare s
nazvem vyjadfujici rok/mésic/den vytvorenizdznamu

Model - soubory obsaZené vtomto adreséfi jsou modely vysilace
Update - adreséi vyhrazeny pro aktualizacifirmwaru vysilace
Manual-Navod k obsluze

Voice - vzorky audionahravek pro syntézu reci

Devices - definice popisujici konfiguraci inteligentnich zafizeni, jez
bézina protokolu EXBus.

Apps - .dodatecné uzivatelské aplikace psané vjazyku Lua.
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10.2 Update firmware

Vysila¢ podporuje aktualizaci firmwaru. Takto mlizete mit ve svém

vysilacivzdy poslednivylepseni.

Postup aktualizace firmwaru:

1. Pfipojtevysila¢ pfes USBkPC.

2. Navysilacipotvrdte navazani komunikace s PC.

3. Na PC oteviete program Jeti Studio a pomoci tohoto programu
provedte zalohu a aktualizaci na posledni verzi FW. Program Jeti
Studio pro kompletni aktualizaci vysilace vyzaduje pfipojeni k
internetu.

4. Vypnéte vysila¢ a znovu jej zapnéte. Pii zapnuti se aktualizuje
firmware vysilace.

Updatem nepfijdete o ulozené modely ani konfiguraci. Po

aktualizaci firmwaru vysilace prekontrolujte konfigurace model( a

pouzité mixy a funkce, jestli se aktualizaci nepozménila funkce.

Kompletni seznam vsech zmén firmwaru je ptilozen ke kazdé

aktualizaci.

10.3 Nahravani uzivatelskych zvukovych soubori

Jak jiz bylo zminéno, vysila¢ podporuje prehravani zvukovych
souborl typu *.wav a *.mp3. At uz pfi vzniku néjaké konkrétni
udalosti (alarm, prepnuti pfepinace) nebo spusténi v audio
prehravaci. Do interni paméti vysilace mulzete nahrat zvukovy
soubor ve vy$e zminéném formétu. Prostor pro uzivatelské zvuky je v
adreséfi/Music/.
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10.4 Zaloha konfigurace vysilace 10.7 Kopirovani modeli mezi vysilaéi
Prekopirovanim obsahu celé diskové jednotky vysilace na ulozisté Konfigurace viech modeli ve vysilaci jsou ulozeny na interni SD
(HDD nebo CD) provedete zdlohu sou¢asného nastaveni vysilace s kartévadresafi/Model/.

kompletni paméti modeld a nastaveni. Tuto zalohu je mozné provést
automaticky pomoci programu Jeti Studio.

Obnoveni provedete opac¢nym postupem. Ze zélohy prekopirujete a
prepisete veskeré soubory na diskové jednotce vysilace.

Pfi kopirovani vybraného modelu z jednoho vysilace na jiny staci
prekopirovat pfislusny soubor *.jsn opétdoadresaie/Model/.

10.5 Propojenivysilace a simulatoru na PC

Po propojeni vysilace s pocitatcem USB kabelem a navazani
komunikace se v operac¢nim systému vysilac identifikuje jako herni
zafizeni standardu HID. V nastaveni simuldtoru vyberte pro fizen{
»Joystick”. Postupujte podle pravodce v simuldtoru. Vysila¢ v
simuldtoru kalibrujte a pfifadte letové funkce simuldtoru ke
kandltm vysilace. Pfi ovladani simuldtoru vysilacem se neuplatriuji
zadné nastaveni modelu (mixy, dvojivychylky atd.).

10.6 Vycitani telemetrie

V adreséfi /Log/ v interni paméti vysilace jsou ulozené telemetrické
zaznamy. Telemetricky zéznam je soubor s piiponou *.log. Z divodu
prehlednosti jsou zaznamy strukturovany do adresari podle data
vytvofeni (rok,mésic,den). Samotny zdznam ma jméno, které
odpovida ¢asu vytvoreni. Spole¢né s vysila¢em je distribuovén
program, ktery telemetricky zéznam z vysilace nacte do programu
JETIStudio.
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@ Bezpeénostni zasady

11.1 Akumulator

1. Nabijejte akumuldtor vyhradné ve vysilac¢i s vyuzitim
dodavaného adaptéru. Adaptéry dodavanésvysilatemse mohou
liSit podle zemi, ve kterych se distribuuji.

EU:SYS1428-2412-W2E
UK:SYS1428-2412-W3U
US:5YS1428-2412-W2

Nevyménujte akumulator za jiny nez vyrobcem schvaleny typ
Powerlon3200DC.

2. Pri pfipojovani akumulatoru k vysilac¢i dbejte na spravnou
polaritu akumulatoru. Cerveny vodi¢ je kladny pdl (+) a éerny
vodi¢je zaporny pol (-).

3. Akumulatory nezkratujte; nepropojujte kladny pdl (Cerveny) se
zapornym (¢ernym vodic¢em).

4. Nenechdvejte nabijet vysila¢ bezdohledu.

5. Nenabijejte vysilac¢ pfi teploté okoli vyssinez 70°C.

6.  PFinizkych teplotach pod 0°C se snizuje kapacita akumulatoru
aindikdtor akumulatoru nemusi byt objektivni.

7. Neprovozujte vysila¢ pfi velmi malé Urovni energie v
akumulatoru.Vzdy radéji nabijejte akumulator v predstihu.

8. Nevystavujte akumulator vodé, ohni, dosahu tepelného
zdroje.

131

11.2 Obecné informace

1. PF¥i jakémkoliv montéaznim zasahu do A
vysilae dbejte zvysené opatrnostia pracujte s
elektronikou vysila¢e podle obecnych M

ustanoveni pro praci s elektrostaticky-
citlivym zafizenim.

2.

10.

Vzdy pfi manipulaci s vysilacem bez zadniho krytu odpojujte
konektorakumuldtoru od vysilace.

Provoz ve vysokych nebo nizkych teplotdch mlze mit za
nasledek zkraceni zivotnosti vysilace. Pokud vysilac prendsite z
chladného prostredi do tepla, mlze dojit ke srazeni vlhkosti ve
vysilaci. Dojde-li k tomu, pfed zapnutim nechte vysilac vysusit.

Dbejte na to, abyste vysila¢ provozovali v suchu. Vlhkost ve
vysilac¢i mlze zpUsobit korozi elektroniky. Jakmile dojde k
vniknuti kapaliny/vlhkosti do vysilace, vypnéte jej a nechte
vysusit.

Snazte se vyhnout provozu vysilace v prasném prostredi.
Neprovadéjte neschvalené Upravy ve vysilaci. Mize to mit za
nasledek porusenipravnich predpisd radiovych zafizeni.
Nevystavujte vysila¢ velkym otfesim nebo padim na zem.
Muze se poskodit elektronika nebo mechanické ¢astivysilace.
Vyhnéte se manipulaci s magnetem v blizkosti vysilace nebo
pusobenisilnych magnetickych poli.

Udrzujte vSechny pohyblivé mechanické casti vysilace v
Cistoté.

Antény vysilace nezastifujte Zddnym kovovym predmétem
nebo ¢astmilidského téla. Mohlo by to mit za nasledek snizeni
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dosahu (citlivosti) vysilace. 4. Test viech letovych funkci a jejich smysl ve viech letovych
11. Pamétova karta umisténa ve vysilaci je klasifikovana jako rezimech.

interni pamétvysilace. Nevytahujte, nevyménuijteji zajiny typ. 5. Testpohonu.
12. Nevystavujte pamétovou kartu pfimému slunecnimu zareni,

silnému magnetickému poli. 11.4 Aplikace a oblast pouziti
13. Predfizenim modelu provadéjte predletovou

kontrolu. Vysila¢ je vyhradné urcen k dalkovému tizeni modell z pozemniho

stanovisté, ur¢enych pro rekreacnia sportovniucely.

11.3 Predletova kontrola

1. Zapinejte nejprve vysila¢ a pak pfijimac. Vysila¢ disponuje
funkci,,Model checking".Ta funguje tak, ze v paméti modelu se
uchovava sériové islo prijimace, které bylo modelu pfifazeno
uzivatelem. Navaze-li vysila¢ komunikaci s pfijimacem, jehoz
sériové Cislo neodpovida cislu ulozenému v aktualnim modelu,
vysila¢ nezac¢ne s pfijima¢em komunikovat a zobrazi se
upozornéni na neznamy prijimac. UZivatel se vtomto okamziku
rozhodne, jestli potvrdi zménu nebo odmitne. Potvrdi-li
zménu, vysila¢ do paméti modelu ulozi nové sériové cislo
pfijimace a za¢ne vysilat. Nepotvrdi-lizménu, vysila¢ neza¢ne s
pfijima¢em komunikovat a uzivateli bude umoznéno bud'zvolit
jiny model z paméti vysilace, nebo zapnout pfijimac pfifazeny k
modelu.

2. Testdosahu - pfizacatku kazdého letového dne je doporuceno
provésttestdosahu.Tim ovéfite spravnou funkci VF dild.

3. Kontrola stavu akumulatoru ve vysilacia v modelu - pfed letem
se ujistéte, ze akumulatory ve vysilac¢ia v modelu jsou nabité.
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(12) Specialni mixy - LETADLO 12.2 Diferenciace vychylek kiidélek
L. Funkce diferenciace ktidélek je prednastavena v menu ,Jemné
12.1 Aerodynamické brzdy ladéni/let. rezimy” p¥i konfiguraci kiidla 2 Aileron a vyssi.
Funkce aerodynamické brzdy je pfednastavené Vv menu ”Jemné PFeJdéte do menu ,,Jemné ladéni /Iet. rez'imy->Diferenciace
ladéni/let. rezimy* piikonfiguracik¥idla 2 Aileron a vyssi. kridélek* g0l vychozi [1222:40
Pfejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. rezimy->Aero. brzda- Diferenciace kFidélek
Butterfly” T a0l wehoa 122213 Ovladat Viiv Wod
rfl 51 52
- Sutterfly ® Nahoru 100% 1009—@
Pa d  15% || 055 0.5s I_@_Q @ olii Isu;k ISM
( : >—QNaM\mni kridélek/klapek > i et
| Nastaveni vyEkovky > ’——@ @
Ladéni > |
5] a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(
b.  Negativnivychylka kfidélek (smérnahoru)
a. Volba ovladace, kterym se bude mix aerodynamické brzdy

ovladat. c.  Pozitivnivychylka kiidélek (smérdold)

b.  Zpozdény nastup/uvolnénibrzdy

. . , v U nékterych profilt kiidel se vice projevuje jev, Ze v zata¢ce se model
¢ Konfigurace mixupodieletovychrezim vychyli. Tento efekt Ize kompenzovat diferenciaci kfidélek - pozitivni
d.  Vychylkakfidélek/klapek vychylka (smér dold) je mensi nez negativni (smér mahorti) vychylka
e. Vychylkavyskovky kridélek.
f.

Jemné doladénibrzdy

Podle riznych osazeni kfidla Ize zvolit rlizné druhy konfigurace
brzdy. Naptiklad méa-li model osazeni kfidla ,2 KRID” a ocasni
plocha modelu ma vyskovku, Ize aerodynamickou brzdu realizovat
negativnimi kiidélky (smér nahoru) a pozitivni vyskovkou (smér
dold).
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12.3 Ailevator

Funkce sdruzeného ovlddani vyskovky je prednastavend v menu
»Jemné ladéni /let. rezimy” pii konfiguraci ocasni plochy Ailevator
(vyskovkatvorenaze 2 serv).

Prejdéte domenu , Jemnéladéni/let. reZimy->Airlevator”

g0l | vchozi [12:22:19
Ailevator

51 52

Vytkovka 100% [7] 100% EQ—@
@—@ 0% [7] 0% [71]
[sym.]F™

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(

b.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcivyskovky
c.  Vychylkapromixovanouletovou funkcikridélek

Citlivost klonéni modelu je vyrazné vy3si s pouzitim tohoto mixu.
Chcete-li tento mix deaktivovat, pfi osazeni ocasni plochy ,Ailvator
2H1V” nastavte polozku , Aileron” na nulovou hodnotu. Potom se
vyskovka bude pohybovat souhlasné v zavislosti na poloze ovladace
vyskovky.

12.4 Motylkové ocasni plochy

Funkce sdruzeného ovladanivyskovky a smérovky je pfednastavend
v menu ,Jemné ladéni /let. rezimy“ pii konfiguraci ocasni plochy
Motylek”.

Pfejdéte do menu,Fine Tuning->V-tail”

P00 vychozi 122255

Mix Motylek
27

51 52
jEkovka 50% [7] 50% [7] (b
(O——ésmérovia 50% [ 50% [

[sym.]

a. Konfigurace mixu podle letovychrezima
b.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcivyskovky
c.  Vychylkapromixovanou letovou funkci smérovky
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12.5 Mix Delta/Elevon pro samokfidlo a delty 12.6 Mix aerodynamickych spoileri do vyskovky
Funkce sdruzeného ovladani kiidélek a vyskovky je pfednastavena v Je-li kiidlo modelu vybavené aerodynamickymi spoilery a ocasni
menu , Jemné ladéni /let. rezimy” pii konfiguraci ocasni plochy plocha vyskovkou, casto se vyuziva vyskovky pro kompenzaci
»Zddny-Delta/Elevon”. klopivého momentu vzniklého vysunutim aerodynamickych
Ptejdéte do menu,,Jemné ladéni/let. rezimy->Mix Delta/Elevon” spoilerdi.Tento mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace.

Taaall ozt 2z (28 1.V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-
T il vyenozi [12:22:10 ___voémly | >Volné mixy“ tlatitkem ,F2(Novy)”

Mix Delta/Elevon vytvorte novy mix.

51 52

yskovka 50% 50%—@
(O Kkdaika 50% 509

et | 1z CX 2, Prvni polozku ,Master”- vstup mixu

[sym.]5E~ ey ——— vyplitte letovou funkci ,Aer. brzda” a

stave waewa | POlozku ,Slave”-vystup mixu vyplite

a.  Konfigurace mixu podle letovychrezimi Himw honota @ | letovou funkci ,Vyskovka”. ,Hlavni
b.  Vychylka pro mixovanouletovou funkcivyskovky hodnota” je vdha do jaké miry bude

aerodynamicka brzda ovliviiovat vyskovku.

Vychylka pro mixovanou letovou funkci kiidélek
Tlacitkem,,F5(0k)” se volny mix ulozi.

Pl ¢ [z2zs2 O 3, Oznacte vytvoreny ze seznamu volnych
Volné .o v v .
ater ° s,m::y e mixu. Tlac¢itkem ,F4(Uprav)” prejdete do
rozsiteného nastaveni, viz. kapitola ,Volné
mixy”.
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4. Tlacitkem ,F4()" prejdéte do editace
kfivky mixu.

5. Vyberte z prednastavenych krivek

gt fvichosi wae 00 »X>0" a editujte kiivku tak, ze druhy bod
Volné mixy _ presunete na stied (souradnice In 0% a
Hiauni hodnota

Out50%).
20% [F] cm

KFivka
ET)
o o oo ®

:

Zpozdeni
Jednosmémny fee
Master Link

Slave Link

Trim

Slave Dual-Rate

XM XX L

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(
b.  Definice kfivky pfenosu aero-spoilert do vyskovky

Aktivace/deaktivace mixu ovlada¢em vysilac¢e (plynulé
nastavenivahy mixu)

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce
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12.7 Mix kridélek do smérovky

Je-li kiidlo modelu osazené kfidélky a ocasni plocha smérovkou
(m0ze byt i sdruzenou letovou funkci), mlize tento mix u nékterych
modell (velkych vétront, maket) zlepsit pralet zatackou (napf.
pokud se model v zatacce ,propada”). Tento mix se realizuje jednim
volnym mixem vysilace.

THaal]{ wpenozi zzn (I8 1.V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-
Volné mbxy >Volné mixy” tla¢itkem ,F2(Novy)”
Master Slave Hodn. v , .
vytvorte novy mix.

Dlwaes |12z EZ 2. Prvni polozku ,Master”-vstup mixu
Volné mixy vypliite letovou funkci ,KFidélka” a

Master KFidélka [F]
Stave swweia® | POlOZKU ,Slave”-vystup mixu vyplite
Hiawni hoinota wm | letovou funkci ,Smérovka”. ,Hlavni
hodnota”je vaha do jaké miry bude funkce
kridélek ovliviiovat smérovku. Tlacitkem
»F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.
Tanll]| wiechesi =20 (I8 3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu
___voémly______| volnych mixd. Tlacitkem ,F4(Uprav)”

prejdete do rozsiteného nastaveni, viz.
kapitola,,Volné mixy”.
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Tl wyehozi zzzn (e . v ve 32
Volné mixy 12.8 Mix smérovky do kridélek
arihonota [Spit_ Je-li kiidlo modelu osazené kfidélky a ocasni plocha smérovkou
20% (]

_— — (m0Gze byt i sdruzenou letovou funkci), mize tento mix vyuzit u
|=:°m.;-wm bos  oos J.\—@ nékterych akrobatickych prvkl (nozovy let), nebo u 3D akrobacie.
Jednosmi e

0.0
- x . . . . s - . 7| v
aster Link x \—@ Mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace.
x
x
x

®

Slave Link
Trim
Slave Dual-Rate

o] vichozt 1z (I8 1.V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-

) . . v o Volnd mbxy >Volné mixy” tlatitkem ,F2(Novy)”
a. Konfigurace mixu podle letovych rezimd Master  slave Hodn. ., Y- nF2( y)
vytvorte novy mix.

Definice kfivky prenosu kiidélek do smérovky

Aktivace/deaktivace mixu ovladac¢em vysilace (plynulé
nastavenivahy mixu)

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdéndreakce
Patl{weneri C[iz2z @8 2, Pryni polozku ,Master”-vstup mixu
folne iy vyplite letovou funkci ,Smérovka” a

Master Smirovika [7] . , R b
Stave weaa | polozku ,Slave”-vystup mixu vyplite
Hiawni hoinota e letovou funkci ,Kfidélka”. ,Hlavni

hodnota” je vaha do jaké miry bude funkce
kiidélek ovliviiovat smérovku. Tlacitkem
Trll|wenes 122240 (228, F5(DalSi)” se volny mix ulozi.

Volné mixy

Master Slave  Hodn.
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3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu 12.9 Mix Butterfly
W vcv)lrg/cth :?'XU' 'I:I,?at’k;m ,,F:l(Uprav.) Velice G¢inna aerodynamicka brzda pro modely vétrond. Kridélka
= ]:k)rej. elevol r?ZSJrerlmle 0 nastaveni, viz. maji negativni vychylky (smér nahoru) a klapky spole¢né s
s E apitola,Volne mixy®. vyskovkou pozitivni vychylku (smér dold). Pozitivni vychylka
| S o J. 2 vyskovky kompenzuje klopivy moment. Ovladani mixu butterfly se
Zootdin OS0x 00 0% 04 béZné pouziva na proporcionalnim ovladadi, aby se intenzita brzdy
VSR :m\—@ dobteregulovala.
hedncannig Gy » Prejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. reZimy->Aero. brzda-
Slave Link x Butterfly”
w x g0l vychozi [122211 (A
Diferenciace kfidélek v Butt rﬂ
utcerrly _ @
. . ; .. Oviadac  Ofset| [ -Zpoz+ | [ Mod
a. Konfigurace mixu podle letovychrezima Pafll 1% |o.ss 0.55 ®
b.  Definicekfivky pfenosu smérovky do kridélek @O—H
. . . v Ay < Nastaveni > )—@
Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé ® é Ladent —
nastavenivahy mixu) -
d. Priaktivaci/deaktivacizpozdéndreakce [

a. Volbaovladace, kterym se bude mix butterfly oviadat
b.  Zpozdénynéastup/uvolnénimixu

c.  Konfigurace mixu podle letovych rezim(

d.  Vychylkakfidélek/klapek

e. Vychylkavyskovky

f.

Jemnédoladénibrzdy
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12.10 Mix smérovka do vyskovky

Je-li ocasni plocha modelu osazena vyskovkou (mlze byt i
sdruzenou letovou funkci) a smérovkou, mlze tento mix vyuzit u
nékterych akrobatickych prvkl (nozovy let), nebo u 3D akrobacie.
Tento mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace.

Taaall ozt 2z (28 1.V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-
___Yoémly | >Volné mixy” tlatitkem ,F2(Novy)”
vytvorte novy mix.

Pttt C |22z T8 2. Pryni polozku ,Master“-vstup mixu

Volné v , v

oine ey vyplite letovou funkci ,Smérovka” a
Master SmiErovika [7] . , . .
Stave waewa | POlozku ,Slave”-vystup mixu vyplite
Hiawni hodnota wm | letovou funkci ,Vyskovka“. ,,Hlavni

hodnota” je vaha do jaké miry bude funkce
smérovky ovliviiovat vyskovku. Tlacitkem

o vpehes e | »F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Volné mixy
Master Slave Hodn.

3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu

ot |vyenact [z @@ volnych mix{. Tla¢itkem ,F4(Uprav)”
Yoiné mixy e Pfejdete do rozsifeného nastaveni, viz.

Hawnihodnota [ 5 kapitola,Volné mixy”.
0% [F 1w .
Zpaidéni 00 o ¥ - 0

Jednosmérmy =
Master Link
Slave Link

Trim
Slave Dual-Rate

a. Konfigurace mixu podle letovychrezima
b.  Definice kfivky pfenosu smérovky do vyskovky

Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilac¢e (plynulé
nastavenivéhy mixu)

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce
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12.11 Mix kridélka do klapek camber

Je-li kiidlo modelu osazené kiidélky a klapkami (alesponi 2 Flap”),
muze tento mix vyuzit pro zvyseni citlivosti kfidélek. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace.

Tl vyehozt zzn (I8 1.V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-
ety >Volné mixy” tla¢itkem ,F2(Novy)”
vytvofte novy mix.

Patl{wenesi < [iz2z2 O 2. Pryni polozku ,Master“-vstup mixu
— Yalne miey = Vyplite letovou funkci ,KFidélka” a
Stave way® | polozku ,Slave”-vystup mixu vyplite
letovou funkci ,Vztlaky”

hodnota”je vaha do jaké miry bude funkce

kiidélek ovlivihiovat klapku camber.
e s g 11aCitkem ,F5(Dalsi)” se volny mixulozi.

Volné mixy

Master Slave  Hodn.

Hlawni hodnota 70% [

. wHlavni

3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu

aall|vyenaci |22+ @ volnych mixG. Tlagitkem ,F4(Uprav)”
Yoing mbxy ptejdete do rozsifeného nastaveni, viz.

Hiawihodnata [ 57 kapitola ,Volné mixy*“.
I—m s \Kap ” y
|mum oo:“rms 0.05 Mi\ @ 0

Vistup mixu + um nﬁ w. 100%
- 100% 0% 0% 100%
pednosminng o
Master Link
Slave Link

Trim
Slave Dual-Rate

a. Konfigurace mixu podle letovych rezimt
b.  Definicekiivky pfenosu kiidélek do klapky camber

Aktivace/deaktivace mixu ovlada¢em vysilace (plynulé
nastavenivahy mixu)

Priaktivaci/deaktivacizpozdéna reakce
Vahou mixu pro jednotlivé vystupy
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12.12 Mix kridélka do klapek break 12.13 Mix vySkovka do klapek camber
Je-li kfidlo modelu osazené kiidélky a klapkami (alespori,, 4 KLAP."), Je-likfidlo modelu osazené kfidélky a klapkami (alespon,, 2 KLAP."),
muUzZze tento mix vyuzit pro zvyseni citlivosti kiidélek. Tento mix se muUzZe tento mix vyuzit pro zvyseni citlivosti vyskovky. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace. realizuje jednim volnym mixem vysilace.
Postup sestaveni mixu je totozny s mixem pfedchdzejicim, az na
poslednifazi. i . ..
Pl | wienozi zzss (28 1. V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy-
Volné mixy >Volné mixy” tla¢itkem ,F2(Novy)”
Tx | . o Master Slave Hodn. v , .
Xaall] vychozi 122232 vytvorte novy mix.
Volné mixy
Hlavni hodnota Spinat KFivka
70% 5] - =
- Zdra] = - Spina +
Zpozdéni 005 00s 005 00s Tl weneri[1z2ze0 TZ8 2, Prvni polozku ,Master”-vstup mixu
5 52 53 54 Volné ~ . Y “
St % W08 0% Ol — ey omm Vyplite letovou funkei ,Vyskovka” a
~ 0% 100% 100% 0% Stave way® | polozku ,Slave”-vystup mixu vyplite
Jednosmérmy S X Hiavai hodnota wm | letovou funkci ,Vztlaky” ,Hlavni
WMaster Link x hodnota” je vdha do jaké miry bude funkce
et x vyskovky ovliviovat klapku camber.
Slave Dual-Rate x ]| wenozs s (@ Tlacitkem,, F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.
Volné mixy
Master Slave Hodn.

Vlyse zminény postup by se choval tak, ze s pohybem kfidélek by se
vychylovaly sou¢asnéiobé klapky. Aby bylo dosazeno mixu kridélek
pouze do klapek ,break” (blize trupu modelu), je nutné v rozsifené
konfiguraci editovat polozku ,Vystup mixu” a sloupec S1 a S4
zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S1 a S4
nebudou ovlivnény mixem.
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- 3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu
Tealllioon = |rzes O volnych mixd. Tla¢itkem ,F4(Uprav)”
Velné mixy

R prejdete do rozsiteného nastaveni, viz.
Hiavni hodnota Kk H A 1 "
e ] | & \kapitola,Volné mixy”.
- Spina + o

~Zarsi

Zpoidini  00s D 005 0 o
= = m m N\
Vystup mbeu £ 100% 0% 0% 1009 @
— 100% 0% 0% 100% H
Jednosminny o= W
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(
b. Definicekfivky pfenosu vyskovky do klapek camber

c. Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé
nastavenivahy mixu)

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce
e.  Vahoumixu projednotlivé vystupy

Pro konfiguraci kiidla ,4KLAP.” by se pii popsané konfiguraci s
kridélky vychylovaly sou¢asné obé klapky. Aby bylo dosaZzeno mixu
kridélek pouze do klapek camber (dale od trupu modelu), je nutné v
rozsitené konfiguraci editovat polozku,,Vystup mixu“asloupecS2a
$3 zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S2 a S3
nebudou ovlivhény mixem.

12.14 Mix vztlakovych klapek - ovladani
zakriveni profilu kfidla

Funkce doladéni profilu kfidla klapkami a kiidélky napomaha k
pfizplsobeni kiidla letovym podminkam. Pfi létani v termice, nebo
pfi pfistani je vyhodnéjsi mit zvyseny vztlak na kfidle (mirné
vychylenikfidélek a klapek dolt). Mix se konfiguruje v menu,,Jemné
ladéni /let. rezimy” (kfidlo 2 KRID. a vyssi). Prejdéte do menu
~Jemnéladéni/let.rezimy->Aero. brzda-Butterfly”

gl | vychozi [12:22:18
Nastaveni kfidélek/klapek
@ T 51 52 53 54 |

® p=5] v
[sym.J5~
Vychylka kridélek

Konfigurace mixu podle letovych rezim(
Uprava diferenciace kridélek

e n oo

Vychylka klapek
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12.15 Zhasinani motoru (“die vybavy) 12.16 Volnobéh motoru
Funkci zhasinani motoru vyuzijete predevsim u modell Funkce volnobéhu upravi minimalni hodnotu letové funkce plynu.
pohéanénych spalovacim motorem pro bezpecné vypnuti motoru, Konfigurace funkce volnobéhu motoru je dostupnd v menu
ale mizete ji stejné dobfe pouzit i u modell pohdnénych »Pokroéild nastaveni->Dalsi moznosti modelu”. Polozkou ,Spinaé
elektromotorem jako odjisténi/zajisténi plynu. Konfigurace funkce volnobéhu” piitazujete spoust zhasinani motoru. Po aktivaci
zhaseni motoru je dostupna v menu ,Pokrocild nastaveni->Dalsi volnobéhu se k minimalni hodnoté plynu pficte offset volnobéhu
moznosti modelu”. Polozkou ,Spinac¢ zastaveni motoru” »Posunvolnobéhu”. Plyn dale reaguje naovladac vysilace.
pfifazujete spoust zhasinani motoru, tzn. funkce plynu bude
nabyvat po aktivaci hodnotu definovanou v polozce ,Pozice plynu g0 | vyehozi e =+ |
prozastaveni”, Dalsi moZnosti modelu
Zastaveni motoru
T’:uulﬂ‘IWthuzi |12:22:09 [T Spinaf zastaveni motoru |

i - . Pozice plynu pro zastaveni -100% 7]
Dali moZnosti modelu

Zastaveni motoru Posun volnob&hu

0%
Pozice plynu pro zastaveni -100% & Posun volnobéhu ]
Posun volnobé&hu

Spinat volnob&hu L

Posun volnob&hu 0% [

143




duplex« cmex




duplex« cmex




duplex« cmex

Elektrickd zafizeni opatiend symbolem
pfeskrtnuté popelnice nesméji byt
vyhazovdna do bézného domdciho
odpadu, namisto toho je nutno je
odevzdat ve specializovaném zafizeni
pro sbér a recyklaci. V zemich EU
(Evropské unie) nesméji byt elektrickd
zaFizeni vyhazovdna do bézného
domdciho odpadu (WEEE - Waste of
Electrical and Electronic Equipment -
Likvidace elektrickych a elektronickych
zafizeni, smérnice 2002/96/EG).
Nezddouci zarizeni miiZete dopravit do
nejblizsiho zaFizeni pro sbér nebo
recyklacniho strediska. Za¥izeni poté
budou likvidovdna nebo recyklovdna
bezpeénym zpiisobem zdarma.
Odevzddnim neZddouciho zafizeni
miiZete ucinit dileZity pFispévek k
ochrané Zivotniho prostredi.
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JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 Piibor
www.jetimodel.cz
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