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1. Popis

ENLINK 2RS Plus je zafizeni slouzici k maximalnimu zvySeni bezpecnosti a spolehlivosti
dalkového ovladani modelu. K vyraznému zvyseni spolehlivosti vzdy vedlo paralelni zapojeni
systémt, které jsou od sebe pokud mozno maximalné oddéleny. Jakékoli, i sebedokonalejsi zatizeni,
které je sériové zapojeno do systému, vzdy zhorSuje spolehlivost. Proto je ENLINK 2RS Plus
navrzen tak, aby maximalné vyhovoval témto pozadavkiim a tim zajistil zvySeni spolehlivosti a
bezpec¢nosti provozu. Jedinym sériovym ¢lenem v takovém systému (pokud nepocitdme vysilac) je
pravé ENLINK 2RS Plus, ktery samotnou spolehlivost snizuje, ale snizuje spolehlivost pouze jedné
ovladané funkce a nikoli celého systému. Pokud je v modelu zapojeno kazdé servo pres ENLINK
2RS Plus, jedna se opét o paralelni fazeni téchto zafizeni a tim se spolehlivost nesrovnatelné zvysuje.

ENLINK 2RS Plus je ve své podstaté inteligentni piepinac. Ze dvou vstupnich signalii vybira jeden
a kopiruje ho na vystup. Zarovei slucuje dvoje riznd napajeni se spolecnou zemi.

ENLINK 2RS Plus Ize také pfipojit do systému s paralelnim fazenim dvou pfijimacd v modelu
(napt. pfijima¢ Duplex a FM pfijima¢ REX, nebo dva pfijima¢e Duplex, dva satelity RSAT2).
Snadnou zménou verze firmware mizeme zménit pozadovanou funkci ENLINKu. Pro pteposilani
vychylek serv slouzi Servo firmware, pro pteposilani PPM signali slouzi PPM firmware. Ke zméné
firmwaru slouzi zafizeni USB Adapter, viz kapitola 5. Aktualizace a zména verze firmware
PPM/Servo.

2.Zapojeni

ENLINK 2RS Plus obsahuje dva vstupy, na které se pfipojuji vystupy z jednotlivych piijimaci.
Soucasti ENLINK 2RS Plus jsou napajeci oddélovaci diody, které zabezpeci oddé¢leni napéjeni
jednotlivych pfijima¢i a nemize dojit k vzajemnému vyrovnavani napajeciho napéti mezi
jednotlivymi pfijimaci. Dusledkem je to, ze jednotlivé pfijimace nemusi byt napajeny z jednoho
zdroje, nebo v ptipad¢ oddélené¢ho napajeni ptijimact nemusi byt tyto zdroje totozné. Lze naptiklad
pfipojit jeden z pfijimacii na akumulétor slozeny z 4xNiCd ¢lankd a druhy na 5xNiCd. Samotné
servo nebo stabiliza¢ni fidici jednotka je potom napdjena z pfijimace, ktery ma vyss§i napdjeci
napéti. V tomto piipadé bude servo nejprve napajeno z péti¢lanku, dokud se napéti jednotlivych sad
nevyrovna. Pfesto doporucujeme pouzivat dve stejné sady baterii.

Na vstup Master (hlavni pfijimac, ¢erveny konektor) se piipoji vystup z hlavniho pfijimace, na
vstup Slave (zaloZni pfijimac, ¢erny konektor) se ptipoji vystup ze ,,zalozniho* pfijimace.

ENLINK 2RS Plus disponuje dvéma vystupy pro pfipojeni dvou JR konektori. Spojeni obou
vystupll je paralelni. Timto lze napiiklad pfipojit dvé samostatnd serva se stejnou funkci na
vystupu.
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3.Verze se Servo firmwarem

Master (Cerveny konektor)
Bat 1 Prijimac 1
| JETI fodel K| servo
Enlinﬁ vo
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Bat 2 ]—{ Prijimac 2 ]>Slave

ENLINK 2RS Plus eliminuje vypadky signalt z jednotlivych pftijimac¢t. Pti uplném vypadku obou
vstupnich signalt ptejde ENLINK 2RS Plus do piednastaveného modu.

Pro spravnou funkci zafizeni ENLINK 2RS Plus je nutné, aby prijima¢ p¥ipojeny na vstup
s oznatenim MASTER byl nastaven tak, aby v piipadé ztraty signalu negeneroval na svych
servo vystupech zZadné signaly (nap¥. opakovani posledni hodnoty nebo aktivovany Fail Safe
prijimace). Pokud je vyZadovan Fail Safe, mél by byt nastaven pouze na p¥ijimaci pfipojeném
ke vstupu ENLINKuU s ozna¢enim SLAVE nebo piimo v nastaveni ENLINKu.

Vybrany kanal musi byt u obou pfijimacl totozné nastaven a musi mit stejnou funkci na obou
ptijimacich. Jako hlavni pfijimac je vhodné pouzit systém s digitalnim pfenosem dat (Duplex).

Pii zapojeni ENLINK 2RS Plus na dva samostatné pfijimaée dochdzi k nepfetrzitému
vyhodnocovani spravnosti signdlu na obou vystupech z pfijimace. Pokud je na vstupu Master platny
signal, ENLINK 2RS Plus upfednostiuje platnost dané vychylky a v nezménéné podobé generuje
tento signal na vystup serva. Pokud dojde k detekci nekorektniho signalu na vstupu Master, ENLINK
2RS Plus za¢ne na servo vystup generovat signal ze vstupu Slave, pokud je tento signal platny.
V opacném piipad¢ piejde do prednastaven¢ho stavu (vypne vystupni servo impulsy, opakuje
posledni platnou vychylku nebo piejde do Fail Safe).
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Jeste vyssi troven bezpecnosti je mozné ziskat pouzitim dvou vysilacich modult (napt. Duplex
nebo FM a Duplex) a dvou pfijimaci.
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Pro nastaveni parametri ENLINK 2RS Plus slouzi terminal JETIBOX. Ttivodi¢ovy kabel (Cerveny
konektor) ENLINKu 2RS Plus s konektorem JR je mozné zapojit piimo do JETIBOXu. Dale je
potfeba zajistit napajeni JETIBOXu napi. pomoci 4xNiCd clankt. Zaroven s piipojenym
JETIBOXem lIze zapojit na vstup Slave servo impulsy jednoho z piijimaca. Na vystup ENLINKu pak
mizete piipojit servo a na JETIBOXu kontrolovat aktualni vychylku serva:

Master (Cerveny konektor)

Bat
1 JETIBOX

p

=

131 Enlink 2R

egswncﬁ%ﬁ
Eal Pfijimac
2 J Slave

3.1 Nastaveni ENLINK 2RS Plus JETIBOXem

ENLINK 2RS Plus Ize pouzit bez jakéhokoliv dalsiho nastaveni. Pomoci terminalu JETIBOXu je
mozné ménit parametry a nastaveni v chovani ENLINKu 2RS Plus. Pomoci JETIBOXu lze také
sledovat statistiku vypadki vstupniho signalu pfijimace, které nastaly béhem provozu.

Po ptipojeni ENLINKu 2RS Plus k JETIBOXu se zobrazi uvodni obrazovka, ktera obsahuje v
prvnim fadku displeje identifikaci zafizeni. Ve druhém fadku se nachdzi statistické udaje o vypadku
zalozniho pfijimace (Slave). Prvni ¢islo, uvadéné v %, informuje o poméru souhrnného casu, kdy byl
ENLINK 2RS Plus ptepnut na Slave k celkovému ¢asu od resetovani statistickych udaji. Druhé ¢islo
ve formatu mm:ss:msmsms udava nejdel§i zaznamenanou dobu, po kterou byl ENLINK pifepnut na
vstup Slave z divodu nekorektniho signalu na vstupu Master. Oba udaje o vypadku jsou automaticky
vymazany v tom piipad€, ze dojde k odpojeni obou vstupti (tedy odpojeni napajeni pfijimaci) a
zaroven po opétovném zapnuti bude detekovan platny signal na vstupu Master.

Ptiklad naméfenych statistickych udaji: S 10,0% 00:05:569

Hodnota 10,0% znamena, ze ENLINK 2RS Plus byl 10% ,,¢asu letu® pfepnuty na zalozni pfijimac.
Cas 00:05:569 udava, ze nejdéle byl ENLINK 2RS Plus pfepnuty na zalozni ptijimaé po dobu 5,569
sekund.

Mezi jednotlivymi menu se pohybujete stlacenim tlacitka Sipky dolti nebo nahoru (smér k tvodni
obrazovce). Jednotliva nastaveni menu provadéjte pomoci Sipky vlevo a Sipky vpravo. V menu se
budou postupné zobrazovat tato nastaveni:

Opacny smér —umoziuje pievraceni smyslu vychylky vystupu (stfed je 1,5ms).

Pri ztrate signalu — nastaveni chovani pfepinace V pfipad¢ ztraty nebo neplatnosti signalu na
obou vstupech, opakuj — opakovani posledni platné vychylky, vypni vystup — vypnuti vystupu
po uplynuti nastaveného zpozdeni Fail Safe, fail safe — ptechod do ptrednastavené vychylky
vystupu (Vystup Fail Safe) po uplynuti nastavené doby Zpozdeni Fail Safe.
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Zpozdeni Fail Safe — udava, za jak dlouhou dobu piejde vystup prepinace pti ztraté nebo
neplatnosti signalu na obou vstupech do piednastavené vystupni vychylky nebo kdy dojde
K vypnuti vystupu.

Vystup Fail Safe — nastaveni vychylky vystupu v pfipad€ neplatnosti obou vstupnich signali.
Maximalni vychylka — omezeni maximalni vychylky vystupu.
Minimalni vychylka — omezeni minimalni vychylky vystupu.

Vychozi nastaveni — soucasnym stlacenim tlacitek vpravo a vlevo dojde K nastaveni vSech
hodnot do vyrobniho nastaveni.

4.Verze s PPM firmwarem

Master (Cerveny konektor)

Rsat 2 EX

Stabiliza¢ni
Slave e Dlocs fidici jednotka

Rsat 2 EX

ENLINK 2RS Plus v provedeni s PPM firmwarem je primarn¢ uréen k pteneseni PPM signalu.
PPM signal, ktery je ptiveden na jeden ze vstupiit ENLINKU, je kopirovan na vystup. ENLINK 2RS
Plus kontroluje, zda je signal na masteru. Pokud je, kopiruje ho okamzité bez zpozdéni na vystup.
Pokud na masteru dojde k vypadku signalu, ENLINK se piepne na slave a za¢ne kopirovat signal ze
slavu, pokud je na jeho vstupu signal. Jakmile se na masteru signal obnovi, ENLINK se ptfepne zpét
na kopirovani signalu z masteru.

Ve verzi s PPM firmwarem nelze ENLINK nastavovat JETIBOX terminalem.

ENLINK 2RS Plus dokaze kopirovat i nékteré typy komunikaci (napiiklad UDI, EX Bus) do
rychlosti 125kbps. Lze ho tedy vyuzit i v pfipadech, kdy je potieba uzit delsich vodicu, vlivem
kterych se zhorSuje kvalita komunikace. ENLINK 2RS Plus tak funguje jako opakovaci ¢lanek, kde
staci zapojit jen jeden ze vstupi ENLINKu 2RS Plus.

Komunikace/ Délka vodice | Master (Cerveny konektor)

vysilani

Délka vodice | Komunikace/

o pFijem
R SWITCHER

Slave
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ENLINK 2RS Plus kopiruje signal jen jednosmérné, nelze ho tedy vyuzit k pfenosu obousmérné
komunikace.

5. Aktualizace a zména verze firmware PPM/Servo

ENLINK 2RS Plus umoznuje aktualizaci i zménu firmwaru pfes pocitac. Aktualizace se provadi pies
prevodnik JETT USB adaptér.

(@]

Postup:

Na internetovych strankach vyrobce v sekei ,,ke stazeni‘ naleznete program pro aktualizaci s
poslednim firmwarem. Ulozte si jej do pocitace.

Ptipojte USB adaptér k pocitaci. Postup instalace ovladace pro USB adaptér je soucasti
navodu k USB adaptéru.

Spust'te program pro aktualizaci firmwaru na PC a vyberte verzi firmware, bud’ PPM nebo
Servo.

Ptipojte USB adaptér tiivodicovym kabelem ke vstupu Master ENLINKu.

Po ptipojeni bude zahéjena aktualizace zatizeni.

PC

Master
J:I (Cerveny konektor)

0 _; 1 USB adapter

Aktualizace
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6. Technické udaje ENLINK 2RS Plus

7.Zaruka

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicti ode dne prodeje za predpokladu, ze byl provozovan
v souladu s timto navodem, na ptedepsané napéti a neni mechanicky poSkozen. Zaru¢ni i pozaruéni

Technické udaje:

ENLINK 2RS Plus

Doporucené vstupni napéti 5-84V

Max. vstupni napéti 16 V

Vlastni proudova spotieba Typ. 3,5 mA
Vystupni pulsni proud 12 A

Vystupni trvaly proud 3A

Max. pocet pfipojenych serv 2 ks

Pracovni teplota -20°C az +85°C
Hmotnost 11g

Rozm¢éry 38 x 12 x 6,5 mm

servis poskytuje vyrobce.

Piijemné modelaiské zazitky Vam pieje vyrobce: JETI model s.r.o. Pfibor, www.jetimodel.cz



http://www.jetimodel.cz/
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8. Diagram menu ENLINK 2RS Plus pro verzi se Servo

firmwarem
S 0.0% 00:00.000 2
mm: ss.msmsms
E
A
Opacny smer Opacny smér
vypnuto — Vypnuto/zapnuto
4
A
Pri ztrate sig. , Opal'(ujl
opakuj — Vypni vystup/
Fail safe
N
A
Zpozd. Fail Safe 0-5s
1.5s Krok 0.1s
A
. 0.80-2.20 ms
Vystup Fail Safe Krok 0.01 ms
Y=1.45 1.50ms Y=AKtudlni vystupni
- vychylka
' 1.60-2.20 ms
Max. vychylka krok 0.01 ms
Y=1.45 1.80ms Y=Aktualni vystupni
’ vychylka
. 0.8-1.40 ms
Max. vychylka krok 0.01 ms
Y=1.45 1.20ms Y=AKtudlni vystupni
. vy¥chylka
) Pro naéteni vychoziho
Vychozi nastav. nastaveni stiskni ¢-—
Stiskni «— a podrz do zobrazeni
y wnacteno*
A
EnLink v.xx.xx Verze software a 1D ¢islo
ID XXXX:XXXX vy¥robku
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