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Regulatory Mezon Pro
@ Uvod Cesky

Rada reguldtoru MEZON PRO je velice vykonnd a nabizi iroky rozsah
pouziti. Silny BEC nebo robustni galvanické oddéleni (u verze OPTO) ve
spojenim s JETI Duplex EX telemetrii a podporou pIné konfigurace vysilaci
JETI DC/DS pfindsi vysoky standard uzivatelského komfortu. Privétivé
multijazykové menu EN/DE/FR dopliuje cesky jazyk.

Navic reguldtory MEZON PRO jsou obousmérné a poskytuji uzivateli
mnoho médu prednastavené brzdy az po pIné programovatelnou brzdou.
jednim kabelem, ktery prenasi veskeré informace telemetrii, konfiguraci a
fizeni.

Hlavnirysy

 Kompaktnirozméry

« Nastavenipfes, Pfipojend zafizeni" ve vysilaci JETI DC/DS

* Telemetrie JETIEXvredIném ase

o Telemetrické data: napéti, proud akumuldtoru, odebrand kapacita, otdcky, PWM, teplota
reguldtoru

* Vykonny BECvhodny obzvlast pronapajeni pfijimacti JETI Assist nebo jinych stabilizacnich systému

* BECMezonu Pro mésiroky rozsah napdjeciho napétia konfigurovatelné stabilizované napéti

 Propojeni's JETI prijimaci pouze jednim kabelem EX Bus

 PIndkonfigurace pres Jetibox

* Mddy reguldtoru: letadlo, rychld reakce, jednosmérmy, obousmémy, . ..

* ProporciondInibrzda —nastavitelny brzdny tcinek kandlem plynu

* F3Abrzdasplnym nastavenimvmenureguldtoru

 Chladi¢navrzeny prolepsiodvod tepla

« Vysokd efektivita

* Aktualizace firmwaru

* Mnoho uZivatelsky nastavitelnych parametri
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(2) Piehled

Reguldtory MEZON PRO jsou dostupné ve variantdach OPTO a
BEC. Produktova fada regulatoru MEZON PRO nabizi Siroky
sortimentod MEZON 40 PRO LMR po MEZON 85 PRO opto.

2.1 Technické udaje

Zdkladni parametry reguldtori MEZON PRO:
Typ Trvaly Napéti BEC BEC Rozméry Hmotnost
proud max.

[A] [A1 VI [mm] lg]
MEZON 40 proLMR| 40 [6-51| 15 [5-8,4/26x18x83| 75

MEZON70proLMR| 70 [6-51| 15 [5—84[26x18x83| 105

MEZON 50 pro 50 [6-51| 15 [5-8,4{26x23x83 90

MEZON 80 pro 80 [6-51| 15 [5-84|26x28x83| 120

MEZON 55 proopto| 50 |5-51| - - |26x18x83 60

MEZON 85 proopto| 80 [5-51| - - |26x23x83| 90

*LMR (Limited Motor Run) - regulator je navrzen pro modely
vétrond, kde kontinualni chod motoru je omezen na nékolik
vtefin, po které nasleduje ochlazeniregulatoru.

2.2 Regulatory MEZOM PRO s BEC

Regulatory MEZON PRO ve verzich BEC obsahuji spinany
stabilizétor napéti pro napdjeni serv a pfijimace. Spinany
stabilizator poskytuje vys$si proudovou zatizitelnost nez BEC-
linearni. Uroven stabilizovaného napéti Ize nastavit v rozmezi 5-
8,4V.



ZapojeniMezonuPro (40LMR/50/70LMR/80)

Reguldtory Mezon Pro obsahuji BEC pro napajeniserv a pfijimace.
Servavmodelujsounapéjenazregulatoru.

Vypinac BEC
Baterie

Ny Cez
s/ ME/ON go
o e e
ELECTRONIC SPEED CONTROLLER
2-12LiXX/ 6-51V

Telemetrie
u BEC vystup

[ 6 | 10 CHANNEL RECEIVER 3

(5| E1

aOoupieXx
[10

a
a1 EEEX REX BB

Kanal plynu
BEC vystup

2.3 Regulatory MEZOM verze OPTO

Regulatory MEZON PRO ve verzich OPTO neobsahuiji stabilizator
napéti pro napdjeni prijimace a serv. Tyto regulatory maji
galvanicky oddélen vstupni fidici signal (tfivodicovy kabel s
¢ernym konektor) z pfijimace od pohonnych akumulatord.
Jenutné pouzit samostatné napajeni pro pfijimac¢aserva.

Zapojeni Mezonu Pro Opto (55/85)

Y (q 34
ME /ONigs }

2-12LiKK/5 51V

Baterie

Telemetrie

= Piijimadova baterie
10 CHANNEL RECEIVER

Kanal plynu

aduplex

(2]
@ EEEX REX
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(3) EXBus

Regulator Mezon Pro pIné podporuje protokol EX Bus, pfes ktery
Ize regulator ovladat, konfigurovat a vycitat telemetrii. Vsechny
tytovyhody Ize vyuzit pouze s vysilacem JETI DC/DS.

3.1 Zapojeni EX BUS
a) Reguldtord MEZON PRO (40LMR, 50, 70LMR, 80) :

Vypinac¢ BEC
Baterie

= cex
.o ME/ON 50

switching BEC-adjustablevaltage.
2-12LiXK/ 6-51V.

10 CHANNEL RECEIVER

aduplex
[0

SEEEX REXID B BEC vystup

N (O (€2
Baterie

Nezapojeno

«a 10 CHANNEL RECEIVER

aduplex

a 10§
«a EEEX REX B




@ Konfigurace (nastaveni)

4.1 Postup prifazeni kanalu pro ovladani

regulatoru pies EXBus
. Vpfijimacinastavte jedenzkanalG (EXT/E1/E2) na EX Bus

-

2. V. menu vysilace , PFipojend zafizeni” -> ,,Mezon Pro” ->
»Hlavni nastaveni” nastavte ,,EX Bus ovldddni” na
»Zapnuto-Auto” a dale pak potvrdte ,Edit” v polozce

pfifazeni
3. Pohnéte ovlada¢em na vysilaci, kterym chcete ovladat
regulator
T il wrechozi W |1zzz20 (T
Prob?hlo-ll vse'v poradku,vjle v MEZON Nastavani
polozce ,kandl plynu” ¢&islo
vey . . . Mad Jednosmérny [F]
pfitazeného kandlu a jeho | zisb wisis
. EX Bus ovladani Zapnuto-Auto [F]
vychylka. o fenspyne i owlE smes
Vychozi nastaveni reguldtoru | fswe
2. L., ) Zpoidéni Fail-Sate 03s [
pfi ztraté signalu (Fail-Safe | pesim railsate Motor-Vyp F1
funkce) je vypnuti motoru po [FFES o || oK

dobé 0,3s (bez aplikace brzdy).

Zpozdéniarezim Fail-Safe Ize uzivatelsky konfigurovat.

4.2 Nastavenibrzdy

* Brzdareguldtoru se nastavuje v menu,, PFipojend zarizeni”
->,,Mezon Pro”->, Nastavenibrzdy” s témito moznostmi:

T gll| wyechozi W |12:22:10
MEZON Brzda Zvolte moZi
I —
méd wypnuty 51 lemng

Stfedni

Twrdy
Manudlni
Proporciondlni



Méd: Jemny, Stfedni a Tvrdy jsou prednastavené profily brzdy
definované parametry ,Poédtecnivykon”->,Koncovy vykon”->
»Zpozdéni a Rychlost”. Po vybéru médu se zobrazi nastaveni
jednotlivych parametrd médu. V Manualnim médu Ize jednotlivé
parametry editovat a upravit. Proporcionalni mod brzdy
nastavuje brzdny Gc¢inek podle vychylky paky plynu.

4.3 NastaveniVypinaciho napéti
* Vlypinaci napéti regulatoru se nastavuje v menu,, Pfipojend
zarizeni” -> ,Mezon Pro” -

>,,Omezeni”. Tl vchozi  m[122236 {00
MEZON Omezeni
Vychozi nastaveni vypinaciho (EEE I i——
napéti je nastaveno na 3,2V na |[Typ akumufitoru L=
vl4 - . Podet dlanki Aute 7]
¢lanek ,LI XXV s aufhométlc%ou Vypinaci napéti na élanek 3.av [F
detekci poctu pripojenych | stanovené wpinaci napéti 0.0v
RN L L G
¢lankd. Automaticky reZim | JECr. o 100°C 1
funguje spravné pouze tehdy, | odebrans kapacita x
v . ve P Maximalni prowd 180A [F]
kdy‘z k r?g'ulatoru ;'mpOJujete Zpbsob wypinand Pl
pInénabité akumulatory. Zpét C |Boas| OK

4.4 Nastaveni parametrumotoru

Pro spravné méfeni otacek je nutné nakonfigurovat pocet pdlu
motoru a prevodovy pomeér, je-li
pouzit motor s prevodovkou.

T il vichoi W |1z23s 1
MEZON Konfigurace motoru

[cczpie |
* Pocet p6lu motoru / | smérotageni Normalni [7]
¥ ’ = B Frekvence PWM EkHz [7]
prevodovyBon?er se najtaVL’J € | Gormovactviion ato o% Bl
v menu , Pfipojend zafizeni” - | eredstin 25¢ [

Mastaveni staiek

>,Mezon Pro” -> |mm= )

»Konfigurace motor” Prevod 10

Filtrace Nizké otatky 7]




4.5 NastaveninapétiBEC
(MEZOM PRO 40LMR, 50,
70LMR, 80) "uall]| vichozi || 1z:22:41 m
MEZON Nastaveni

Regulator Mezon Pro umoznuje |[EEI—

Miavni

uzivatelské nastaveni napéti | akcelerace 1.0s 51
BECu. Podle pouzitych serv v | %%2@ Normilni (]
o, Mad Jednosmérny [7]

modelu nastavte napéti BECu. Zpisab aviddind
EX Bus ovladéni Zapnuto-Auto [F]

At 1 Fall-Sate
* Napéti BECu se nastavuje v | 750 i cate 03s
menu ,PFipojend zafizeni” -> | nezim fait-sate Motor-vyp (7]
, in pht motary
,Mezon Pro” -> ,Hlavni | zesm Vypnuto 1
nastaveni”->, Napéti BEC”. Nascaven BEC

MNapéti BEC 5.0V

* Potvrzenim ,PouzZit ||, pousitnastaveni BEC
nastaveni BEC” aplikujete | spoustici droviie pro Startrstop  >>
nastaveniBEC. Zpét S |l ok

4.6 Rozdéleni vychylky plynu pro jednotlivé
mody regulatoru

4.6.1Jednosmérny mod

.~

-100% I > +100%
! 1 ]
Zapnuti Rozhéh Plyn
(neutral) motoru max.

1000 < I 1100%
L 1 1 1
T T 1

T
Aktivace  Stop
brzdy motoru Jednosmérny méd




4.6.2Jednosmérny mod s proporcionalnibrzdou
=z 4
+100%

0%
T 1
Zapnutl Rozbeh Plyn
(neutral) motoru max.

I

0% +100%
|
1

Neutral Stop Plyn

p - X

-1 00% 0%
]
Maximum M|n|mum Neutral
brzdy brzdy

Jednosmérny méd s proporcionalni brzdou




4.6.3 Obousmérny mod s preddefinovanoubrzdou

| B

0% - +100%
]
1

Zapnutl Rozbeh Plyn
(neutral) motoru max.

y
vt

0% +100%
1 | ]
Aktlvace Stop Plyn
brzdy motoru max.
q.l ’
-100% I 0%
]
I 1
Plyn Rozbeh
max. motoru

¥
Yo =2 &

-1 00% 0%
]
1
Plyn Stop Aktlvace
max. motoru  brzdy

Obousmérny mdd s preddefinovanou brzdou




4.6.4 Obousmérny mod s proporcionalnibrzdou

f'
—_—
Y =_ <
0% 0%
1 1 1 ]
T T T 1
Zapnuti Rozbéh Plyn
(neutral) motoru max.
-100% I 0%
T 1
Mammum M|n|mum Neutral
S
-100% « 0%
1 ]
Plyn Rozbeh Neutral
max motoru
0% . +100%
1 ]
Neutral Mlnlmum Maximum
brzdy brzdy
Obousmérny méd s proporcionaini brzdou




@ Vysvétleni Statusu

Rozbéh - je-lisekvence rozbéhu motoru delsinez3s

Komutace -regulatornenischopen spravné ¢ist polohurotoru

Proud - proud je vétsi, nez je nastaveny limit
("Omezeni->Maximdlniproud")

Teplota -teplotaje vétsi, nezje nastaveny limit

(”Omezeni->Maximdlniteplota”)
Ridicivstup - doslo k chybé ve ¢teni kanélu plynu bud servo
impulsnebo EXBus

Napéti - napéti je mensi, nez stanovené vypinaci napéti po
zapnuti (Omezeni->Stanovené vypinaci napéti)

Kapacita - kapacita je vetsi, nezZ je nastaveny limit (Omezeni-
>0debrané kapacita)

Pamét - doslo k chybé nacteni konfigurace regulatoru a

doslo kobnovenitovarniho nastaveni

@ Reseni problémii

Problém Pricina Reseni
Standardni ovlddéni: Kanal Zapojte kabel reguldtoru s
plynu neni zapojen v cernou koncovkou do kanalu
prijimaci. plynu na pfijimaci.

Standardni ovladani:

Regulitorje astaven pro EX Provedte nacteni vychoziho

Po pripojeni akumuldtoru k nastaveni regulatoru.

! . Bus ovlddani.
reguldtoru; Motor nepipne a
LU AT i EX Bus ovladani: Ext. Zapojte kabel requlatoru s
reguldtoru neni zapojen v cervenou koncovkou do
EXT/E1/E2 pfijimace. EXT/E1/E2 na pfijimadi.

V piijimaci nastavte EX Bus
pro vystup, kde je pfipojen
reguldtor.

EX Bus ovl&dani: Pfijimac neni
v EX Bus médu.




Problém

Po pripojeni akumuldtoruk | Vychylka kandlu plynu neniv Wt e

Piicina Reseni

regulétoru; Motor neustéle dovolenych mezich pro a propomvonalln : nastaver,u
ipd vybrany rezim regulatoru e
pipa. ’ neutrélu plynu.
Néktery z kabeli vedouci z Prekontrolujte kabely a
regultoru do motoru je konektory mezi regulatorem a
Motor se trhané otécia prerusen. motorem.
nerozbéhne se.

. . . Kontaktujte servis nebo

Doslo k poruse regulétoru.

technickou podporu.

Regultor neni dostupny ve
vysilaci DC/DS v Pripojenych
zaiizenich.

. PR Zapojte kabel reguldtoru s
Regulétor neni spravné )

Finoien k pifiimati cervenou koncovkou do
pripojen prijimaci. EXT/E1/E2 na prijimadi.

V piiijimaci nastavte EX Bus
Prijimac neniv EX Bus médu. | pro vystup, kde je pfipojen
regulétor.

Motor se automaticky zastavil.

V' menu vysilace , Pripojend
Nékterd z ochran requldtoru | zarizeni”->,Mezon Pro”->
se aktivovala a zastavila ,Telemetrie”-> ,Status” je

motor. zobrazena pficina vypnuti
requlatoru.
Po prepnug moduvrelgulatoru Reguldtor vyzaduje Od?()]te akuvrnl{latorv od .
se nic nezménilo ) . reguldtoru. Pockejte nékolik
. . vypnuti/zapnuti, aby se P .
(jednosmérny <-> " L sekund a pfipojte akumulator
L aplikovala zména. n
obousmémy). k requldtoru.




Problém

Pricina

Regulator chybné méfi otacky
motoru.

Regulator mé $patné nastaven
pocet pdli motoru popr.
prevodovy pomeér.

Nastavte v menu vysilace
,Pripojend zarizeni”->
,Mezon Pro”->
Konfigurace motoru” pocet
polti a prevod motoru.

Motor se otaci opacnym
smérem.

Nevhodna kombinace
zapojeni kabel na motor.

Prehodte libovolné dva kabely
mezi sebou vedouciz
reguldtoru na motor.

Nastavte v menu vysilace
,Pripojend zarizeni”->
Mezon Pro”->
Konfigurace motoru” smér
otaceni na "Reverzni".

Napéti BEC se po konfiguraci
pires vysilac nezménilo.

Zménu napéti BEC je nutné
potvrdit.

Potvrdte polozku v menu
vysilace , Pripojend zarizeni”
->,Mezon Pro”-> ,Hlavni
nastaveni”-> , Pouzit
nastaveni BEC”.




Elektrickd zaFizeni opatfend
symbolem pfFeskrtnuté popelnice
nesméji byt vyhazovdna do bézného
domdciho odpadu, namisto toho je
nutno je odevzdat ve
specializovaném zarizeni pro sbér a
recyklaci. V zemich EU (Evropské unie)
nesméji byt elektrickd zafFizeni
vyhazovdna do béiného domdciho
odpadu (WEEE - Waste of Electrical
and Electronic Equipment - Likvidace
elektrickych a elektronickych zafizeni,
smérnice2002/96/EG).

NezZddouci zarizeni miiZete dopravit
do nejblizsiho zafizeni pro sbér nebo
recyklacniho stfediska. Zarizeni poté
budou likvidovdna nebo recyklovdna
bezpeénym zpiisobem zdarma.
Odevzddnim neZddouciho zafizeni
miiZete ucinit dilezity prispévek k
ochrané Zivotniho prostredi.




Controller Mezon Pro
@ Introduction English

MEZON PRO regulators are very powerful controllers for a wide variety of
applications. They come with strong BEC or optocoupler, full Jeti Duplex EX
telemetry and programmability of JETI Duplex DS / DC transmitters via the
device manager. All programming steps are in German/English. Even
forward / reverse operation of the motor is possible with this controller. In
addition, the throttle channel can optionally be used from the "EX bus" of
the receiver. A separate output pin at the Rx for a throttle channel is
therefore not necessary, telemetry and control signals are transferred to
thereceiverviaonly one cable.

Productdescription and features

.

Compactsize

Setting via the device overview of the JETI DC/ DS transmitter

Real-timeTelemetry JETI Duplex EXBus (perfect for JETIDC/ DS transmitters)

Telemetry data: Battery + BECvoltage, battery + BEC current, used battery capacity, RPM, PWM,
controllertemp

Telemetry data reset by switch from the transmitter

Powerful BEC, ideal when using JETI Assist or other gyro systemsinamodel
BECwithawideinputvoltage range and adjustable output voltage

Activation of the gas channel from the EX bus is possible; the receiver then does not have to offerits
ownslotforthe gas channel.

Programmable with JETI Box

Operatingmodes: Model aircraft, forward / reverse operation

Proportional brake with a definable braking point at the throttle stick

F3Abrake conveniently adjustable via the device overview

Heatsinkforlong engine runtimes

High efficiency

Firmware upgrade possible

Wide range of adjustable parameters



@ Overview

Mezon Pro controllers are available in OPTO and BEC versions.
The product line of Mezon Pro is offered in a wide range from
MEZON 40 PRO LMR tothe MEZON 85 PRO opto.

2.1 Technical data

Specification of controllers: MEZON PRO:

Sustained \/oltage Dimensions Weight
current max.

[A] [A] [mm] 1]

MEZON 40 proLMR| 40 [6-51| 15 |[5-8,4|26x18x83| 75
MEZON70proLMR| 70 [6-51| 15 |[5-84|26x18x83 | 105
MEZON 50 pro 50 [6-51| 15 |[5-84|26x23x83| 90
MEZON 80 pro 80 |6-51| 15 |5-84[26x28x83| 120
MEZON 55 proopto| 50 |6-51| - - [ 26x18x83| 60

MEZON 85 proopto| 80 [6-51 - - [ 26x23x83| 90

*LMR (Limited Motor Run) - the controller is especially designed
for glider models. The continuous motor run is limited to a few
seconds.

2.2 BEC-Version ofthe MEZON Controllers

The MEZON PRO Controller has a switching regulator which
supplies current to servos and receivers. The switching regulator,
also known as a switching BEC, can supply considerably higher
currents than linear BECs. The stabilized voltage level can be
adjustedfrom 5to0 8,4V.



Mezon Pro (40LMR/50/70LMR/80) connections

Switch BEC

> | [IEEY (€2

Throttle Telemetry
channel g 10 CHANNEL RECEIVER = 3 BEC output
BECoutput [{mIM[mI=P¢

a 10§
aEEEX REX BB

2.3 OPTO-Version of the MEZON PRO Controller
The Mezon Pro Opto Controller has a galvanic isolation for
input/output signals. The switch regulator (BEC) is not included.
This means thata separate receiver and servo current source must
be provided. The incoming and outgoing signals of OPTO
controllers have no electric connection to the motor battery

Connection of Mezon Pro Opto (55/85)

— =
Battery § cex
ME/ON g5 §

2-12LiXK/5-51V

©ae2 FETT e
JETI ficdel)
« 10 CHANNEL RECEIVER

Throttle channel

aduplex

gEX REX Cez
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(3) EXBus

The Mezon Pro controller fully supports the EX Bus protocol. The
controller can be controlled, configured and its telemetry can be
read through EX Bus. All these benefits can only be used with the
JETIDC/DS transmitter.

3.1 Connection of EX BUS
a) MEZON PRO Controller (40LMR, 50, 70LMR, 80) :

/| EEm  Cex
ME /ON 5o

switching BEC-adjustablevaltage.

2-12LiXK/ 6-51V.

10 CHANNEL RECEIVER

aduplex
[0

EESSSYel =]  BEC output

> of| (IER C€2

Battery

10cH

«a )
aduplex

a
@ EEEX REX BB

Not connected




@ Configuration

4.1 Channel assignment procedure via EX bus

1. Inthereceiver, set the particular channel (namely EXT /E1/
E2)to EXBus

2. Set the "EX Bus Control" to "On-Auto" in the "Device
Explorer" -> "Mezon Pro" -> "Main Settings" menu and
then confirm "Edit"

3. Move the throttle which you want to use to control the
Mezon Pro on the transmitter

If the procedure is successful, [Tvsaen Bz [0
"Throttle Channel" expresses MEZON General

the number of the assigned [ eone Normal 7]
channel and its output. The Mode Unidirectional [F]
default setting of the Fail-Safe | &xsus control ON-Auta [F]
function is to turn off the wﬂ]
engine (Fail-Safe mode) after | Fail-safe Delay =0

0.3 seconds (Delay) without [GEES IS =I = ] TS
brake. The delay and the Fail-
Safe mode can be customized by the user.

4.2 Brakesetting
* You set the controller brake in the "Device Explorer" -
>"Mezon Pro" -> "Brake Adjustment” menu with the
following options:

T il vichosi W 1222226
Select Option

soft
Medium
Hard
Manual
Froportional




Modes: Soft, Medium, and Hard are the predefined brake modes.
Each brake mode is defined by the following parameters: ,Initial
Performance”-> ,End Power” -> ,Delay” and ,Speed
parameters”. After selecting the mode, all parameters of the
mode are displayed. In the Manual mode individual parameters
can be edited and modified. The Proportional brake mode sets
the braking effect according to the throttle position.

4.3 Cut-off voltage
* You set the cut-off voltage
of the controller in the
"Device Explorer" - >

"MezonPro -
>"Limitations" menu.

The default cut-off voltage is set
to 3.2V per cell with automatic
detection of the number of Li-XX
cells. The Automatic mode works
properly only if you connect fully
charged batteries to the
controller.

1},,.][]]1 Vychozi W |12:22:51 m

4.4 Motor configuration
It is necessary to configure the
number of motor poles and the
gear ratio (if the motor has gears)
for correct revolution
measurement.

e Set the number of motor
poles /gear ratio in the menu
"Device Explorer" -> "Mezon
Pro"->"Motor Configuration'.

MEZON Limits
<< Back
Cut-off veltage
Accumulator type L% [7]
Number of cells Auto [7]
Cut-off voltage per cell v &
OFF voltage set 0.0V
Protections
Max. temperature 1000C [7]
Elapsed capacity x
Max, current 1804 51
Cut-off methad Slow Down [5]
Back| X | 2 @8 ok
B M 122235 (10
MEZON Motor Config
<< Back
Rotation Normal £
FWM Frequency 8 kHz[F]
Start power Aute 0% 5]
Timing 25° [F]
RPM condig
Number of poles 14 ﬂ
Rotor Gear 1.0 F
Filtering Low RPM [7]
Back | X 2 @ ok




4.5BECvoltagesetting
(MEZON PRO 40LMR, 50,
70LMR, 80)

The Mezon Pro controller has
adjustable BEC. Set the proper
BEC voltage depending on type
of servos used in the model.

¢ Set the BEC voltage in the
"Device Explorer" -> "Mezon
Pro"->"Main Settings"->"BEC
Voltage" menu.

* Confirm "Use BEC Settings"
toapply settingsand BEC.

Qﬂmjmw W |1222:3 m

MEZON General
<< Back
General
Acceleration 1.05 &1
Response Normal [F]
Mode Unidirectional [F]
Ingust corstrat
EX Bus Control ON-Auto [F]
Throttle channel  N/A_ 0% Clear |
Fail-Satw
Fail-5afe Delay 0.35 7
Fail-Safe Mode Mator-OFF [7]
Stew mMo0r - beto
Beep Mode oFF 5]
BEC camtg
BEC voltage 500
» Apply BEC voltage
Input Control Thrashold S
Back S |Soe| ok

4.6 Throttle stick explanation for individual
modes of the controller

4.6.1Unidirectional mode

V. &

-100% > +100%
! 1 ]
r T 1
Start Running Throttle
(neutral) motor max
' +100%

-100% <
r

T T
Brake  Stop
activation motor

Unidirectional mode




4.6.2 Unidirectional mode with proportional brake

Lo
Y= ¢

0% +100%
1 1 1 ]
T T T 1
Start  Running Throttle
(neutral) motor max.

éhﬂféé

Neutral Stop Throttle

Y =— 1

-1 00% 0%
]
I 1
Brake Brake Neutral
maximum minimum

Unidirectional mode with proportional brake




4.6.3 Bidirectional mode with predefined brake

;
J
G!/?‘H/éé

1
Start  Running Throttle
(neutral) motor max.

¢
|

0% +100%

1 1 1 ]

T T T 1
Brake Stop Throttle
activation motor max.

\‘\ ‘
—100% 0%
T 1
Throttle Runnmg
max. motor

¥
Y == 4

-100% o%
I |
! 1
Throttle Stop Brake
max. motor activation

Bidirectional mode with predefined brake




4.6.4Bidirectional mode with proportional brake

0% o
1 ]
T I 1
Start Running Throttle
(neutral) motor max
—100% I 0%
1 ]
T 1
Brake Brake Neutral
maximum Qm
pey
-100% - 0%
T I 1
Throttle Running Neutral
max motor
o% +100%
I |
Neutral Brake Brake
minimum maximum
Bidirectional mode with proportional brake




Start -itoccursifthe start sequence takes more than 3s

Commutation - it occurs if the controller is unable to read the
position of the rotor correctly

Current -itoccursifthe currentis greater than the set limit
(Limit->Maximum current)

Temperature - it occurs if the temperature is greater than the
set limit (Limit->Maximum temperature)

Controlinput - it occurs if the controller detects incorrect
throttlevalue

Voltage -itoccurs if the voltage is less than the evaluated
cut-off voltage (Limit->Off voltage set)

Capacity - it occurs if capacity is greater than the limit
(Limit->Elapsed capacity)

Memory - it occurs if the memory is inconsistent and the

deviceisresettofactory settings
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Problem

There is no “armed” signal tone
audible when the battery is
connected to the controller. The
motor is connected correctly to
the controller. The motor does
not start running when the
throttle is set.

Troubleshooting

Cause

Standard control: The throttle
channel is not connected to the
receiver.

Solution

Connect the black connector
from the controller to the
throttle channel on the
receiver.

Standard control: The controller
is configured by EX Bus control.

Load the default settings of
controller.

EX Bus control: The controller is
not connected properly to the
EXT/E1/E2 port on the
receiver.

Connect the red connector
from controller to the EXT /
E1/E2 port on the receiver.

EX Bus control: The receiver is
not in the EX Bus mode.

Set the port EXT/E1/E2 of the
receiver where the controller is
connected to EX Bus mode.

The signal tone audible is given
off periodically after
connecting battery to the
controller. The motor is

The throttle is not in the
acceptable range of the
selected controller mode.

The bidirectional mode or the
proportional mode of brake
demands offset for neutral of

The motor is not running
smoothly and stops suddenly.

are damaged or disconnected.

connected correctly to the throttle.
controller.
Some of the cables connecting Check the cables and
the controller with the motor connectors between the

controller and the motor.

There was a malfunction of the
controller.

Please contact your service or
technical support.

The controller is not available in
the Device Explorer of JETI DC/
DS transmitter.

The controller is not connected
properly to the receiver.

Connect the red connector
from controller to the EXT/
E1/E2 port on the receiver.

The receiver is
not in the EX Bus mode.

Set the port EXT/E1/E2 of the
receiver where the controller is
connected to EX Bus mode.




Problem

The motor stopped
Automatically.

Cause

protections were activated
and the motor was stopped

One or more of the controller

Solution

You will find the reason why
the motor stopped in the
transmitter menu:
"Device Explorer"->
"Mezon Pro"->
"Telemetry"-> "Status"

After changing controller

Disconnect the battery from
X The controller demands to be X
mode nothing changes ower cycled to anply the the controller. Wait a few
(unidirectional <-> P ychan o PRl seconds and connect the
bidirectional). 9. battery to the controller.
Set the correct number
of poles and motor gear
The number of poles or the . p . 9
The controller measures . ratio in the transmitter menu
L motor gear ratio was set . "
revolution incorrectly. incorrectl Device Explorer" -
V- > "Mezon Pro"-> "Motor
Config".

The motor rotates in the
opposite direction.

cable connections to the
motor.

Inappropriate combination of

Exchange any of two cables
from the controller to the
motor.

Set the direction of rotation to
"Reverse" in the transmitter
menu "Device Explorer"->

"Mezon Pro"-> "Motor

Config".
The BEC voltage did not The change of the BEC voltage | ,, (t{nﬁrm the |te,:n |r),the
- 'Device Explorer"-> "Mezon
change after configuration must DO P
: : Pro"-> "General Settings"-
via the transmitter. be confirmed.

> "Apply BECvoltage".
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Information on Disposal for Users of Waste Electrical &
Electronic Equipment {private households)

This symbol on the products andior accompanying

documents means that used elzctrical and elecironic

products should not be mixed with general houschold

waste.

For proper treatment, recovery and recycling, please

take these products to designated collection points,

where they will be accepled cn a free of charge basis,
.

Alternatively. in some countries you may be able to
return your preducts to your local retailer upon the
purchase of an equivalent new product.

Dizposing of this product correctly will help to save
valuable resources and prevent any potential
negative effects or human health and the
gnvironment which could otherwise arise from
inappropriate waste handling. Please contact your
loca authority for further details of vour nearest
designated collection paint.

Penalties may be applicable for incorect disposal of
this waste, in accordance with national legislation

For business users in the European Union
Ifyou wish to discard electrical and slectonic equipment, pleass conlacl your
dealer or supplier for further infcrmation.

Information on Disposal in other Countries outside the
European Union

This symbal is only valid in the European Union.

If you wish to discard this product, please contact your local authorities or
dealer and ask for the correct metnod of disposal.




|
Mezon Pro Reglers
@ Einleitung Deutch

Sehr leistungsfahige Steller/Regler fir die verschiedensten

Anwendungsbereiche. Mit starkem BEC oder mit Optokoppler, volle Jeti

Duplex-EX Telemetrie und Programmierbarkeit von JETI Duplex DS/DC

Sender Uber die Gerateubersicht. Alle Programmierschritte in Deutsch und

imKlartext.

SogarVorwarts-/Riickwartsfahrt ist mit diesem Regler méglich. Ausserdem

kann der Drosselkanal optional auch aus dem "EX Bus" des Empfangers

genutzt werden. Ein separater Steckplatz fur einen Drosselkanal ist damit

Uberfllssig, Telemetrie und Steuersignale ber nur ein Kabel zum

Empfanger.

Produktbeschreibungund Features

* Kompakte Abmessungen

* Einstellung iber die Gerdteiibersicht des JETIDC/DS Senders

* Echtzeittelemetrie JETI Duplex EX Bus (perfekt fiir JETI DC/DS-Sender)

o Telemetriedaten: Akku- + BEC Spannung, Akku- + BEC Strom, verbrauchte Akkukapazitdt,
Drehzahl, PWM, Temp. des Reglers

* Telemetriedaten per Schaltervom Sender aus zu resetten

* leistungsfahiges BEC, ideal bei Einsatzvon Assist Systemen oder Kreiselnim Modell

 BECmitweitem Eingangsspannungsbereich und einstellbarer Ausgangsspannung

* Ansteuerung des Gaskanal aus dem EX Bus mdglich, der Empfanger muss dann keinen eigenen
Steckplatz fiir den Gaskanal aufweisen.

* MitJETIBox programmierbar

« Betriebsarten: Flugmodelle, Vor-/Riickwartslauf Funktionsmodelle

« Proportionale Propellerbremse mit definierbarem Bremspunkt am Drosselkniippel

* F3ABremse komfortabeliiber die Gerateiibersicht einstellbar

o Kiihlkdrperfiirlange Motorlaufzeiten

« hoherWirkungsgrad

« Firmwareupgrade mdglich

« Breites Spektruman einstellbaren Parametern



@ Ubersicht

MEZON PRO-Controller sind in den Varianten OPTO und BEC
erhaltlich. Die Produktreihe der Controller MEZON PRO bietet ein
breites Sortiment von MEZON 40 PRO LMR bis MEZON 85 PRO
opto.

2.1 Technische Daten

Technische Daten der Regler: (siehe Tabelle)
Controller-Typ StromSpannung BEC BEC  GroBe Gewicht
max.

[A1 IV VI  [mm] [g]
MEZON40proLMR| 40 | 6-51 | 15 |5-8,4|26x18x83| 75

MEZON70proLMR| 70 | 6-51 | 15 [5-84/|26x18x83| 105

MEZON 50 pro 50 | 6-51 | 15 |5-84(26x23x83] 90
MEZON 80 pro 80 | 6-51 | 15 |5-84|26x28x83| 120

MEZON 55 proopto| 50 | 6-51 - - |26x18x83| 60

MEZON 85 proopto| 80 | 6-51 | - - |26x23x83| 90

*LMR (Limited Motor Run) LMR = kein Kuhlkorper, ,LMR"
bedeutet ,Limited Motor Run" = fiir kurze Motorlaufzeiten, wie
z.B.im Seglerbetrieb

2.2 Controller MEZON mit BEC

Die BEC-Version der Controller MEZON PRO enthélt einen
Konstantspannungs-Schaltregler fiir die Versorgung von Servos
und den Empfanger. Der Schaltregler, bekannt auch als Schalt-
BEC, ermdglicht eine hohere Strombelastung, als ein lineares BEC.
Das Niveau der stabilisierten Spannung kann im Bereich von 5-
8,4V eingestellt werden.



AnschluBB des Mezon Pro (40LMR/50/70LMR/80)
Mezon Pro Regler inklusive BEC fiir die Stromversorgung von
Servos und Empfangsanlage im Modell.

BEC Ausschalter

S| EE C€Z

EXE2
ﬂ

Gaskniippel 10 CHANNEL RECEIVER x:

BEC Ausgang El d L p I B X Telemetrie
eSS = el =]  BECAusgang

2.3 OPTO-Version des Controllers MEZON PRO
Die OPTO-Version des MEZON-Controllers enthdlt keinen
Spannungsregler fir die Versorgung des Empfangers und der
Servos. Bei diesen Controllern ist das Eingangs-Steuersignal
(dreiadriges Kabel mit schwarzem Stecker) aus dem Empfanger
galvanisch von den Antriebsakkus getrennt. Deswegen ist es

notwendig, eine eigenstandige Versorgung fir Empfanger und
Servosvorzusehen.

Anschluss des Mezon Pro Opto (55/85)

Batterie Cex
M€ /ON/gs

2-12LiXK/5-51V

Power lon
Akkumulatoren

10 CHANNEL RECEIVER

Gaskniippel

ﬂ|:|u|:|lex

n-Ex REX




LVIETON
(3) EXBus

Der Mezon Pro unterstiitzt das Ex Bus Protokoll im vollem
Umfang. Das heil3t, er gibt die Telemetrie tiber den EX Bus aus, er
kann Uber die Geratelbersicht im JETI DC/DS Sender
programmiert werden und auch der Drosselkanal kann aus dem
EX Bus Signal ausgewertet werden. Ein separater Anschluss des
Kabels fiir den Drosselkanal ist dann nicht erforderlich.

3.1 Anschluss EX BUS

a) Mezon Pro Regler (40LMR, 50, 70LMR, 80) :
BEC Ausschalter

C€X
»ol ME/ON 50

>
B swid ECadjustable voltage
= X

LiKK/ 6-51V

JEI e
10 CHANNEL RECEIVER 3
" E1
=)
[ 2] (10]

aEEEX REXIC B BECAusgang

M: (q:¢
ME /ON 55

2-12Li0/5 -5V

Batterie

Power lon
J ) Akkumulatoren

10 CHANNEL RECEIVER A b g RECEIVER BATTERY.

aduplex

Nicht verbunden

«a
1 EEEX REX




@ Konfiguration

4.1 Zuordnung des Drosselkanals iiber den EX

Bus

1. Programmieren Sie einen Steckplatz des Empfangers auf EX
Bus (EXT/E1/E2).

2. Den Punkt "EX Bus Ansteuerung" auf "Ein-Auto" setzen.

Diesen Punkt finden Sie in -

der , Gerdteiibersicht" ->

MEZON Haupteinstell
"Mezon Pro" ->|——mas —
"Haupteinstellungen”. | fekon umu:re':;:::g

Setzen Sie die Kanalauswahl | ensanses
Drosselkanal fiber EX Bus Ein-Auto [7]

aufaktiv. 0 Clear
ey . Fail-Safe
3. Betatigen Sie den von lhnen | £irc. vemsgening 03s Bl
gewdhlten Geber zur g X | 2 @ ok
Ansteuerung der Drossel.

Der zugeordnete Kanal wird dann unter "Drosselkanal”
angezeigt.

Hinweis: Die Voreinstellung des Regler-FailSafe lasst den Motor
nach 0,3 Sekunden ohne giiltiges Signal vom Empfanger
abschalten (ohne Bremse). Die Verzogerung und das FailSafe
kénnen eingestellt werden.

4.2 Bremseinstellungen
e Unter ,Gerdteiibersicht”" -> "Mezon Pro" ->
"Bremseinstellungen"finden Sie die folgenden Optionen:

B W [1222:37
Wahlen Sie die Option

s |
soft
Mittel
Hart
Manuell
Proportional




Brems-Betriebsmodi: weich, mittel, hart mit fest definierten
Voreinstellungen fir Initial und End-Bremsstarke, die
Bremsverzogerung und deren Geschwindigkeit, sowie liber eine
frei programmierbare Bremse (F3A Bremse). Wird diese gewahlt,
dann kénnen Sie alle Bremsparameter frei einstellen. Zusatzlich
kann auch noch die proportionale Bremse aktiviert werden.
Damitist die Bremsstarke Giber den Drosselkniippel regelbar.

4.3 Abregelspannung
« Die Abregelspannung (,LiPO Uberwachung”) kann unter
»Gerdteiibersicht" ->

"Mezon Pro" -> "Limits" [ll|Wehor __ W[1z2253 (Il
eingestelltwerden. MEZON Limits
Hinweis: Im Lieferzustand ist der | Z2urfick
Mezon auf 3.2V pro Zelle und |[|Akkutye =]
. Zellenzahl Auto 7]
automatische Erkennung der || apschatespannung prozelte  3.2v
Zellenzahl eingestellt. Diese |[[Abschaltespannung setzen .0V
. r—
automatische Erkennung der | wax remperatur 100 6
Zellenzahl kann nur bei | verbrauchte Kapazitit I;I
. Ma, Strom 1804
Anschluss eines vollgeladenen |, o o s Abregein B
Akkus korrekt arbeiten.

4.4Einstellung der Motorparameter
Hinweis: Fir eine korrekte Anzeige der Drehzahl missen die
Anzahl der Magnetpole des Motors und eine evtl. vorhandene

Qetrlebeuntersetzung il e
eingegeben werden. 7 hisianiprail
. I otorkonfiguration
* Unter ,Geriteiibersicht" - | “=

> "Mezon Pro" -> Laufrichtung Normal 7]

" . . n o FWM Frequenz 8kHz 5]

Motquqnflguratlon f.l.nde.n Shaitpower uto 0% B

Sie die Einstellungen fir die | timing 25 [

Motorpole und die evtl. genutzte | poland w |

Getriebeuntersetzung. Untersetzung 101 I
Kommutierungs Langsam [7]

<< X | 2 [Bmil ok




4.5Einstellung der BEC Spannung

(MEZOM PRO 40LMR, 50,
70LMR, 80) i I (2 - |
MEZON Haupteinstell
<< Zurilck
Der Mezon Pro Regler (nicht die | ueseneningen
Opto-Versionen) verfiigen lber z::::':::mgu"s Nor‘,‘,:g
eine einstellbare BEC Spannung. | modus unidirektional [7]
Die maximale Spannung ist | oreaonal ober ex sus Aus 7]
abhangig von dem verwendeten | fuirsste verzsgerung -
Servostyp (HV Servos <> 6V- | Fail-safe Modus Motor-Aus [7]
Servos). 2’::;"&1:‘" Aus [
BEC Spannung sov
* Die BEC Soannung wird || »Obernehme Bec spannung
unter ,Gerdteiibersicht" -> | eingangsregelschwelle .

"Mezon Pro" ->
"Haupteinstellungen -> BEC
Spannung"vorgenommen.

* Bestdtigen Sie die vorgenommenen Einstellungen.

4.6 Drosselkniippel- Reaktion der individuellen

Modides Mezon Pro
4.6.1 Unidirektional-Modus

V.o &

-100% | > +100%
1 1 ]
die Einschaltung der das max.
(das Neutrale) Motorstart Gass

v Y

q00% << I £100%
1 1 1 ]
T T T 1
Bremse der
Aktivierung Motorstopp Unidirektional-Modus




4.6.2 Unidirektional-Modus mit proportionaler Bremse

L
/Lf_,/{

0% +100%
1 1 ]
T T T 1
die Einschaltung der das max.
(das Neutrale) Motorstart Gass

T

0% +100%
|
1

das Neutrale der das max.

’ Motorstopp Gass

-1 00% 0%
1 ]
T 1
max mm. das Neutrale
Bremse Bremse

Unidirektional-Modus mit proportionaler Bremse




4.6.3 Bidirektional-Modus mit vordefinierter Bremse

X

s —

f'
—_—
g e 4
0% IR 1100%
1 1 1 ]
T T T 1
die Einschaltung der das max.
(das Neutrale) Motorstart Gass

¥
e

0% +100%
1 1 1 ]
Bremse  der das max.
Aktivierung  Motorstopp Gass
\:\ ’
-1 00% l 0%
1 ]
I I T 1
das max. der
Gass Motorstart
-100% I 0%
1 1 1 ]
T T T 1
das max. der Bremse
Gass Motorstopp Aktivierung

Bidirektional-Modus mit vordefinierter Bremse




4.6.4Bidirektional-Modus mit proportionaler Bremse

L—
Y= _ ¢

0% +100%
1 1 ]
T T T 1
die Einschaltung  der das max.
(das Neutrale) ~ Motorstart Gass
-100% : 0%
1 1 1 ]
max. min. das Neutrale
Bremse

Q

S .

-100% 0%
I
I

das max. der das Neutrale
Gass Motorstart
o% . +100%
1 ]
T 1
das Neutrale min. max.
Bremse Bremse

Bidirektional-Modus mit proportionaler Bremse




@ Statusanzeige / Erklarungen zu Status

Start -Wenn Motorstartldngerals 3 Sekunden.
Kommutierung - Der Mezon Pro kann die Stellung der/des
Magnetenim Motor nicht erfassen.

Strom - Strom héher als im eingestellten Limit (Limit -
>maximaler Strom)
Temperatur - Temperatur hoher als im eingestellten Limit

(Limit->maximale Temperatur)
Drosseleingang - Fehler beim Auslesen des Signals des
Drosselkanals tiber das Drosselkabel oder tiber

denEXBus.

Spannung - Die Spannung liegt unterhalb der
eingestellten Abregelspannung (Limit->
Abregelspannung)

Kapazitat - Die erreichte Kapazitat liegt oberhalb der
eingestellten maximalen Kapazitat (Limit->
Kapatzitdt)

Speicher - Es ist ein Fehler beim Lesen des

Konfigurationsspeichers des Mezon Pro
aufgetreten. In diesem Falle werden die
Werkseinstellungen gesetzt.




@ Probleml6osungen

Problem

Nach Anschluss der
Antriebsbatterie startet der
Motor nicht obwohl der
Drosselkniippel bewegt wird.

Verursacht durch

Standardeinstellung: Das Kabel
fiir den Drosselkanal ist am

Empfénger nicht angeschlossen.

Losung

Kabel fiir den Drosselkanal
am Empfanger anschliessen.

Standardeinstellung: Der Mezon
Pro ist auf Drosselkanal iiber EX
Bus eingestellt.

Zuriicksetzen in den
Lieferzustand.

Drosselkanal iiber EX Bus:
Mezon Pro ist nicht auf dem
Steckplatz am Empfanger mit
der Ex Bus Ausgabe eingesteckt
(EXT/E1/E2).

Das Kabel mit dem roten
UNI-Stecker am Empfanger
mit der Ex Bus Ausgabe
anstecken (EXT/E1/E2).

Drosselkanal iiber EX Bus: der
Empfanger gibt kein EX Bus
Signal aus.

Steckplatz des Empféngers
auf EX Bus programmieren
(EXT/E/E2).

After connecting the battery
to the controller; The motor is
constantly beeping.

The throttle channel offset is not
within the allowed limits for the
selected controller mode.

Both controller mode and
proportional brake
adjustment require

displacement of neutral

throttle.

Der Motor rotiert ruckartig
und l&uft nicht rund.

Die Verbindung zwischen Motor
und Regler ist fehlehaft.

Kontrollieren Sie die Stecker
und/oder Létverbindungen
der drei Kabel zwischen

Motor und Regler.
Fehlerfunktion des Mezon Pro Kontaktieren Sie den JETI
selbst. Service.




Problem

Der Mezon Pro wird nicht in
der Geréteiibersicht des JETI
Duplex DC/DS-Senders

Verursacht durch

Der Mezon Pro ist nicht korrekt
angeschlossen.

Losung

Das Kabel mit dem roten
UNI-Stecker am Empfanger
mit der Ex Bus Ausgabe
anstecken (EXT/E1/E2).

angezeigt. ]
gezelg Empfénger ist nicht auf EX Bus Stedeplatz des Empfar.lgers
el auf EX Bus programmieren
’ (EXT/E1/E2).
Im Sendermenii
) "Gerdteiibersicht"->
Eines der "Mezon Pro"->

Der Motor stoppt Uberwachungsfeatures des " o "

: Telemetrie"-> "Status

automatisch. Reglers hat den Motor
kann man den Grund des
abgeschaltet.
Stopps auslesen >
Statusanzeige.
Nach eln'er Anderung des Trennen Sie den Mezon pro
Betriebesmodus . .
A Der Mezon Pro muss einmal neu vom Antriebsakku und
(unidirectional <-> L
T - starten/angeschlossen werden. | warten eigige Sekunden.
bidirectional) hat sich keine X
Dann wieder Anstecken.

Anderung ergeben..

Der Mezon Pro misst die
Drehzahl falsch.

Die Motorpolzahl und/oder die
evtl. Getriebeuntersetzung
waurde nicht richtig eingestellt.

Unter "Gerdteiibersicht" -
> "Mezon Pro"-> "Motor
Konfiguration™im DC/DS-
Sender Menii die Polzahl
und die
Getriebeuntersetzung
einstellen.




Problem

Der Motor dreht falsch
herum.

Verursacht durch

Kabelverbindung der drei Regler
> Motorkabel vertauscht.

Losung

Tauschen Sie zwei der drei
Kabel zwischen Regler und
Motor.

Unter "Gerdteiibersicht" -
> "Mezon Pro"-> "Motor
Konfiguration"im DC/DS-
Sender Menii die
Motordrehrichtung dndern.

Die BEC Spannung hat sich
nach dem Einstellen nicht
gedndert.

Diese Anderung muss bestétigt
werden.

Unter "Gerdteiibersicht"-
> "Mezon Pro"->
"Haupteinstellungen" die
neue BEC Spannung
einstellen und bestatigen.




ME/ION

DEUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektronischen Geréten (private Haushalte)

Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsatzen
der -Gruppe wurde ihr Produkt aus
hochwertigen Materialien und Kompanenten
entwickelt und hergestellt, die recycalbar und wieder
verwendbar sind,
Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elektrisehe und
elekironische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
vom Hausmill getrennt entsorgt werden milssen.
_ Bringen Sie bitte diese Produkte fir die Behandiung,
Rohstaflfriickgewinnung und Recycling zu den
gingerichtatan kommunalen Sammelstellen hzw.
Wertstoffsammelhdfen, die diese Geréte kostanlos
entgegennehmen.
Die ardnungsgemaie Entsargung dieses Produkts
dient dem Urmnweltschutz und verhindert migliche
schadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwelt,
die sich aus einer unsachpgemifen Handhabung der
Gerate am Ende lhrer Lebensdauer ergeben kénnten.
Genausre Informationen zur ndchstyelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei threr
Gemsindeverwaltung.

Fiir Geschaftskunden in der Europiischen Union

Bitte traten Sie mit Ihrem Handler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sis
elektrische und elektronische Gerste entsorgen méchten, Er halt weitere
Infarmationen fir sie bersit,

Informationen zur Entsorgung in Landern auBerhalb der

Europdischen Union
Dieses Symbeol ist nur in der Europdischen Union glltig.



Controleur Mezon Pro

@ Introduction France

Les contréleurs Mezon Pro ont été principalement développé
pour répondre aux exigences des clients souhaitant avoir un
controleur avec la télémétrie intégrée incluant un paramétrage
simple viaun émetteur DC/DS.

Ces controleurs ont été créé sur la base existante et éprouvée des
séries Mezon, avec des améliorations supplémentaires

-FonctionnementBidirectionnel

-Frein proportionnel

-Télémétrie compléte via EX/EX Bus
-Réglagesvialémetteur DC/DS

- Refroidissementamélioré

-Dimensions compactes

-BEC(régulation de tension) ultrapuissant




@ Vue d’ensemble

Les contréleur de vitesse MEZON PRO sont disponibles en
version OPTO et BEC. Les contréleurs MEZON PRO sont proposés
dans une large gamme du MEZON 40 PRO LMR au MEZON 85
PRO opto.

2.1 Technical data

Basic parameters MEZON PRO:

Modeéle Intensité Tension BEC ~ BEC  Dimensions
continue max.

2V I L4 R ) I )| [mm]

MEZON40proLMR| 40 [6-51| 15 [5-84|26x18x83| 75
MEZON70proLMR| 70 [6-51| 15 [5-8,4|26x18x83| 105
MEZON 50 pro 50 |6-51| 15 |5-84[26x23x83| 90
MEZON 80 pro 80 |6-51| 15 [5-84|26x28x83| 120
MEZON 55 proopto| 50 |6-51| - - | 26x18x83| 60

MEZON 85 proopto| 80 [6-51| - - |26x23x83| 90

*LMR (Limited Motor Run) - le controleur est spécialement concu
pour les planeurs. Le fonctionnement continu du moteur est
limité a quelques secondes.

2.2 Controleurs MEZON avec BEC

La version BEC du contréleur MEZON PRO contient un régulateur
de tension a découpage, permettant de fournir une tension et un
courant parfaits pour vos servos et récepteur.

Larégulation a découpage, également connu sous le nom de BEC
de commutation, peut fournir des courants considérablement
plus élevés que les BEC linéaires. Le niveau de la tension stabilisée
peut étre ajusté de 5-8,4V.



Connexiondu MezonPro(40LMR/50/70LMR/80)

Les contréleurs Mezon Pro inclus un régulateur de tension pour
alimenter les servomoteurs et le récepteur. Les servomoteurs
présents dans le modeles sontalimentés parle contréleur.

BECallumé

ez
ME/ON go
S il g
ELECTRONIC SPEED CONTROLLER
2-12LiXX/ 6-51V

=

2

wv

=

2

Nv

S &

a @ [ 6 | 10 CHANNEL RECEIVER

=€ aduplex S\émétrie Tensi
= 3 & = Télémétrie Tension
= «a .

s b @EEEX REX de sortie BEC

2.3 Version OPTO du contréleur MEZON PRO

La version OPTO du contréleur MEZON PRO ne contient pas de
régulateurdetension (BEC).

Cela signifie qu' une source de courant et de tension régulée doit
étrefournie. (viaunrégulateur séparée ou une batterie dédiée)
Les signaux entrant et sortant du contrleur Opto ne sont
électriquement pas connectés ala batterie principale.

Connexion du Mezon Pro Opto (55/85)
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LVIETON i
(3) EXBus

Les controleurs Mezon Pro supportent pleinement le protocol de
communication EX Bus, qui vous permettra de configurer et
d’avoir I'ensemble des données de télémétrie via votre émetteur
JetiDS/DC.

3.1 Connexion EX BUS
a) Controller MEZON PRO (40LMR, 50, 70LMR, 80) :

BECallumé
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@ Configuration

4.1 Procédure d’affectation des voies pour le

paramétrage du contréleur via EX Bus

1. Dans le récepteur (via le Device Explorer ), régler 'une des
voies (EXT/E1/E2)surEXBus

2. Régler le ,EX Bus Control” sur ,,On-Auto” dans le menu
»Connected Devices -> Melon Pro -> Main Settings”, et
confirmezla modification

3. Bougezl'entrée que vous souhaitez utiliser pour contréler le

Mezon Pro
Le réglage par défaut de la ” MEZON Regl ro——
. . a ONSe ormal
fonction Fail-Safe est d'arréter le M‘:,_e ) Unidirectionnel =]
moteur apres 0.3s ( sans Conroletxtus  onauto[S)
appliquer le frein moteur ). Ce | a. na_owllTTE clair |

délai et mode du Fail-safe 03s [
peuvent étre personnalisés. = ¢

4.2 Réglagedufrein
* Le paramétrage du frein moteur s'effectue via le menu
»Device Explorer -> Mezon Pro -> Brake Adjustment” ,
aveclesoptions suivantes:

Sélect. Option

Do

Médium

Fort

Manisel
Proportionnel

Modes: ,Fine, Medium et Hard sont les profils par défaut définis
par les performances initiales ( ,puissance finale -> délai ->



parameétres vitesse” ) . Apres avoir sélectionné le mode, les
parametresindividuels sont affichés.

En mode manuel, les paramétres individuels peuvent étre édités
et modifiés. Le frein proportionnel est ajustés en fonction des
réglages du controleur effectués ( voir les modes de
fonctionnementdans la suite de la notice)

4.3Tensionde coupure
* La tension de coupure du contréleur est réglage dans le

menu ,,Device e?(p{ore‘r -> el D m
Mezon Pro -> Limitations
MEZON Limites
”- << Retour
. . Type d'accumulateur Li-xx [F]
Latension de coupure par défaut || yombre de cefiutes Auto [
est réglée a 3.2V par cellule avec || Tension de coupure par cellule  3.2v [
. . . Réglage de tension OFF 0.0V
une détection automatique du |Soms
nombre de cellules. Le mode | Max température 100°C 3]
. . Capacité L
Automatique fonctionnement | wmax courant 1804 1
seulement si une batterie | Méthodedecoupure Ralentissez (7]

pleinement chargée est IS X[ 2 bl_Ok

connectée au controleur.

4.4Réglage des paramétres moteur
Pour une mesure correcte de la vitesse de rotation, il est
nécessaire de configurer le

. T ol wichozi o [zzza T
nombre de péle du moteur, le ol .
ratio de réduction si un MMEONM““’C"“'W
3 TTe << our
réducteurest utilisé. Rotation Normal ]
FWM Fréquence & kHz 7]
~ Pui de dém Auto 0% [7]
* Le nombre de ,péle du “':r':‘:m £ cmage A 2 [
moteur->Radioderéduction” |[comisrasenon J
R Mombre de piles 14[7]
sont ajustables dans le menu | oror cear T
»Deviceexplorer->MezonPro | Filtraticn Low RPN [7]
. . 5] T
->Motor Configuration,, ST 2 _lHcvol Ok




4.5 Réglage de tension du BEC (MEZOM PRO 40LMR,

50,70LMR, 80)
ﬁﬂmjmw W |12:22:50 m
La série des controleurs Mezon MEZON Réglag
. << Retour
Pro vous permet de pouvoir
personnaliser la tension du BEC. | Accélération 105 (]
X Réponse Narmal [F]
En fonction des servomoteurs | mode Unidirectionnel [7]
ez . . Contriile des srtrées
utilisés, ajustez cette tension | greuiioen o [
H Fail-Safe
pour olbtemr des performances | T o i sare 038
optimales: Made Fail-safe Mator-OFF 7]
« Le paramétrage de la | moge """ Prohibé [7]
tension s'effectue danslemenu |[F=me
. Tension BEC 5.0V
»Device Explorer->MezonPro |, Appliquer Ia tension BEC
-> Main Settings -> BEC | seuil de controle des entrées >

Voltage”. ret. | X | 2 |[@ad ok
e Confirmez "Use BEC
Settings" pourappliquer les paramétres au BEC.

4.6 Réglage de la distribution des modes de
fonctionnementdu contréleur.
4.6.1Mode unidirectionnel
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4.6.2 Mode unidirectionnel avec frein moteur proportionnel
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4.6.3 Bidirectional mode with predefined brake
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4.6.4 Mode bidirectionnel avecfrein proportionnel
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@ Explication des différents status

Start - Si la séquence de démarrage moteur est
supérieurea3s

Commutation - Le contrleur n'est pas en mesure de lire
correctementla position du rotor

Current - Le Courant est plus important que le courant
maximal définis (Limit-> Maximum current)

Temperature - La température est plus importante que la
température maximale définie (Limit->
Maximum temperature)

Controlinput - Ily avait une erreur dans la lecture du canal des
gaz, soit de I'impulsion PPM ou du protocole EX
Bus.

Voltage - La tension est inférieure a la tension de
commutation spécifiée aprés la mise sous
tension (Limite-> Tension de commutation
déterminée)

Capacity - La capacité consommée est plus importante
que la capacité définie (Limit-> Capacity Remain)
Memory - Une erreur est survenue lors de la récupération

de la configuration du contréleur et de la
réinitialisation des parameétres d'usine
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@ Dépannage

Probleme

Apreés avoir connecté la
batterie au contrdleur, le
moteur ne démarre pas et ne
tourne pas lorsque les gaz
sont en marche.

Cause

Contrdle standard: le canal des
gaz n'est pas correctement
connecté au récepteur.

Solution

Connectez le fil noir du
controleur au canal des gaz
sur le récepteur.

Controle standard: le contrdleur
est réglé pour un controle via EX
Bus.

Chargez la configuration par
défaut.

Controle par EX Bus: Le
controleur n'est pas connecté au
récepteur sur EXT/E1/E2

Connectez le cable rouge du
contrdleur sur le port EXT/
E1/E2 du récepteur.

Controle par EX Bus: le récepteur
n'est pas en mode EX Bus

Dans le récepteur, réglez la
sortie ol est branché le
controleur en EX Bus

Apreés avoir connecté la
batterie au contréleur, le
moteur bipe constamment.

Le décalage du canal des gaz ne
se trouve pas dans les limites
autorisées pour le mode du
controleur sélectionné.

Le mode de régulation et le
réglage proportionnel du
frein nécessitent un
déplacement de la
commande des gaz neutre.

Le moteur tourne
brusquement et ne
fonctionne pas.

Certains des cables allant du
contrdleur au moteur sont
sectionnés

Vérifiez les cables et les
connecteurs entre le
contrdleur et le moteur.

There was a malfunction of the
controller.

Contactez le support
technique

Le controleur n'est pas visible
sur I'émetteur DC/ DS dans le
Device Explorer

Le controleur n'est pas
correctement connecté au
récepteur

Connectez le cable rouge du
controleur sur le port EXT/
E1/E2 du récepteur.

Le récepteur n'est pas en mode
EX Bus

Dans le récepteur, réglez la
sortie oll est branché le
controleur en EX Bus




Probléme Cause Solution
Le menu de I'émetteur
Une ou plusieurs des Device Explorer"->
Le moteur s'arréte protections des controleurs ont "Mezon Pro"->
automatiquement. été activées et ont arrété le "Telemetry"-> "Status"
moteur. Vous trouverez pourquoi le
controleur s'est arrété.
Aorés avoir changé le mode Débranchez la batterie du
P change ; Le contréleur doit étre controleur. Attendez
du contrdleur, rien n'a P .
P redémarré pour appliquer le quelques secondes et
changé (unidirectionnel <-> X
e changement. connectez la batterie au
bidirectionnel). N
contrdleur.

Le contrdle ne mesure pas
correctement la vitesse de
rotation du moteur.

Le controleur a mal réglé e
nombre de pdles du moteur ou
le rapport de réduction du
moteur.

Réglez dans le menu de
I'émetteur ,Device
Explorer"-> "Mezon Pro" -
> "Motor Configuration”,
le nombre de pdle du
moteur et le ratio de
réduction

Le moteur tourne dans le
sens opposé.

Combinaison inappropriée de
connexions de cables au moteur.

Fchangez deux cables entre
le contréleur et le moteur.

Dans le menu de I'émetteur
Device Explorer"->
"Mezon Pro"-> "Motor
Configuration”, inverser le
sens de rotation du moteur.

La tension du BEC n'a pas
changé apres la configuration
via I'émetteur.

Le changement de tension BEC
doit étre confirmé.

Confirmez le changement de
valeur dans le menu
Device Explorer”->
"Mezon Pro"-> "Main
Settings"-> "Use BEC
Settings".




Informations sur le recyclage des équipements
électriques et électroniques pour les particuliers
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‘ Ce symbole sur les produits et/ou sur les documents
d'accompagnement signifie que les produits électriques
et électroniques ne doivent pas étre mélangés avec les
ordures ménageres.
_ Pour un traitement adéquat, la récupération et le
recyclage, merci d'apporter ces produits sur un point de
collecte agréé, ou ils seront acceptés sans frais. Dans
certains pays, vous avez la possibilité de ramener vos produits a votre détaillant
quandvous achetezun nouveau produit équivalent.
Vous débarrasser correctement de ce produit aide a préserver les ressources
naturelles et évite les effets néfastes sur la santé humaine et sur I'environnement
qui peut survenir dans le cas d'une mise au rebut inappropriée. Merci de
contacter vos autorités locales pour plus de détails sur le point de collecte le plus
proche.
Des amendes peuvent vous étre appliquées en cas de non-respect des
réglements en application delalégislation nationale.

Pour les utilisateurs professionnels dans I'Union Européenne
Si vous voulez vous débarrasser d'équipements électriques et électroniques,
mercide contactervotredistributeur ou fournisseur pour plus d'informations.

Informations surlerecyclage dansles pays hors deI'Union Européenne
Cesymbole n'estvalide que dans'Union Européenne.

Si vous voulez vous débarrasser de ce produit, merci de contacter vos autorités
locales ou votre distributeur et demandez quelle est la bonne facon pour vous
débarrasserdu produit.
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