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MVa r|02 - méFeni atmosférického tlaku
@ Popis a funkce CES'S’@

MVario2 je systém méfici atmosféricky tlak, podle kterého je
vypocitdvana nadmorska vyska, rychlost stoupdnia klesani. Déle se
provadi zéznam extrém( (minimdlnich a maximalnich hodnot),
signalizace zmény stoupéni/klesani a senzor taktéz upozorfuje na
pfekroceni nastaveného alarmu. Informace ze senzoru jsou
prenaseny systémem Duplex k obsluze.

Systém Duplex vyuziva pro komunikaci pasmo 2,4GHz, které
umoznuje pfendset data nejen do modelu k jehotizeni, aleizpét do
vysilace. Telemetrickd data ziskana za provozu se prendsi v redlném
Case a aktualni stav mérenych velicin je mozné zobrazovat na LCD
JETIBOXu nebo navysilacich fady DC/DS.

1.1 Hlavnifunkce

e Meéfenivysky, tlaku ateploty.

e \Velmipresndarychldindikace stoupaniaklesani.

e Moznostzvukové signalizace alarmi za pouzitiTxmodulu ¢i
JETIBOXu profi.

e Moznost pouzitjako Expander pro pripojeni dalsich cidel.

o Nastavitelnd kompenzace energie (TEK) za pouziti senzoru
MSPEED EX.

e Moznost pouzitive funkci vyskového spinace v kategoriich FAI
F5J ¢i ALES.

e Zafizenije kompatibilnis protokolem EX Bus, tzn.je mozné jej
pohodIné nastavit pres specialnimenu ve vysilacich fady
DC/DS.

e Moznostaktualizace firmware.
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1.2 Technické parametry

Technické parametry MVARI02

Rozméry 35x16x7mm
Hmotnost s vodici 59

Presnost méieni absolutni/relativni vysky +9m/£3m
RozliSeni mérené vysky 0,Tm

Typicky Sum méfeni zmény vysky +0,05m/s
Rozsah méfeni 450+1100hPa
Provozni teplota -10+85°C
Napdjeci napéti 3584V
Spotfeba 15mA

Senzor umoznuje nastavit zvukovou signalizaci pro rychlost
stoupani/klesani nebo prekroceni nastaveného alarmu. Zvukova
signalizace ma 4 rdzné druhy (kroky) pro stoupani a stejny pocet
krokd pro klesani. Velikost kroku je mozné uzivatelsky nastavit.
Stoupani je signalizovano kratkymi prerusovanymi tony. Klesani je
signalizovano dlouhymi trvalymitény.

@ Umisténi a zapojeni

2.1 Umisténi senzoru MVario2

MVario2 je velice citlivy barometricky senzor. Jakakoliv zména
tlaku zplsobuje zménu indikované vysky, rychlosti stoupani atd.
Senzor by nemél byt ovliviiovan tlakem proudiciho vzduchu v
modelu, ale pouze statickym atmosférickym tlakem. Proto je nutné
dbét na vhodné umisténi senzoru v modelu. Senzor umistéte v
modelu tam, kde na néj bude plsobit pouze staticky atmosféricky
tlak. Pro dosazeni co nejpiesnéjsiho méreni vysky neumistujte
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senzor do blizkosti objekt(, které se béhem letu zahfivaji (napt. v
okolimotoru ¢iregulatoru).

2.2 Zapojeni senzoru MVario2

MVario2 ma jeden vystup oznaceny jako Ext. a dva
programovatelné porty, jez jsou oznaceny Ext1/ESC In, resp.
Ext2/ESC Out. Vystupem senzoru se informace pifendsi do
pfijimace nebo JETIBOXUu a tento vystup zaroven slouzi jako
napajeni.

Moznosti funkce programovatelnych pinti

Ext1/ESCIn Ext2/ESC Out

Vypnuto Vypnuto
Expander Expander
ESC/Servo vstup ESC/Servo vystup
Logicky vstup €. 1 Logicky vstup ¢. 2

2.2.1 Zapojeni pouze s pfipojenym terminalem JETIBOX

Trivodicovy kabel s konektorem JR (¢erny konektor) je mozné
zapojit piimo do JETIBOXu (konektor oznaceny Impuls, + - ).

K napajeni pouzijte druhy vstup JETIBOXu, ktery je oznacen (+-)
a pfivedte napéti v rozsahu 5-8,4V.V tomto zapojeni neni vyuzit
bezdratovy pfenos dat a mérené hodnoty jsou zobrazovany
pfimo na LCD JETIBOXu. Toto zapojeni neumoznuje generovani
alarmi a zvukovou signalizaci varia, protoZze sirénka je soucasti
vysilaciho modulu, ktery neni v tomto pfipadé pfipojen. Alarmy
jsou zobrazovany pouze na LCD.
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2.2.2 Zapojeni s pfijimacem a vysilacim modulem Duplex

Trivodicovy kabel senzoru MVario2 s konektorem JR (¢erny
konektor) pfipojte do prijimace Duplex na jeho zadni strané
(konektor oznacen Ext.). Vstup senzoru, ktery je oznacen jako
Ext1/ESC In, nastavte pomoci JETIBOXu do funkce vstupu servo
impulzd. Pomoci pfidavného vodice s konektorem JR propojte
vstup Ext1/ESC In s volnym kanalem pfijimace. Tento kanal pak
bude ve spojeni s Tx modulem slouzit pro ovladani akustické
indikace stoupani a klesani. Napt. spinacem v jedné poloze bude
akusticka indikace zakazana; prepnutim do druhé polohy za¢ne
vario indikovat rychlost ,,stoupdni/klesdni”. Senzor MVario2 je
napajen z pfijimace. Pro nastaveni parametr( senzoru pfipojte
JETIBOX k vysilacimu modulu a zapnéte prijimac a vysilac.

2.2.3 Zapojeni pres Expander

Trivodicovy kabel senzoru MVario2 s konektorem JR (¢erny
konektor) pfipojte do jednoho ze vstupl Expanderu. Vstup
senzoru MVario2, jenz je oznacen jako Ext1/ESC In, opatfete
konektorem JR, nakonfigurujte jako vstup servo impulzd a
pfipojte na volny kanal pfijimace. Expander nabizi moznost
pfipojeni vice telemetrickych ¢idel na jeden pfijimac. Senzor
MVario2 je v tomto pfipadé napajen z Expanderu a Expander je
napajen z pfijimace.
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@ Nastaveni
3.1 Nastaveni pomoci JETIBOXu

Knastaveniparametrii a vycitanidat slouziterminal JETIBOX.

Po pfipojeni k senzoru MVario2 se zobrazi Uvodni obrazovka, ktera
obsahuje v prvnim fadku identifikaci senzoru a relativni
nadmofskou vysku.

V druhém fadku se nachazi indikator a hodnota varia (rychlost
stoupdni/klesani v metrech za sekundu). Indikator varia je tvoren z
osmi pozic. Po¢tem zaplnénych pozic indikatoru se signalizuje
rychlost stoupdni a klesdni. Symbol ,>" je jeden krok stoupani.
Symbol <" je jeden krok klesani. Zmacknutim tlacitka D (dolii) na
JETIBOXu vstoupite do menu senzoru MVario2.

3.1.1 Menu senzoru MVario2 v prostiedi JETIBOXu

1.MENUSENZORU: AKT. HODNOTY - stlacenim
tlacitka D (Sipka dolQ) vyberete zobrazeni aktualnich méfenych
hodnot

Rel./Abs. Vyska - relativni a absolutni nadmofiské vyska. Po
zapnuti se z absolutni vysky vytvofi referen¢ni (nulova) hladina
pro relativni vysku. Relativni vyska udava rozdil mezi aktudlni
absolutnivyskou a nulovou referené¢nihladinou.

Vario, alternativné Vario/Kompenzov. - zobrazuje aktudlni
rychlost stoupani/klesani v metrech za sekundu. Alternativné
vedle aktudlni rychlosti stoupani/klesani je zobrazena hodnota
ziskand po kompenzaci celkové energie pomoci senzoru
MSPEED EX.
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Absolutni tlak - zobrazuje aktualni atmosféricky tlak udavany v
hPa.

Teplota - zobrazuje aktualni teplotu senzoru.

ESC Vstup/Vystup — v milisekundach je zobrazena vychylka
pfijimacového kanalu, ktery je pfipojen na pfislusny konektor
Ext1/ESC In, resp. Ext2/ESC Out. Pro zobrazeni korektnich
hodnot je nutné piislusny vstup a vystup nakonfigurovat v
nastaveni senzoru.

2.MENU SENZORU: MIN/MAX - stlacenim tlacitka D (Sipka dold)
vyberete zobrazeni zdznamu extréml, které nastaly béhem
méreni.

Vario MIN/MAX - zobrazuje minimalni klesdni a maximalni
stoupani.

Maximalni vyska — zobrazuje maximalni dosazenou relativni
vysku.

Teplota MIN/MAX - zobrazuje minimalni a maximalni teplotu
senzoru.

FAI Vyska - v rezimu FAI F5J je zde zobrazena vychozi vyska letu,
kterd odpovida platnym pravidlm FAIF5J.

Max. rychlost — maximalni rychlost zméfena pomoci
pfipojeného senzoru MSPEED EX.

Reset MIN/MAX - ru¢ni smazadni minim a maxim, po smazani
nasleduje reinicializace vyskoméru. Sou¢asnym stlacenim Sipky R
a L (vpravo a vlevo) vymazete zdznam vSech méfenych
parametrd.
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3. MENU SENZORU: NASTAVENI - stlacenim tlacitka D (Sipka dol)
prejdete do zdkladniho nastaveni senzoru MVario2.

Rezim zarizeni — umoziuje rychle nastavit zakladni funkci
senzoru. Kdispozici jsou tyto moznosti

e Vario - standardni univerzalnirezim pro vétsinu aplikaci.Vtomto
rezimu je mozné libovolné nastavovat porty Ext1/ESC In a
Ext2/ESC Out, rovnéz Ize pouzit kompenzaci celkové energie
pomocicidlaMSPEED EX.

o F5J Limiter - specidlni rezim pro tréninkové lety kategorie FAI
F5J. V tomto médu slouzi port Ext1/ESC In jako vstup kandlu
plynu z pfijimace, naopak port Ext2/ESC Out je pouzit jako
vystup pro pfipojenielektronického regulatoru otacek.

Pozndmka:

Pro soutézni lety kategorie FAI F5J existuje separdtni firmware,

ktery je volné dostupny ke stazeni na strankdch

www.jetimodel.com a je vzdy oznacen svou verzi MVario2 V.

FX.XX. Tento firmware je maximdlné zjednodusen, md

zablokované telemetrické funkce a dovoluje pouZiti pouze ve

funkcivyskového limiteru.

o ALES Limiter - speciélni rezim pro kategorie typu ALES (Altitude
Limited Electric Soaring). V téchto kategoriich se automaticky
vypind motor po prekroceni zadané vysky a po uplynuti
specifikovaného motorového casu (vzdy rozhoduje udalost,
kterd nastala jako prvni). Port Ext1/ESC In slouZi jako vstup
kandlu plynu z pfijimace, naopak port Ext2/ESC Out je pouzit
jako vystup pro pfipojeni elektronického regulatoru otacek.
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Rezim Ext1, resp. Rezim Ext2 - jestliZe se zafizeni nachazi v rezimu
Vario, port Ext1/ESC In, resp. Ext2/ESC out, Ize nakonfigurovat
do nékolika funkénich alternativ:

o Vyp. (vychozinastaveni) - port nemé zadnou funkci.

e Expander - k portu je mozné pfipojit libovolny senzor
(podporované jsou senzory pouzivajici protokol JETIBOXu,
Duplex EX a EX Bus). Detekce pfitomnosti senzoru MSPEED EX
probihd automaticky.

e ESC/ServoVst - port je nakonfigurovan jako vstup servo impulzi
z libovolného kandlu pfijimace. Na zakladé velikosti vychylky
daného kandlu je mozné aktivovat ¢i zablokovat generovani
akustickych signald rychlosti stoupani/klesani, jez jsou dale
indikovany vysilacim modulem ¢i ptipojenym JETIBOXem profi.
Plati pouze pro port Ext1/ESCIn.

e ESC/ServoVys — port je nakonfigurovan jako vystup servo
impulzd. V rezimu Vario je na vystupu stejna vychylka jako na
vstupu Ext1/ESC In, v ostatnich rezimech (F5J Limiter a ALES
Limiter) tento port slouzi k Fizeni kanalu plynu a je pfifazen
automaticky. Plati pouze pro port Ext2/ESC Out.

o Log. vstup - dany port se pfepne do rezimu digitalniho vstupu.
Detekovand hodnota (log. 1 nebo log. 0) je nésledné dostupna
prostfednictvim EX telemetrie a napf. na vysila¢i DC/DS lze
pfifadit libovolnou akci na zakladé hodnoty logického vstupu
senzoru.

Rozhodovaci tabulka logickych trovni Rozsah napéti

Log.0 0-1V
Log. 1 1,9-3.3V
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Vypinaci vyska — v rezimu ALES se timto parametrem nastavi, v
jaké vysce bude motor vypnut (50 - 500m, vychozi hodnota
200m).

Vypinaci cas - v rezimu ALES tento parametr urcuje maximalni
moznou dobu chodu motoru. Po uplynuti této doby bude motor
automaticky zastaven (1-120s, vychozihodnota 30s).

Motor vypnut -V rezimu ALES a F5J indikuje uroven vychylky na
kanalu plynu, jez je chdpana jako vypnuty motor. Piekrocenim
této vychylky (ve vychozim stavu 1,1ms) se spousti odpocet
motorového casu.

Citlivost varia - ovliviiuje filtraci vstupnich dat z tlakového
senzoru. Cim vy33i bude citlivost senzoru, tim rychlejsi budou
odezvy na zménu vysky. Je viak mozné, ze soucasné dojde ke
zvyseni Urovné indikovaného Sumu. Ve vychozim stavu je
nastavena stredni citlivost.

Kompenz. MSPEED - urcuje miru kompenzace celkové energie
(TEK) pomoci senzoru MSPEED EX. Ve vychozim stavu je
kompenzace vypnuta. Hodnota je dostupna jako zvlastni
parametr EX. Pro spravnou funkci kompenzace je nutné
prepnout port Ext1 nebo Ext2 do rezZimu Expander a do tohoto
portu pfipojit senzor MSPEED EX. Senzor je detekovan
automaticky. Pro vodni nastaveni doporucujeme hodnotu 50%
a nasledné dalsi experimentovani v zavislosti na provedenych
letovych zkouskach.

Spravné nastaveni kompenzace celkové energie slouzi k
potlaceni efektu zmén v fizeni na zvukovou signalizaci. Napt. po
pfitazeni vyskového kormidla nedojde k signalizaci stoupani,
prestoze se zvétsi vyska modelu. Naproti tomu bude stéle
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indikovano klesani, nebot soucasné s pfitazenim kormidla
dochazi ke snizeni letové rychlosti, ¢imz se zhorsi obtékani kfidla
a model se dostavd do aerodynamicky méné vyhodnych
podminek.

Zaokrouhl. vysku - povoli ¢i zakdze zaokrouhlovani vysky, jez se
posild v telemetrii EX a Ize ji zobrazit na vysila¢i nebo JETIBOXu
profi. Relativni a absolutni vyska se zaokrouhluji na celé metry,
takze vysila¢ napf. pfi aktivovaném hlasovém vystupu ozndmi
aktudlnivysku bezdesetinné ¢asti.

Tlak u more - pro vypocet absolutni vysky je bran jako reference
atmosféricky tlak u hladiny more. Zde nastavte aktualni tlak v
dané lokalité pfepocteny k hladiné more pro co nejpresnéjsi
vypocet vysky. Tento parametr neni dostupny v rezimech F5J a
ALES.

4. MENU SENZORU: ALARMY/VARIO - stlacenim tlacitka D (Sipka
dol(l) prejdete do nastaveni alarmu a zvukové indikace senzoru
MVario2. Pokud néktera hodnota prekrodi ji pfislusny alarm, pak
sena LCD JETIBOXu v tvodni obrazovce (na druhém fadku) bude
stfidavé zobrazovat plvodni obsah a pfislusny alarm; sirénka
vysilaciho modulu jej bude signalizovat akusticky. Prvni tén je
upozoriovaci a druhy signalizuje pismeno z morseovy abecedy
prislusného alarmu. Pokud je nastaven alarm na ,Vyp., je tento
alarmvypnut.

Povol Zvuk/Alarm - Timto parametrem lze zakdzat veskerou
akustickou signalizaci senzoru. V pfipadé, ze pouzivéate vysilaci
modul JETI Duplex nebo zafizeni JETIBOX profi, povolte
zvukovou signalizaci (Povol Zvuk/Alarm = Ano). Jestlize naopak
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pouzijete vysila¢ fady DC/DS, doporucujeme zvukovou
signalizaci senzoru nechat zakazanou, jelikoz veskera dalsi
nastaveni (alarmy, signalizace varia) se provedou na vysilaci
pfimozhodnotEX.

Citlivost stoup. ,Citlivost klesa. - nastaveni citlivosti senzoru, kterd
urcuje velikost kroku indikdtoru v Gvodni obrazovce a kroku
zvukové signalizace. Citlivost se nastavuje zvlast pro stoupani a
klesani. (Pf. nastaveni citlivosti na 1m: Pfi plném zaplnéni
indikdtoru varia na ivodni obrazovce je velikost stoupani/klesani
4m/s akrok zvukové signalizace +1m/s)

Perioda pipani - nastaveni doby mezi skupinou tonl zvukové
signalizace varia. Pocet ton( odpovida zméné stoupani/klesani,
které nastalo béhem této nastavené doby.

Spousteci uroven - nastaveni hodnoty délky vstupniho impulsu,
pfi jejimz prekroceni se zacne zvukové signalizovat velikost
stoupani/kleséni. Pokud vstup MVaria2 neni pfipojen ke kanalu
pfijimace, je zvukova signalizace zapnutd trvale. (Vstup
doporucujeme pfipojit ke kandlu pfijimace, ktery je ovladan
prepina¢em na vysila¢i nebo kanalem ovladajicim motor.)

Z.signal. varia- nastavenijednoho ze 4 rezimu zvukové signalizace
varia. Pii volbé ,Zap.” je aktivni zvukova signalizace klesani i
stoupani. Pfi ,Zap. klesani” je aktivni pouze zvukova signalizace
klesani a pfi ,,Zap. stoupa.” je aktivni pouze zvukova signalizace
stoupani. V rezimu ,Vyp.” je zvukova signalizace varia vypnuta.
Tato nastaveni se netykaji zvukové signalizace alarmu.Ta je trvale
zapnuta. (V pfipadé, ze chcete byt informovani pouze o
prekroceni nastaveného alarmu, je nutné vypnout signalizaci
varia. Nedoporucujeme mit soucasné nastaveny alarmy i
zapnutou signalizacivaria.)
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Hor. alarm varia - nastaveni signalizace pro pfili$ rychlé stoupani.
Pokud méfena hodnota varia preséhne nastavenou hodnotu, je
aktivovanalarm.

Dol. alarm varia - nastaveni signalizace pro pfilis rychlé klesani.
Pokud mérend hodnota varia pfesdhne nastavenou hodnotu, je
aktivovanalarm.

Zvuk alar. varia - nastaveni pismene z Morseovy abecedy, které
bude reprezentovat prekroceni nastaveného alarmu varia
zvukovym ténem vysilaciho modulu DuplexTx.

Hor. alarm vysky - nastaveni signalizace pro relativni vy$ku. Pokud
mérend hodnota relativni vysky pfesahne nastavenou hodnotu,
jeaktivovanalarm.

Zvuk alar. vysky — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které
bude reprezentovat prekro¢eni nastaveného alarmu vysky
zvukovym ténem vysilaciho modulu DuplexTx.

5.MENUSENZORU: EXPARAMETRY

MVario2 nabizi nasledujici telemetrické udaje pro zobrazeni na
vysilaci ¢i JETIBOXu profi:
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C. | Oznaceni | Popis

MVario2 | Nazev senzoru.

.| Vario Indikace stoupdni/klesani s rozliSenim 0,01m/s.

.| Abs. vyska | Absolutni vyska nad hladinou mofe s rozlisenim 0,1m.

.| Rel. vyska | Relativni vyska nad referencni Grovni s rozlisenim 0,Tm.

.| Atm. tlak | Atmosfericky tlak v hektopascalech.

.| Teplota [ Teplota senzoru.

.| Servo vyst | Velikost vystupniho impulzu pro servo i requlator, v milisekundach.

.| FAIvyska [V rezimu F5) Limiter je zde zobrazovana vychozi vyska letu. Viypocet je proveden
dle postupu uvedeném v aktudlnim znéni pravidel.
8. Kom. vario | Indikace stoupani/klesani se zapoctenim kompenzace zmény rychlosti.

9.| Log vstup1| Hodnota log. 1 nebo log. 0 detekovand na portu Ext1/ESCIn.
10.| Log vstup2 | Hodnota log. 1 nebo log. 0 detekovand na portu Ext2/ESC Out.

Nlo|lwn|p|lw|N|(=

11.| Status Stav zafizeni vyjadreny kédem.
... Inicializace zafizeni po resetu
... Médy F5J a ALES: ¢ekani na stazeni plynu
.. Zafizeni piipraveno
... Médy F5J a ALES: motor bézi
...Mdd F5J: Motor zastaven a odpocitéva se 10s po jeho vypnuti
... Mad F5J: FAl vyska byla zméfena,
Mdd ALES: motor vypnut a vypinaci vyska zméfena

(O I T =

Parametry Ize vyloucit z telemetrického protokolu EX, takze v
piipadé nutnosti se nepotiebné Udaje viilbec nebudou posilat a
nebude mozné je zobrazovat na vysilaci DC/DS ani JETIBOXu profi.
Jestlize nékteré parametry zakazete, budou se ty zbyvajici posilat
castéji (limitem je viak perioda opakovani 100ms).

6.MENUSENZORU: SERVIS

VychoziNastaveni - soucasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a
vlevo) je obnoveno tovérni nastavenisenzoru.
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3.2 Nastaveni pomoci vysilace fady DC/DS

Senzor MVario2 Ize snadno konfigurovat pomoci nékterého
vysilace fady DC/DS. Jestlize pfepnete spdrovany pfijima¢ do
rezimu EX Bus a do jeho portu Ext. pfipojite MVario2, zafizeni
bude automaticky detekovano a je mozné jej nakonfigurovat v
nabidce, Model-> Pfipojend zarizeni”.

Upozornéni:

Pro sprdvnou funkcnost je treba verzi FW. vysilace alespon
2.20 (nebo vyssi) a verzi FW. prijimace 3.14 (nebo vyssi). Ddle
se presvédcte, Ze ve sloZce Devices na SD karté vysilace se
nachdzikonfiguraénisoubor MVARIO2.bin.

o0 [ voenozi CIEEBEE -

MVARIO2 EX

Hlani nastaveni
Telemetrie
Telemetrie Min/Max >>

Reset do wychoziho nastavenf. ..

3.2.1 Menu senzoru MVario2 v prostiedi vysilace DS/DS

1. Rezim zafizeni - umozZnuje rychle nastavit zakladni funkci
senzoru. Kdispozicijsou tyto moznosti

e Vario - standardni univerzalni rezim pro vétsinu aplikaci. V
tomto reZzimu je mozné libovolné nastavovat porty Ext1/ESCIna
Ext2/ESC Out, rovnéz Ize pouzit kompenzaci celkové energie
pomocicidlaMSPEED EX.
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o F5J Limiter — specialni rezim pro tréninkové lety kategorie FAI
F5J. V tomto médu slouzi port Ext1/ESC In jako vstup kandlu
plynu z pfijimace, naopak port Ext2/ESC Out je pouzit jako
vystup pro pfipojenielektronického regulatoru otacek.

Pozndmka:

Prosoutéznilety kategorie FAI F5J existuje separdtni firmware,
ktery je volné dostupny ke stazeni na strdankdch
www.jetimodel.com a je vZdy oznacen svou verzi MVARIO2 V.
FX.XX. Tento firmware je maximdlné zjednodusen, md
zablokované telemetrické funkce a dovoluje pouziti pouze ve
funkcivyskového limiteru.

o ALES Limiter - speciélni rezim pro kategorie typu ALES (Altitude
Limited Electric Soaring). V téchto kategoriich se automaticky
vypind motor po prekroceni zadané vysky a po uplynuti
specifikovaného motorového casu (vzdy rozhoduje udalost,
kterd nastala jako prvni). Port Ext1/ESC In slouzi jako vstup
kandlu plynu z pfijimace, naopak port Ext2/ESC Out je pouzit
jako vystup pro pfipojeni elektronického regulatoru otacek.

Méd Ext1, resp. Ext2 - jestlize se zafizeni nachdzi v rezimu Vario,
port Ext1/ESC In, resp. Ext2/ESC out Ize nakonfigurovat do
nékolika funkénich alternativ:

o Vyp. (vychozinastaveni) - port nema zadnou funkci.

e Expander - k portu je mozné pfipojit libovolny senzor
(podporované jsou senzory pouzivajici protokol JETIBOXu,
Duplex EX a EX Bus). Detekce pfitomnosti senzoru MSPEED EX
probihd automaticky.
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e ESC/ServoVst. — port je nakonfigurovan jako vstup servo
impulzd z libovolného kanélu pfijimace. Na zékladé velikosti
vychylky daného kandlu je mozné aktivovat ¢i zablokovat
generovani akustickych signalG rychlosti stoupani/klesani, jez
jsou dale indikovany vysilacim modulem ¢i pripojenym
JETIBOXem profi. Plati pouze pro port Ext1/ESCIn.

® ESC/ServoVlyst. — port je nakonfigurovan jako vystup servo
impulzd. V rezimu Vario je na vystupu stejna vychylka jako na
vstupu Ext1/ESC In, v ostatnich reZimech (F5J Limiter a ALES
Limiter) tento port slouzi k fizeni kandlu plynu a je pfifazen
automaticky. Plati pouze pro port Ext2/ESC Out.

o Log. vstup - dany port se pfepne do rezimu digitalniho vstupu.
Detekovand hodnota (log. 1 nebo log. 0) je nasledné dostupna
prostrednictvim EX telemetrie a napt. na vysilaci DC/DS lze
pfiradit libovolnou akci na zakladé hodnoty logického vstupu
senzoru.

2.Nastavenilimiteru
Zobrazisevrezimech ALES Limitera F5J Limiter.

Vypinaci vyska - v rezimu ALES se timto parametrem nastavi, v
jaké vysce bude motor vypnut (50 - 500m, vychozi hodnota
200m).

Vypinaci ¢as - v rezimu ALES tento parametr ur¢uje maximalni
moznou dobu chodu motoru. Po uplynuti této doby bude motor
automaticky zastaven (1-120s, vychozi hodnota 30s).

Motor vypnut -V rezimu ALES a F5J indikuje Groven vychylky na
kanalu plynu, jez je chdpana jako vypnuty motor. Pfekrocenim
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této vychylky (ve vychozim stavu 1,1ms) se spousti odpocet
motorového ¢asu.

3.Nastavenivaria

Tlak u more - pro vypocet absolutni vysky je bran jako reference
atmosféricky tlak u hladiny mote. Zde nastavte aktualni tlak v
dané lokalité prepocteny k hladiné more pro co nejpresnéjsi
vypocet vysky. Aktualni nadmoiska vyska se bude rovnéz
zobrazovat. Tento parametr neni dostupny v rezimech F5J a
ALES.

EX Citlivost varia — ovliviiuje filtraci vstupnich dat z tlakového
senzoru. Cim vy33i bude citlivost senzoru, tim rychlejsi budou
odezvy na zménu vysky. Je viak mozné, ze soucasné dojde ke
zvyseni Urovné indikovaného Sumu. Ve vychozim stavu je
nastavena stredni citlivost.

EX Zaokrouhlovat vysku - povoli ¢i zakaze zaokrouhlovani vysky,
jez se posila v telemetrii EX a lze ji zobrazit na vysila¢i nebo
JETIBOXu profi. Relativni a absolutni vyska se zaokrouhluji na
celé metry, takze vysila¢ napf. pfi aktivovaném hlasovém vystupu
oznami aktualnivysku bez desetinné ¢asti.

Generovat alarmy JETIBOXu - povoli nebo zakéze generovani
alarmU a akustické indikace pfimo ze senzoru. Tento parametr
zde slouzi pouze pro kontrolu, doporuc¢ujeme alarmy nechat
vypnuté. V pfipadé, ze alarmy povolite (Generovat alarmy
JETIBOXu = ANO), je tieba nastavit pfislusné hodnoty a typy
signalizace pomocivestavéného emulatoru JETIBOXu.

MSPEED energ. kompenzace - urcuje miru kompenzace celkové
energie (TEK) pomoci senzoru MSPEED EX.Ve vychozim stavu je
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kompenzace vypnuta. Hodnota je dostupna jako zvlastni
parametr EX. Pro spravnou funkci kompenzace je nutné
prepnout port Ext1 nebo Ext2 do reZimu Expander a do tohoto
portu pfipojit senzor MSPEED EX. Senzor je detekovan
automaticky. Pro Uvodni nastaveni doporucujeme hodnotu 50%
a nasledné dalsi experimentovani v zavislosti na provedenych
letovych zkouskach.

vychozi M [12:22:34 50l | vschozi W |12:22:24 [ 5]

MVARIO2 Nastaveni MVARIO2 Nastaveni

Hlavni nastaveni ] Hlavni nastavenf
ReZim zaf fzen(: Vario® | ReZim zaf fzen: ALES Limiter ®

Ext1: Expander @ | Extl: Servo vstup, Ext2: Servo vystup
Ext2: : Nastavenf |imiteru
Hotor vypnut 1.100ms
VypTnac vidka: 200m
CAbs. vydka 4.1m) Yypinacl Cas 30s
EX citlivost variai StFedni ® T
EX zackrouhlovat vysku: Ne @ -
= EX zaokrouh lovat vysku Ne@®
Generovat alarmy JETIBOKU: Ne ®
i o0 Pt b o, ® Generovat alarmy JETIBOXu Ne®
9. om i MSPEED erers. kompenzace!  Yyp. ®

Nastaveni varia
Tlak u mofe:

Rezim Vario Rezim ALES Limiter

Spravné nastaveni kompenzace celkové energie slouzi k potlaceni
efektu zmén v fizeni na zvukovou signalizaci. Napt. po pfitazeni
vyskového kormidla nedojde k signalizaci stoupani, prestoze se
zvétsi vyska modelu. Naproti tomu bude stéle indikovano klesani,
nebot soucasné s pritazenim kormidla dochazi ke snizeni letové
rychlosti, ¢imz se zhorsi obtékani kiidla a model se dostava do
aerodynamicky méné vyhodnych podminek.
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4.Telemetrie
Aktudini mérené hodnoty, které ma senzor k dispozici.

Parametr Povoleno v EXudév4, Ze dana veli¢ina bude dostupnd pro
vysila¢ v podobé EX telemetrie.V pfipadé potteby Ize nezajimavé
Udaje zakazat, takze je nebude mozné priradit do telemetrického
okna vysila¢e a ani se nebudou posilat. Vysila¢e podporuji
omezeny pocet senzorovych veli¢in a takto mozné ziskat prostor
pro pfipojenidalsich senzord.

Jestlize nékteré parametry zakazete, budou se ty zbyvajici posilat
Castéji (limitem je vSak perioda opakovani 100ms).

=00l ‘\'jchuzi [ ] | 12:22:50
MVARIO2 Telemetrie
Povoleno v EX:
Yario 0.1n's fno@®
Rel. wwika 0.0m Ano @
Bbs, wEka 461 .0m Ano @
Atm, tlak 961.6hPa  Anc @
Servo/ESC wystup  1.000ms Ano(®)
Teplota 22 B°C  Ano@
Kompenz. vario 0.0nfs  &no®
Rych lost Om/'s
Motorovy Cas 00: 41
Log. wstup 1 Ano @)
Log. wstup 2 Ano @
Stav zaf fzenfi Ano @)

zpéet| X | 2 |Bwcwo| oK
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5.Zméfena minimaamaxima

Zobrazeni namérenych minim a maxim. Tyto hodnoty lze
jednoduse vynulovat pomoci odkazu ,Smazat a reinicializovat
nyni”. Po potvrzeni dojde k reinicializaci senzoru, vynulovani
extrémU a taktéz bude vynulovana relativni vyska vzhledem k
aktudlni pozici.

T 00l ‘Wchnzi [ ] ‘ 12:22:26 | 5geY
MVARIO2 Min/Max

Ovlada€ pro smazani Min/Max @
» Smazat & reinicializovat nyni...

Yario Min/Max -4 1m's 4.0mf's
Max. wwika 280.0m
Max. rvchlost A0m/=

Tepl. Min/Max 7.2°C  26.3°C

Pozndmka: V rezimu F5J Limiter bude vynulovdna i FAl vyska
(pokud byla zmérena) a zarizeni bude okamzité
pripraveno pro novy let. Toto je velice vhodné pro
tréninkové lety, kdy po pristdni staci prepinacem
smazat minima a maxima a model je opét
pripraven k letu bez nutnostijejvypinat.

il [rsenozt W[1zz2n (ol Pomoci odkazu ,Ovlada¢ pro smazani
Min/Max” muzete pfifadit libovolny
ovladac ¢i prepinac, jenz bude slouzit
pro vymazani minim a maxim v
senzoru.

PFrehled pfrikazi
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6.Nastavenisignalizace varia ve vysilaci

Zvukovou signalizaci senzoru MVario2 je mozné snadno nastavit ve
vysilaci fady DC/DS. Zapnéte prijimac a k nému pfipojte MVario2.
Veskeré parametry EX budou automaticky detekované vysilacem.
V nabidce ,,Casovace/senzory -> Vario” zménte parametr ,Méd”
na ,Dle hodnoty EX“ Timto se povoli akustickad signalizace
stoupdani a klesani na zakladé hodnoty EX. Déle lze prifadit
libovolny spina¢, jimz se zvukova signalizace bude spoustét (na
obrézku je zvolen dvoupolohovy spinac Sc).

I:DDDU‘TErmlku W Rx: -

Vario
Dle hodnoty EX(@®

¢ 5c v
arametr EX Vario [m/s] ®
Mrtvé zéna -0.07 0.07 m's
Rozsah  -3.00 0.00 5.00m's

<cce w >35>

L S — —

Jako Parametr EX vyberte veli¢inu, kterd bude indikovéna. U
MVARIA2 se nabizejityto dva parametry:

o Vario -pro indikaci prosté zmény vysky,
e Kom. vario - tuto volbu pouZzijte v pfipadé, kdy méte aktivovanu
kompenzaci celkové energie s pouzitim senzoru MSPEED EX.

Rozsahy a mrtvou zénu nastavte pro prvnilety napf. podle obréazku,
v daldi fazi Ize s uvedenymi parametry experimentovat podle
libosti. Mrtva zéna znaci oblast okolo stfedové hodnoty z rozsahu,
kde nebude oznamovana zadna zména vysky. Minimalni a
maximalnirozsah popisuji celkovou dostupnou rychlost stoupéania
klesdni modelu, tzn. v jaké oblasti se bude akusticky ton
proporciondlné ménit.
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@ Moznosti zapojeni

4.0.1 KJETIBOXu

V tomto pripadé je nutné pouzit zdroj napéti 5 az 8,4V, napr.
pfijimacové baterie. Trivodicovy kabel s konektorem JR (Cerny
konektor) je zapojen do JETIBOXu (konektor oznaceny Impuls, +-).

s )

Napdjeci napéti - 5V
@®

Obr. 1: Zapoj

)

i MVaria2 k Jetib

4.0.2 Do vstupu pfijimace ,Ext.”

V tomto zapojeni je mozné pripojit jeden senzor MVario2, ktery je
napéjen z pfijimace. Trivodicovy kabel s konektorem JR (¢erny
konektor) je zapojen do pfijimace Duplex (vstup oznaceny Ext.).
Volitelné mUzete propojit volny kandl pfijimace s portem Ext1/ESC
In senzoru MVario2 pomoci tfivodi¢ového kabelu. Tento kanal pak
bude ve spojeni s Tx modulem slouzit pro ovladani akustické
indikace stoupani a kleséni. Napt. spinacem v jedné poloze bude
akustickd indikace zakdzana; prepnutim do druhé polohy za¢ne
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varioindikovat rychlost stoupani/kleséni.

,
J

CEQE JETI fiodel

SERVO
[RREN

Vysilaci modul
nebo

Vysilace DC/DS \ ‘ —

Obr. 2: Zapojeni MVaria2 do vstupu prijimace

4.0.3 Pfipojeni prostiednictvim Expanderu EX

Moznost zpracovavat Udaje z vice senzord najednou (dle typu
Expanderu). Senzory jsou napajeny z Expanderu. Tfivodi¢ovy kabel
s konektorem JR (Cerny konektor) je zapojen do nékterého portu
Expanderu. Volitelné mizete propojit volny kanal pfijimace s
portem Ext1/ESC In senzoru MVario2 pomoci tfivodicového
kabelu.



CEOZ (JETI Redel

duplex:

ZHEX

Vysilaci modul
nebo

Vysilace DC/DS \ )

Obr. 3: Zapojeni MVaria2 prostfednictvim Expanderu

4.0.4 Pripojeni do vstupu pfijimace, Ext.”

s moznosti pripojit dalsi senzory.
Trivodicovy kabel s konektorem JR (¢erny konektor) je zapojen do
pfijimace Duplex (vstup oznaceny , Ext.”).
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Senzor MVARIO2 je nakonfigurovdn takto:

Rezim zafizeni (Vario), Rezim Ext1 (Expander), Rezim Ext2
(Expander). Nyni mizete na volné porty MVaria2 pfimo pfipojit
dalsi senzory JETI model. MVario2 je napajené z pfijimace a ostatni
senzory jsou napajeny zMVaria2.

~

[q10R: JETI #5del

duple

X
R

=
= =
uw —[3]
“i[E]
w

Obr. 4: MVario2 jako Expandér

4.0.5 Pfipojeni do vstupu pfijimace ,Ext.”
s aktivovanou funkci F5J Limiter nebo ALES Limiter

Trivodi¢ovy kabel s konektorem JR (¢erny konektor) je zapojen do
pfijimace Duplex (vstup oznaceny , Ext.”).

Senzor MVario2 je nakonfigurovdn takto:

Rezim zafizeni (F5J Limiter nebo ALES Limiter), Rezim Ext1 (Servo
vstup), Rezim Ext2 (Servo vystup). Nyni pfivedte kanal fizeni otacek
motoru z pfijimace do portu Ext1/ESC In pomoci pfidaného
tfivodicového kabelu s konektory JR. Do portu Ext2/ESC Out
pfipojte reguldtor otacek elektrického motoru. Zde existuji dva
typy zapojeni, které se lisi podle toho, zda pfipojeny regulator
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obsahuje obvod pro stabilizaci napéti (BEC). V pFipadé pouziti
regulatoru s obvodem BEC durazné doporu¢ujeme umistit
{ A

SERVO

s obvodem BEC |

@l>= reguldtor
©

=

\_Pohonnd baterie

J
Obr. 5: Pripojeni MVaria2 do vstupu prijimace

~
J

C€OX JETI fodel

duplex

SERVO

Pri
bateri

® reguldtor

E——— bezobvodu BEC |

(0PT10)

| Pohonnd baterie )

Obr. 6: Pripojeni MVaria2 do vstupu prijimace s prijimacovou baterii
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MVario2 do mist, kde nehrozi nahodné vytrzeni vodicu ze
zafizeni, pfipadné je vhodné pfemostit napajeni zvlastnim
kabelem, jenz povede napajeni pfimo z regulatoru do
pfijimace.

4.0.6 Pripojeni do vstupu pfijimace , Ext.”
s moznosti detekce logickych urovni
a prenosu téchto hodnot pomoci telemetrie.

Trivodicovy kabel s konektorem JR (¢erny konektor) je zapojen do
pfijimace Duplex (vstup oznaceny , Ext.”).

Senzor MVario2 je nakonfigurovdn takto:R

ezim zafizeni (Vario), Rezim Ext1 (Logicky vstup), Rezim Ext2
(Logicky vstup). Porty MVaria2 je nyni mozné zapojit podle obrazku
tak, Ze na signalnim (zlutém) vodi¢i bude detekovana logicka
uroven pfivedeného napéti. Na zékladé této hodnoty je mozné ve
vysilaciohlasitalarm ¢i provéstjinou akci.

~

= Channel receiver

duplex
SHEX R3S

SERVO

Obr. 7: Pripojeni MVaria2 do vstupu prijimace s moZnosti detekce log. trovni
a prenosu dat pomoci telemetrie
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Pozndmka:

Rezimy porti Ext1 a Ext2 je mozné libovolné kombinovat,
napf. na portu Ext1/ESC In Ize mit pripojen senzor a port
Ext2/ESC Out budeslouzitjako logicky vstup.

@ Zaruka, servis a technicka podpora

6.1Zarukaaservis
Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésict ode dne prodeje za
predpokladu, ze byl provozovan v souladu s timto navodem, na
predepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pfi reklamaci
vyrobku vzdy pfilozte doklad o zakoupeni vyrobku. Zaruéni i
pozarucniservis poskytuje vyrobce.

6.2Technicka podpora

Pokud si nejste jisti nastavenim nebo funkcnosti vyrobku,
kontaktujte nasi technickou podporu. Technickou podporu
naleznete bud' u distributora, nebo pfimo u vyrobce JETI model

www.jetimodel.cz.
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JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 Piibor
Czech Republic

www.jetimodel.com
www.jetimodel.de
info@jetimodel.cz
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