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MEZON EVO je fada regulatorll v kovové krabic¢ce* s uc¢innym chlazenim, kompletni telemetrii a
modernimi funkcemi. Diky modernim soucastkdm a uc¢innému chlazeni celou plochou kovového
obalu dosahuji regulatory vy3sich vykonU pfi zachovani maximalni spolehlivosti. Uzivatel si pfi
nastavovani reguldtoru muze vybrat mezi intuitivnim a jednoduchym médem ,Rychlého nastaveni”
a ,Expertnim médem®”, s plnym pristupem ke véem moznostem nastaveni requldtoru. MEZON EVO
je univerzalni reguldtor pro modely letadel, vrtulnikd, lodi i vozidel, vhodny pro uzivatele RC vysilaci
JETI Duplex i v3ech jinych systému.

1.Uvod

Hlavni rysy regulatori fady MEZON EVO
- Uplna telemetrie (napéti, proud, kapacita, otacky atd.)
- konfigurace zafizeni komunikaci EX Bus z vysilace JETI Duplex
- presny governor a plna podpora model( helikoptér
- F3A mdd pro akrobatické modely
- nastavitelna brzda s rekuperaci energie zpét do akumulatoru
- vykonny nastavitelny spinany BEC (mimo verzi OPTO)
- vysoky rozsah napajeni 2 - 12 Li-xx (max. 51V)
- moznost nastaveni obousmérného chodu motoru
- aktivni proporcionalni brzda
- kompatibilni se vdemi RC systémy
- efektivni zplsob chlazeni
- kompaktni rozméry
- funkce ,,Rychlé nastaveni” pomoci privodce
- ,Expertni mod” s plnym pfistupem ke vdem moznostem nastaveni regulatoru

Zakladni data regulatori rady MEZON EVO

40LMR* 70 LMR* 50 BEC 80 BEC 85 OPTO
75 85 109 120 8
83x26X18 83x26X 18 85X 28X 22 85X 28X 25 85X 28X 20
40(max.30s) 70 (max. 30s) 50 80 85
ano ano ano ano ano
-10a7 +85 -10a7 +85 -10a7 +85 -10a7 +85 -10az+85
6-51 6-51 6-51 6-51 6-51
piD i) ) L) 3]
ano ano ano ano ne
15/30 15/30 15/30 15/30 -
5-84 5-84 5-84 5-84 -
19 095 24 12 12
25/2,5 4,0/2,5 2,52,5 4,0/2,5 4,025
ne ne ne ne ano
v buzirce v buzirce kovovakrabicka ~ kovové krabitka  kovova krabicka

kde kontinudIni chod motoru je omezen na nékolik sekund, po kterych nasleduje ochlazeni reguldtoru. SW requlatoru neomezuje dobu chodu, pouze hlidd max.
teplotu, aby nedoslo ke zniceni requldtoru. Zajisténi vhodného rezimu provozu je na zodpovédnosti modeldre

** yvedené hodnoty plati pfi zajiSténi dostatecného chlazeni regulatoru proudicim vzduchem
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2.Propojeni regulatoru s prijimacem
Regulétor Ize propojit s pfijima¢em nasledujicimi zplsoby:

2.1. Doporucené zapojeni pro prijimace rady R4-R18 EX nebo REX
- toto je zdkladni a doporucené zapojeni pro aktualné vyrdbénou fadu pfijimaci
- Cerny konektor regulatoru pfipojeny k servovystupu pfijimace ovladajiciho plyn
- Cerveny konektor regulatoru pfipojeny do vystupu pfijimace Ext., E1 nebo E2.
- pokud pouzijete vystup E1 nebo E2 musi byt uzivatelsky nastaven na funkci "EX Bus"
- vstup Ext. u pfijimacl fady REX ma automatickou detekci a neni nutné jej konfigurovat
- vstup Ext. u starsich pfijimacd fady Rx nastavte na "EX Bus" v menu ,Model/PFipojena

zarizeni/prijimac/Sériova linka”

- vtomto zapojeni se jednim kabelem prendsi informace o poloze plynové paky (cerny konektor),
druhym telemetrické Gdaje a pokyny pro nastavovani regulatoru z vysilace (¢erveny konektor)
- oba kabely napaji z BECu regulatoru (neplati pro verzi ,Opto”) pfijimac a serva

Vypina¢ BEC
BATERIE

EXBUS

, JETI inodel BEC vystup
Kabal plynu g 10 CHANNEL RECEIVER Ext. |- —
BEC vyjstup aduple X« g

{ 2 |
-| «m EEEX REX

- regulatory MEZON EVO OPTO maji opticky oddélené vstupy a nejsou vybaveny spinanym zdrojem
BEC

- pro spravnou funkci je nutné napdjet prijimac, serva a dalsi palubni elektroniku externim
akumulatorem

- misto akumulatoru lze pouzit samostatny zdroj napajeni, naptiklad spinany zdroj JETI SBEC 30D EX,
napajeny z pohonnych akumulatord modelu




BATERIE

Prijimacova
baterie

10 CHANNEL RECEIVER

'a . ] I
] d I IDIVERY) ReceveRBATTERY
3| |J p E X ” —

«=
el EEEX REX

2.2, Zapojeni ,vSe po jednom kabelu” vhodné pro prijimace rady R4-R18 EX nebo
REX

- k propojeni mezi pfijima¢em a regulatorem se pouzivad pouze jeden kabel sériové komunikace ,EX
Bus”

- v menu reguldtoru ,MEZON EVO/Expertni nastaveni/Regulator/Vstupni ridici impuls” zapneme
volbu ,EX Bus ovladani” a nastavime ,Kanal plynu”

T ol | pefault M | 9:45:19
Vstupni Fidici impuls

<< Zpét
EX Bus ovladani Zapnuto-Auto [7]

| Kanal plynu 1) 0% = smaz
Vychozi wehylka Autom. [7]
Start-Stop hystereze 100% [*]
» Nastav hysterezi
Inf. hodnoty Kladny

Zpét | X C |[E’cmdl OK

- vtomto zapojeni se jednim kabelem obousmérné prenasi veskeré informace (fidici signal a
nastavovani regulatoru z vysilace JETI Duplex, telemetricka data do vysilace)

- zapojeni je odlidné pro regulatory MEZON EVO s integrovanym zdrojem BEC a pro regulatory
MEZON EVO OPTO s optickym oddélenim vstup(




2.2.1. MEZON EVO OPTO
- Cerveny konektor je pripojen do vstupu pfijimace EXT., E1 nebo E2 pfepnutého do médu ,EX Bus”,

¢erny konektor regulatoru zlstane nepfipojen

BATERIE

Prijimacova
baterie

10 CHANNEL RECEIVER kB .
L5 | —
"4 | d I EDHINEE®) receweRBATTERY
adUBAIEX , e
@ EEEX  REX cex et
Nezapojeno

2.2.2. MEZON EVO BEC
- Cerveny konektor je pfipojen do vstupu pfijimace EXT., E1 nebo E2 pfepnutého do médu ,EX Bus”
-¢erny konektor pfenasi pouze napdjeci napéti pro pfijimac a serva, zapojime jej do vstupu pfijimace
BATT. Pokud pfijima¢ neni timto vstupem vybaven, zapojime cerny konektor do nékterého
neobsazeného servovystupu

Vypinac BEC
BATERIE

g A2
JET e "
( 6 | 10 CHANNEL RECEIVER Ext. |«

aduplex<ess;
GEZEX REX BEC vystup




2.3. Doporucené zapojeni pro starsi prijimace rady R4-R18
- toto je zékladni doporucené zapojeni pro starsi, dfive vyrabéné pfijimace JETI Duplex
- Cerny konektor regulatoru pfipojeny k servovystupu pfijimace ovladajiciho plyn
- Cerveny konektor regulatoru pfipojeny do vystupu pfijimace ,Ext.”
- vystup , Ext.” pFijimace je nutno rucné prepnout do funkce ,EX Bus”
- v tomto zapojeni se jednim kabelem prenasi informace o poloze plynové paky, druhym telemetrické
udaje. Oba kabely napdji z BECu regulatoru (neplati pro verzi ,Opto”) pfijimac a serva

Vypina¢ BEC
BATERIE

BEC vystup
Kabal plynu y

BEC vystup

ujulcfnjmfd

BATERIE

Prijimacova
baterie

‘_ RECEIVER BATTERY

=OOEDgE

Hominal capacity:3.1Ah
(q ¢ Voltage: max. 8.2V




2.4. Doporucené zapojeni pro ostatni RC systémy
- Cerny konektor reguldtoru je pfipojeny k servovystupu prijimace ovladajiciho plyn
- Cerveny konektor je nezapojen, pfipojenim JETIBOXU nebo prostfednictvim USB adapteru pocitace

s programem JETI Studio je mozné regulator nastavovat
- v tomto zapojeni se kabelem s c¢ernym JR konektorem prendsi informace o poloze plynové péky, u

verze regulatoru s ,BEC” také napdjeni pfijimace a serv

- u verze regulatoru s ,BEC” je mozné Cerveny konektor zapojit do nékterého volného servovystupu
jako posileni napdjeni pfijimace a serv. V takovém pripadé doporucujeme z Cerveného pouzdra JR
konektoru vyjmout pin oranzového kabelu, peclivé jej zaizolovat a ponechat nezapojeny.

Vypina¢ BEC
BATERIE

Nezapojen

Kabal plynu
BEC vystup

RONEDaN

BATERIE

Prijimacova
baterie

[ECITEEER]  RecEERBATTERY.

Kabal plynu

RLEED

Hominal capacity:3.1Ah
Voltage: max, 8.2V

CEE i




3. Nastavovani regulatorti MEZON EVO - moznosti pripojeni

Reguldtory je mozné nastavovat pfimo zvysilaci JETI Duplex DC/DS, pfipojenim kPC pomoci
programu JETI Studio nebo terminalem JETIBOX. Doporucujeme pouzivat jednu z prvnich dvou
moznosti. Nastavovani terminalem JETIBOX je mozné a obsahové plnohodnotné, ale vzhledem
ke dvouradkovému displeji termindlu méné komfortni.

Reguldtor se po pfipojeni k jednomu ze tfech vyjmenovanych zafizeni automaticky prepne na spravny
typ komunikace, neni tedy tfeba nic nastavovat.

UPOZORNENI - pokud se motor to¢i, je nastavovani regulatoru uzaméeno. Neni tedy mozné editovat
jakékoliv polozky a provadét zmény v nastaveni regulatoru

3.1. Nastavovani regulatori MEZON EVO z vysilace JETI Duplex DC/DS
Toto je doporuceny zplisob nastavovani reguldtoru pro majitele nékterého z vysilacti JETI Duplex
DC/DS. Je uzivatelsky pfijemny, vzdy k dispozici a neni potfeba zadnych dalsich zafizeni.
- nejprve zkontrolujte pomoci volné dostupného programu JETI Studio (program je volné k dispozici
na strankach https://www.jetimodel.cz/support/jeti-studio/jeti-studio.html), ze mate ve vysilaci i
regulatoru aktudlni aktualizaci zafizeni
- propojte regulator s pfijimacem podle predchazejici kapitoly
- ve vysiladi oteviete polozku ,Menu/Model/Pfipojena zarizeni”. V nabidce se musi zobrazit zafizeni
,MEZON EVO”

T ol | pefault W [14:16:27 m Tx 11l pefault s
PFipojena zaFizeni ﬂl MEZON 80 EVO
R5 EX v s Rychlé nastaveni [Letadlo] =
Expertni nastaveni >
RC spinac e Telemetrie >
Telemetrie Min/Max >

Reset do vychoziho nastaveni

(Cces)) o |[Ckaanl oK wét | X | 2 [l ok

- otevienim polozky regulatoru se dostaneme do hlavniho menu

Pozndmka: polozky ,Telemetrie” a ,Telemetrie Min/Max” jsou popsdny az ke konci ndvodu (viz.
Obsah)




3.2. Nastavovani regulatorit MEZON EVO z pocitace
Tato moznost nastavovani regulatoru poskytuje stejnou grafiku a stejné moznosti jako programovani
zvysilaci JETI Duplex. K propojeni pocitace a reguldtoru je nutny ,USB adaptér”. V nabidce
internetového obchodu firmy JETI model najdete tento adaptér pod kédem J-USBA.

- do pocitace si stahnéte a nainstalujte program ,JETI studio”. Program je zdarma ke stazeni zde:
https://www.jetimodel.cz/support/jeti-studio/jeti-studio.html.

- do volného USB portu pocitace pripojte USB adaptér, na kterém se po pfipojeni musi rozsvitit zelena
LED

- spustte program JETI studio a v pravém dolnim rohu okna programu vyberte a zvolte volny port COM.
Pokud byl vybran spravny COM, za¢ne poblikavat ¢ervend LED na USB adaptéru

- Cerveny konektor regulatoru pfipojte k USB adaptéru

- pfipojte akumulator k regulatoru a u verze s vypinacem BECu jej zapnéte do polohy ON.

- v okné ,Device Explorer”’ JETI studia se objevi ndzev regulatoru ,MEZON EVO*, jeho vyrobni ¢islo a
aktudlni verze software



https://www.jetimodel.cz/support/jeti-studio/jeti-studio.html

B = 00:00:00 5 Lox = p W

Aktualni hodnoty

Presunte parametr senzoru

Device Explorer i Dostupna telemetrie L

Zafizeni Informace
» MEZON EVO ID: [38216:21843], Verze 2.00, HW 548

Parametr senzoru  Jednotka Informace

Reset do vychoziho nastaveni

Device Explorér

l

coms - 47
- otevienim odkazu na reguldtor se dostanete do Uvodniho okna nastavovani regulatoru
i
B. ii — p— ocoo00 s 1ox = p W
=~ Jin ) X Bu pen
Mapa GPS
MEZON 80 EVO |
Rychlé nastaveni [Letadlo] »
Expertni nastaveni » |
Telemetrie » l -1
Telemetrie Min/Max »
|

Zarizeni Informace
» MEZON EVO ID: [38216:21843], Ve

« Import nastaveni Export nastaveni »‘

‘com3 -] 4




3.3. Nastavovani regulatori MEZON EVO terminalem JETIBOX
Tato moznost nastavovani regulatoru poskytuje obsahové stejné moznosti jako predchazejici, ale
zobrazeni je omezeno dvoufadkovym displejem JETIBOXU. Terminal JETIBOX najdete v nabidce
internetového obchodu firmy JETI model pod kédem J-999.

JETI odel

IElia B0 Xy

g0

Made in EU - Czech republic

- k regulatoru pfipojime akumulator

- Cerveny konektor pfipojime do spodni pozice JETIBOXU

- u verze regulatoru s BEC pfepneme vypinac regulatoru do pozice ,ON”

- u verze regulatoru ,OPTO" pfipojime do horni pozice JETIBOXU pomocny akumulator 4,8 - 6V

Priklady jednotlivych poloZek a volby jejich hodnot na displeji termindlu:

MENU NASTAVENI Predstih Motoru Napeti SBEC
« Regulator » || < 15° > ||« 5.1V »

4. Rychlé nastaveni

Reguldtory MEZON EVO maji z dlivod(l své univerzalnosti pomérné velky pocet parametrd. Z toho
dlvodu je kdispozici menu ,Rychlé nastaveni”, které umozni reguldtor jednoduse a rychle
zprovoznit i méné zkusenému uzivateli. ,Expertni nastaveni” pak umoznuje libovolné pfizptsobeni
chovani regulatoru atypickym pozadavkim uzivatele, nebo specidlnim potfebam daného modelu.
Obé menu Ize kombinovat. To znamend, Zze mizeme regulator pro konkrétni model nastavit pomoci
privodce v ,Rychlém nastaveni’ a pouze vybrané parametry doladit pomoci ,Expertniho
nastaveni’: anaopak.




4.1. Rychlé nastaveni pomoci vysilace JETI Duplex nebo JETI Studia

4.1.1.Vybér typu modelu
V ivodnim menu vyberte polozku ,Rychlé nastaveni”. V hranaté zavorce je uveden aktudlné zvoleny
typ modelu. V tovarnim nastaveni je to model [Letadlo]. Pfi aktivaci zmény typu modelu regulator 5x
pipne jako upozornéni, Ze byla aktivovdna ochrana proti spusténi motoru. Tato ochrana zajistuje, ze
motor béhem nastavovani reguldtoru nemize byt spustén. I pfes tuto ochranu dirazné
doporucujeme mit pdku plynu vzdy v poloze vypnutého motoru a béhem nastavovdni reguldtoru
odmontovat vrtuli nebo listy rotoru.

o
T 1l | pefault W | 11:07:19 il pefault W 11:4053 (IO

MEZON 80 EVO I Typ modelu
Rychlé nastaveni [Letadlo] = I Letadlo
Expertni nastaveni = VEtrof
Telemetrie > ‘:‘;ﬁgﬁ:&:gﬁdm
Telemetrie Min/Max > . -
Helikoptéra
Auto
Reset do vychoziho nastaveni Lod

zpét | X | © [Bwcwd| ok Zpét 2 |k

Na dalsi obrazovce vyberte z nabidky model( typ, ktery budete s requldtorem pouzivat. Dle vybraného
typu modelu se parametry reguldtoru automaticky prednastavi na optimalni hodnoty. V pfipadé
potieby je podrobny rozpis prfednastavenych hodnot uveden v tabulce na konci manudlu.

Pozndmbka: jakmile vybereme a potvrdime typ modelu, pfizpisobi se i nabidka ndsledujicich polozek a
moznosti nastaveni reguldtoru. Pro zjednoduseni menu jsou u kaZzdého typu modelu v ndslednych krocich
zobrazeny a dostupné pouze polozky, které jsou pro néj logické a pouZitelné.

Priklad: pokud vybereme model ,Vétron“, nenajdeme v ndsledujicich menu body tykajici se nastaveni
governoru.

4.1.2. Nastaveni regulatoru

X alll’| pefault B 124830 (R

(2/6) Nastaveni regulatoru

<< Zpét

Zakladni parametry regulatoru

Startovni akcelerace 20.0s [7]
Odezva Manuain]ial]
Doba odezvy 2.0 sec [7]

Dalsi >>

| S [Ehow




Startovni akcelerace: doba rozbéhu motoru na pozadované otacky po zapnuti reguladtoru povelem
z kanalu plynu, tedy vétsinou z nulovych otac¢ek motoru. Jakmile dosdhne motor pozadovanych
otdcek urcenych kandlem plynu, dojde kpfepnuti reakce motoru na hodnotu definovanou
parametrem ,Odezva”. Pokud béhem letu dojde k vypnuti regulatoru, tedy staZzeni plynové paky do
nuly, probiha nasledujici start motoru opét dle nastavené hodnoty ,Startovni akcelerace”.
Pozndmbka: pro modely vrtulniku je uvedené chovdni ovlivnéno nastavenim rezimu autorotace, detailni
vysvétleniviz. ,Méd autorotace”.

Odezva: rychlost reakce bézictho motoru na zménu plynu.

Moznosti volby parametru ,Odezva“:

Normalni: parametr ,Doba odezvy” je stejny jako ,Startovni akcelerace”
Rychla: nejkratsi mozny ¢as stanoveny regulatorem, obvykle kolem 0,2s
Manualni: mozZnost ru¢niho nastaveni ¢asu odezvy v parametru ,Doba odezvy”

4.1.3. Nastaveni motoru

X 4lll'| pefault W 15:13:10 m % ol | pefault W | 15:13:46

(3/6) Nastaveni motoru (3/6) Nastaveni motoru
£ ZPEt << Zpét
Parametry motor Smér otaceni Normalni [7]
Casovani 15° [7] Pocet pola 10 [7]
Smér otaceni Normalni [7] Pfevodovy pomér 1.0:11 [7]
KV motoru zname [7]
Hodnota KV motoru 530 rpm/V [7]

Zpét s [ ™ Yo

menu pro model letadla menu pro model helikoptéry

Casovani: zadejte hodnotu ¢asovani (nebo také predstihu, Timing..) podle doporuceni vyrobce
motoru
Smeér otaceni: moznost zmény sméru otaceni motoru

Pro model helikoptéry je pro spravnou funkci governoru nutno nastavit také:

Pocet poli: pocet polu elektromotoru udévany vyrobcem. Tento Udaj je pouzit ke spravnému vypoctu

otacek motoru

Pfevodovy pomér: pomér prevodl mezi motorem a rotorovou hlavou
KV motoru: pokud znate Kv motoru, zadejte ,znamé” a tuto hodnotu zadejte do polozky ,Hodnota KV

motoru”.V opacném pfipadé zvolte ,neznamé”. Regulator si sdm vypocita predpokladanou hodnotu
KV.

Pozndmbka: udaje jako pocet pdlt a KV motoru patii mezi parametry bézné uddvané vyrobci motorda.
Doporucujeme pracovat s parametry od vyrobce motoru. Tak zajistite optimdlIni funkci governoru a
bezchybnou regulaci otdcek. Pokud si tyto parametry vypocitd reguldtor automaticky, neni zarucena jejich
upind presnost. | pokud je vds model osazen zcela nezndmym motorem, je moZnost tyto parametry urcit
jednoduchym méFenim. Viz. kapitola ,Reseni problému, édst nastaveni reguldtoru pro chod
s nezndmym motorem”.
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4.1.4. Nastaveni brzdy

Pozndmbka: toto menu neni dostupné pro model vrtulniku

Reguldtor MEZON EVO ma ctyfi pevné prednastavené profily brzdy: ,Vypnuta, Mékka, Stredni a
Tvrda”. Tyto ctyfi zdkladni volby jsou rozsiteny o profil ,Manualni’ a ,Proporcionalni”; . Vrezimu
+,Manualni” je profil brzdy mozno nastavit ru¢né uzivatelem. Vrezimu ,Proporcionalni” je brzdny
ucinek motoru zavisly na poloze paky plynu.

Tl | pefault B | 15:54:06 LTLS

Brzda (plné zastaveni)

Mékka

Stfedni

Tvrda

Manualni
Proporcionalni

Vypnuta - pfi této volbé je brzda motoru vypnuta, motor tedy nebude brzdény

Mékka - pevné nastaveno:

Pocatecni vykon 30%
Koncovy vykon 100%
Zpozdéni 0,5s
Rychlost 1,5s

- brzda zacina brzdit se zpozdénim 0,5s od jeji aktivace, s pocatecnim ucinkem 30%, ktery se béhem
1,5s zvySuje az do 100%.

Stredni - pevné nastaveno:

Pocatecni vykon 50%
Koncovy vykon 100%
Zpozdéni 0,5s
Rychlost 1s

- brzda zacind brzdit se zpozdénim 0,5s od jeji aktivace, s pocatecnim ucinkem 50%, ktery se béhem
1s zvySuje az do 100%.

Tvrda - pevné nastaveno:

Pocatecni vykon 70%
Koncovy vykon 100%
Zpozdéni 0,5s
Rychlost 0,5s

- brzda zacina brzdit se zpozdénim 0,5s od jeji aktivace, s pocatecnim ucinkem 70%, ktery se béhem
0,5s zvysuje az do 100%.

Manualni - hodnoty jsou uzivatelsky nastavitelné v plném rozsahu
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T‘f..“" Vychozi B | 5:40:33 ﬁ

(4/6) Nastaveni brzdy

<< Zpét
Brzda (pIné zastaveni) [Manualni]

Pocateni vkon 10% [7]
Koncovy wwkon 100% [*]
ZpoZdéni 5.0s [7]
Rychlost 2.9s [7]
Dalsi >>

VSechny hodnoty jsou volné uzivatelsky nastavitelné v rozsahu:

Pocatecni vykon 0-100%
Koncovy vykon 0-100%
Zpozdéni 0-5s

Rychlost 0,1-10s

Proporcionalni - v tomto profilu je brzdny Gcinek motoru zavisly na poloze plynové péky a je tedy
mozné plynovou pakou fidit nejen vykon motoru, ale i intenzitu brzdy.

Pl |vychozi M| 5:40:58

(4/6) Nastaveni brzdy

<< Zpét
Brzda (pIné zastaveni) [Proporc.] M

Maximalni vykon 100% [7]
ZpoZdéni 0.1s [7]
Rychlost 1.0s [7]

Dalsi >
Zpét £ |E&cvp

P¥i volbé proporcionalni brzdy je tfeba nastavit doplfkové hodnoty:

Maximalni vykon - parametr je nastavitelny v rozsahu 10-100%. Stanovuje brzdny u¢inek motoru pfi
poloze plynové paky v minimu.

Zpozdéni - parametr je nastavitelny v rozsahu 0-5s. Stanovuje ¢as, za ktery dojde aktivaci brzdy po
stazeni plynu.

Rychlost - parametr je nastavitelny v rozsahu 0,1-10s. Stanovuje ¢as mezi pocatkem brzdéni a
dosazenim ,Maximalniho vykonu” brzdy.




4.1.5. Nastaveni governoru
Pozndmbka: toto menu je dostupné pouze pro model vrtulniku

Tfnnﬂﬂ" Default m 122208 [ 200

(4/6) Nastaveni governoru

Mastavte governor a par. helikoptéry

MAX ot. (vyst.pFewv.) 6000 rpm [7]

Mod autorotace Auto [7]

Nastaveni governoru Auto +0% [7]
Dalsi >>

| S |lhows

Max. ot. (vyst. prev.) — maximalni otacky na vystupu prevodovky. Zadejte hodnotu doporucenych
otacek rotorovych listd dle vyrobce modelu vrtulniku. Po zadéani si regulator automaticky dopocité a
nastavi potifebné otacky motoru podle vami zadaného pfevodového poméru a poctu pold motoru.
Nastavitelny rozsah otacek rotoru je 100-65500 ot. /min.

Mad autorotace - pokud chcete pouzivat funkci autorotace, vyberte rezim jeji funkce.
Mozné volby jsou: VYP

Auto

Rozsah

Rozsah + ¢as (nastavitelnd max. doba autorotace)

Detailni vysvétleni viz. kapitola seznam parametrd.

Nastaveni governoru - nastaveni intenzity a rychlosti regulace otaéek pfi zméné zatizeni. Cim vy33i
Ciselna korekce + xx% , tim rychlejsi a tvrdsi regulace otacek. Pro klasické Iétani zcela vyhovuje nastavit
hodnotu Auto +0%. S pokrocilymi akrobatickymi prvky ziejmé budete muset zvysiti hodnotu korekce

smérem nahoru.

Detailni vysvétleni viz. kapitola seznam parametrd.

4.1.6. Limity a ochrany

Tfnnﬂﬂ" Default W [12:22:03 I

(5/6) Limity & Ochrany
| <<zpit

Typ akumulatoru Li-xx [7]
Pocet clankn Auto [7]
Vypinaci napéti na €lanek 3.2v [7]
Stanovené vypinaci napéti 9.6V
Zpusob vypinani Pozvolné [7]
Dalsi >>
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Typ akumulatoru - zvolte podle typu pohonnych akumulatorG. Dostupné volby jsou akumulatory

typu ,Ni-xx” (NiMH nebo NiCd

akumulatory), ,Li-xx” (Li-ion nebo Li-po akumulatory) nebo volné

uzivatelsky nastavitelné hodnoty v rezimu ,Manual”.

Pozndmbka: sprdvné nastavené vypinaci napéti reguldtoru chrdni akumuldtor pred dplnym vybitim a tim
pred zni¢enim nebo snizenim Zivotnosti akumuldtoru. Tovdrni nastaveni reguldtoru pro vypinaci napéti je
volba automatického rozpozndni poctu Li-xx ¢ldnkd s vypinacim napétim 3,2V na &ldnek. Automaticky
rezim funguje sprdvné pouze tehdy, kdyz k reguldtoru pripojujete plné nabité akumuldtory!

Typ akumulatoru , Ni-XX“

T il | Default M |17:54:08
(5/6) Limity & Ochrany I
<< Zpét
Typ akumulatoru Ni-XX [7]
Vypinaci napéti na ¢lanek 0.7V [7]
Stanovené vypinaci napéti 6.2V
Zpisob vypinani [Pozvolné] [7]
Dalsi >>

Vypinaci napéti na clanek - nastaveni minimalni hodnoty napéti jednotlivého ¢lanku akumulatoru,
od které se aktivuje ochrana akumulatoru vypnutim regulatoru. Tovarni nastaveni je 0,7V.

Stanovené vypinaci napéti -
kterého se aktivuje ochrana.

Typ akumulatoru , Li-XX“

zobrazeni vypoctené hodnoty celkového napéti akumulatoru, od

T il | pefault M | 17:54:52 m
(5/6) Limity & Ochrany
<< Zpét
Typ akumulatoru Li-Xx [7]
Pocet clankl Auto [7]
Vypinaci napéti na £lanek 3.2V [7]
Stanovené vypinaci napéti 12.4V
Zphsob vypinani [Pozvolné] [m}
D3
p—
e cid

Pocet clankl - mozné volby jsou 2-12 ¢lank( nebo ,Auto”. Pii volbé automatického rozpoznani
poctu ¢lanku regulator stanovi jejich pocet podle napéti pripojeného akumulatoru.
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Pozndmka: pokud je mozné, Ze budete zapinat model s ne zcela nabitymi akumuldtory, zadejte radéji
pevny pocet cldnkd namisto automatického rozpozndni poctu ¢ldnkd akumuldtoru.

Vypinaci napéti na clanek - nastaveni minimalni hodnoty napéti jednotlivého ¢lanku akumulatoru,
od které se aktivuje ochrana akumulatoru vypnutim regulatoru. Tovarni nastaveni je 3,2V.

Stanovené vypinaci napéti - zobrazeni vypoctené hodnoty celkového napéti akumulatoru, od
kterého se aktivuje ochrana.

Typ akumulatoru ,Manualni”

T il | pefault W |17:55:22 m

(5/6) Limity & Ochrany

<< Zpét
Typ akumulatoru Manualni [7]

Vypinaci napéti 5.0V [7]
Zptsob vypinani [Pozvolné] [

Dalsi >>
Zpét 2 |&scvo

Vypinaci napéti - nastaveni minimalni hodnoty celkového napéti akumulatoru, od které se aktivuje
ochrana akumulatoru vypnutim regulatoru. Volitelny rozsah je 5-40V.

Zpusob vypinani - volba reakce reguldtoru na dosazeni minimalniho napéti akumulatoru, prekroc¢eni
odebrané kapacity, nebo dosazeni maximalni teploty

T’.‘nlr Vychozi M | 1:09:15 100%
Zvolte mozZnost

OkamZité

Pozvolné 30s
Skok. snizeni

ESC OK

Mozné volby nastaveni jsou:

»Okamzité” - motor se zastavi po 2s od prekro¢eni nékterého z vyse uvedenych limitd.

~Pozvolné” - pozvolné snizovani vykonu motoru z aktualnich otacek az po Uplné zastaveni béhem
30s.

»~Pozvolné 30s” - pozvolné snizovani vykonu motoru z aktualnich otacek az po uplné zastaveni
béhem 30s. Béhem snizovani vykonu se sleduji vyse uvedené limity (teplota, kapacita, napéti). Pokud
se béhem snizovani vykonu regulatoru-limitni parametr vrati zpét do povolenych provoznich hodnot,
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je proces omezeni vykonu ukoncen. Reguldtor se pak postupné vrati do standardniho chodu bez
omezeni.

~Skok. snizeni” - pfi dosazeni kteréhokoliv z vyse uvedenych limitl (teplota, kapacita, napéti) se
skokové snizi otacky motoru o cca 20%. Tim signalizuje model aktivaci nékteré z ochran. Po dobu 15s
udrzuje regulator tento snizeny vykon a umozni tim bezpecné pfistani. Po tomto ¢ase dojde k dalSimu
postupnému snizovani vykonu az do uplného zastaveni motoru. Tato volba je vhodna napftiklad pro
helikoptéry a drony.

4.1.7. Nastaveni BEC napéti
Poznamka: toto menu je dostupné pouze u reguldtoru s ,,BEC”

ITfuﬂl]ﬂ" Default W |12:22:38

I (6/6) Nastaveni BEC napéti
I T

Mastavte napéti pro BEC

napéti BEC 5.0V [7]

Mastavené napéti se aplikuje
potvrzenim na konci konfigurace,

Dalsi >>

Rozsah mozného nastaveni integrovaného spinaného zdroje BEC je 5-8,4V. Zména hodnoty napéti
BEC se z bezpecnostnich divodu aktivuje az zavére¢nym potvrzenim celého nastaveni regulatoru na
nasledujici obrazovce.

UPOZORNENI : pokud k reguldtoru pfipojime akumuldtor s niz$im napétim, nez je nastaveno v parametru
~napéti BEC“, bude na vystupu reguldtoru napéti odpovidajici pfipojenym akumuldtorim, nikoliv
nastavené hodnoté BEC.

4.1.8. Potvrzeni nastaveni

X gl pefault W [ 12:22:19

Potvrzeni nastaveni
<< Zpét
Potvrdte nebo ignorujte provedenou parametriz

» Akceptuj rychlé nastaveni a ukonci jej

» Opust rychlé nastaveni beze zmén

Zpét 2 |&’cmn

Na posledni obrazovce ,Rychlého nastaveni” je nutno zvolit jednu ze dvou nasledujicich moznosti:
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Akceptuj rychlé nastaveni - potvrzenim se ukond¢i proces ,Rychlého nastaveni”. Nastavené
hodnoty se ulozi a aktivuji. M(iZzete zacit pouzivat svij model.

Opust rychlé nastaveni beze zmén - potvrzenim této volby se nastavené hodnoty neulozi. Proces

,Rychlého nastaveni” se ukonci a nejsou provedeny zadné zmény.

4.2. Rychlé nastaveni pomoci JETIBOXU

Postup pripojeni regulatoru MEZON EVO k JETIBOXU:

JETI fode

ETAEOXE \ S
0 g0

HC

e e €
Made in EU - Czech republic —

- k regulatoru pfipojime akumulator

- kabel s ¢ervenym konektorem pfipojime do spodni pozice JETIBOXU

- u verze regulatoru s BEC pfepneme vypinac regulatoru do pozice ,ON”

- u verze regulatoru ,OPTO" pfipojime do horni pozice JETIBOXU pomocny akumulator 4.8-8,4V

- pomoci tlacitek se Sipkami nalistujte v menu Jetiboxu E—

polozku ,HLAVNi MENU" HL fWN I MENU
«Servis/Predn.

|
Typ modelu « »
Helikoptera
|
Typ modelu «»
Helikopt.nahrana

- Sipkou dolu nalistujte polozku ,Typ modelu” a zvolte z
nabidky ,Letadlo/Vétron/Akrobatické letadlo/F3A
letadlo/Helikoptéra/Auto/Lod" spravny typ

- na JETIBOXU stisknéte soucasné pravou a levou Sipku.
Drzte obé tlacitka, dokud se nezobrazi zprava o nahrani dat

- zkontrolujte a nastavte spravné hodnoty v menu ,Regulator”, ,Omezeni”, ,Motor” a ,Sbec” podle
popisu ve vyse uvedené kapitole ,Rychlé nastaveni pomoci vysilace”.

Pozndmka: pokud jste zvolili model ,Helikoptéra”, je nutné projit a nastavit dalsi parametry v menu
~Specidlni médy” polozka ,Governor”. Zde je nutno minimdlné sprdvné nastavit parametry ,Pocet pdlu
motoru”, ,Kv motoru”, ,Pfevodovy pomér” a ,MaximdlIni poZzadované otdcky rotoru”. Bez nastaveni téchto
parametrd reguldtor nebude pracovat sprdvne.

Vysvétleni a popis jednotlivych parametr(i najdete v kapitole ,4.1.5 Nastaveni governoru”
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5. Expertni nastaveni

- v tomto médu jsou uzivatelsky dostupné a nastavitelné veskeré parametry regulatoru. Pro prehlednost jsou
rozdéleny do logicky souvisejicich skupin.

T il | pefautt CIRELPIIN | 88%
Expertni nastaveni
Typ modelu [Letadio] P
Regulator =
Motor >>
Brzda oY
Limity & Ochrany >
Governor >
F3A mod -2

V médu ,Expertni nastaveni” jsou pfistupné a nastavitelné veskeré parametry regulatoru. Uzivatel je tak
schopen nastavit vlastnosti regulatoru zcela dle svych poZadavk( a potreb. Pfistup do tohoto nastaveni je
mozny volbou polozky ,Expertni nastaveni”. Timto se otevie Uvodni menu rozdélené do logickych skupin:

5.1. Typ modelu

5.2. Regulator

5.3. Motor

5.4.Brzda

5.5. Limity a Ochrany
5.6. Governor
5.7.F3A mod

5.8. BEC

il | pefault M | 11:08:55

Expertni nastaveni
Typ modelu [Letadlo] >>
Regulator >
Motor >>
Brzda >
Limity & Ochrany >
Governor o
F3A mod >

BEC -

Zpdt | X S |ERcwpl OK

5.1. Typ modelu
Vtomto menu je mozné provézt standardni prednastaveni parametr( dle typu modelu stejnym
zplisobem, jak je popséno vyse v kapitole ,Rychlé zprovoznéni” (4.1). Navic je mozno zvolit polozku
,Volna konfigurace”, kterd zpfistupni zcela volnou a na typu modelu nezévislou konfiguraci regulatoru.
Tato volba je vhodna, pokud nechceme byt omezeni moznostmi jednotlivych 3ablon, nebo
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nastavujeme reguldtor pro pouziti v netypickych a specialnich aplikacich. Volba této polozky (na rozdil

od ostatnich) neaktivuje jakékoliv prednastaveni parametr
stav parametrizace.

U. To znamen3, ze zUstava zachovan aktualni

X [l Default O

12:22:47 I

Typ modelu

Letadlo
VEétron
Akrob.letadlo
F3A letadlo
Helikoptéra
AuUto

Lod

Volna konfigurace zachova stava

Volna konfigurace

| <«<zpit |

Wher typu modelu provede standardni predn.

jici param. I

5.2. Regulator

5.2.1. Startovni akcelerace

- doba rozbéhu motoru do pozadovanych otacek po zapnuti regulatoru povelem z kanalu plynu, tedy
vétsinou z nulovych otd¢ek motoru. Jakmile dosahne motor pozadovanych otacek uréenych kanalem
plynu, dojde k pfepnuti reakce motoru na hodnotu definovanou parametrem ,Odezva”. Pokud béhem
letu dojde k vypnuti regulatoru, tedy stazeni plynové paky do nuly, probihd nasledujici start motoru

opét dle nastavené hodnoty ,Startovni akcelerace”.

P—
"Xl | vychozi O

1:15:41 F00%

Odezva

Mod sméra otaceni
Porucha Fidiciho impulsu (Fail-Safe)
ZpoZdéni Fail-5afe

ReZim Fail-5afe

DObecné paramet
I Startovni akcelerace 1.55 [7]

Normalni [7]
Jednosmérny [7]

0.3s [7]
Motor-Vyp [7]

zpét | X S |&’cwp| OK

Pozndmbka: pro modely letadel plati zdsada, Ze ¢im vétsi vrtule, tim delsi musi byt doba startovni akcelerace.
Také pro velké motory s rotacnim pldstém pouZivejte akceleraci 2 a vice sekund. Nastaveni pfilis rychlé
akcelerace pro velké motory a velké vrtule md za ndsledek velké rozbéhové proudy, které muzZou vést az k

poskozeni reguldtoru

Pozndmka: pro modely helikoptér Ize nastavit ¢as akcelerace az 90s, coZ umoznuje velice plynulé a hladké
prvni roztoceni rotoru. Z téchto divodu volte pro helikoptéry hodnotu ,Startovni akcelerace” 6s a vice.
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5.2.2.0dezva
- rychlost reakce béziciho motoru na zménu plynu

Moznosti volby parametru bez aktivni funkce governoru (modely letadel, aut a lodi):
Normalni: parametr ,Doba odezvy” je stejny jako ,Startovni akcelerace”
Rychla: nejkratsi mozny ¢as stanoveny regulatorem, obvykle kolem 0,2s

Moznosti volby parametru s aktivni funkci governoru (modely helikoptér):
Normalni: parametr ,Doba odezvy” je stejny jako ,Startovni akcelerace”
Rychla: nejkrat3i mozny ¢as stanoveny reguldtorem, obvykle kolem 0,2s
Manualni: moznost ru¢niho nastaveni ¢asu odezvy v parametru ,Doba odezvy”.
Mozny rozsah nastaveni 0,2 — 20s

5.2.3. Mo6d sméru otaceni

- regulator MEZON EVO umoznuje nastavit jednosmérny méd otaceni (modely letadel a helikoptér) nebo
obousmérny (modely vozidel, aut a lodi). Podle zvoleného médu se také méni rozlozeni plynové paky.
Jednosmérny moéd ma neutral, tedy nulové otacky motoru, v minimu vychylky plynu. V obousmérném
modu je neutrdl nastaven na stfed vychylky plynové paky.

X alll | vychozi | 1:16:29

Maod smérd otaceni Jednosmérny [*]
Porucha Fidiciho impulsu (Fail-Safe)
ZpoZdéni Fail-Safe 0.3s [7]

ReZim Fail-Safe Motor-Vyp [7]

Tén pfi stopu motoru
ReZim tdnu stopu motor Vypnuto [7]

Vstupni Fidici impuls =

POZNAMKA: z bezpecnostnich divodi se zména médu sméru otdceni aktivuje az po odpojeni a opétovném
pripojeni reguldtoru k napdjent.

Mozné volby ,M6du sméru otaceni”:

Jednosmérny mod — motor se otaci pouze vjednom sméru. Nulové otacky jsou v minimu vychylky
plynové paky.

Obousmérny mod - motor se otaci v obou smérech. Neutral (nulové otacky motoru) je ve stredu vychylky
plynové paky. Regulator si automaticky po pfipojeni k napajeni urci neutral. Jednim pipnutim regulator
oznami spravné nastaveni. Opakovanym pipanim regulator signalizuje, ze vychylka neni v povolenych
mezich.

Pozndmbka: v reZimu s governorem a F3A médu je mozné provozovat reguldtor pouze v reZimu jednosmérného
otdceni.




5.2.4.Zpozdéni Fail-Safe
- pfi vypadku signélu pfijimace nebo odpojeni kabelu plynu dojde k prechodu regulatoru do médu ,Fail-
Safe”. Tento parametr udava dobu od vypadku fidiciho signalu po pfechod do Fail-Safe rezimu. Vychozi
nastaveni regulatoru je 0,3s.

5.2.5. Rezim Fail-Safe
- nastaveni reakce regulatoru na prechod do rezimu Fail-Safe. Mozné volby jsou :

Motor-Vyp - po pfechodu do bezpecnostni funkce Fail-Safe se motor zastavi. Po stahnuti paky plynu do
minima (do neutrdlu pfi zvoleném reZimu modelu ,Auto” nebo ,Lod") reguldtor jednou pipne. V pfipadé,
Ze se spojeni vysilace a modelu obnovilo, je moZné znovu ovladat otacky motoru pakou plynu.
Motor-Opak - po pfechodu do funkce Fail-Safe reguldtor zachovava posledni platnou vychylku plynu.
Prejde-li regulator do tohoto rezimu a poté regulator detekuje platnou vychylku kanalu plynu (obnovi se
spojeni s vysilatem), okamzité prejde do bézného rezimu bez nutnosti stahovat plyn do neutralu.
Fail-Safe - po prechodu do funkce Fail-Safe regulator nastavi vychylku plynu podle hodnoty nastavené v
menu ,Hodnota Fail-Safe”. Pfejde-li regulator do tohoto reZimu a poté regulator detekuje platnou
vychylku kanalu plynu (obnovi se spojeni s vysilatem), okamzité ji nastavi a prejde do bézného rezimu bez
nutnosti stahovat plyn do neutralu.

Pozndmka: nastaveni reZimu Fail-Safe je dilezitd bezpecnostni funkce a jeji aktivace a nastaveni je zcela na
zodpovédnosti modeldre! Pfi Spatném nastaveni uZivatelem mohou nastat i zcela neZddouci reakce, jako
napriklad rozto¢eni motoru na plné otdcky pri pfechodu do stavu Fail-Safe nebo let neovliadatelného modelu
se spusténym motorem.

5.2.6. Rezim tonu stop motoru
- moznost aktivace zvukové signalizace upozornujici na zapnuty regulator pfi zastaveném motoru.
Mozné volby:
Vypnuto: zvukova signalizace neni aktivni
Zapnuto (5s): upozornéni kratkym pipnutim kazdych 5s
Zapnuto (20s): upozornéni kratkym pipnutim kazdych 20s

Pozndmka: pri aktivované brzdé se po dobu zvukové signalizace motor na krdtky ¢as odbrzdi

5.2.7.Vstupni ridici impuls

Struktura, vzhled a vyznam parametr(i tohoto menu je rozdilna podle toho, jestli je regulator provozovan
vrezimu s governorem (model helikoptéry), nebo bez governoru. Parametr ,EX Bus ovladani’ ma
spole¢né nastaveni pro aktivni i neaktivni governor. V tomto menu se voli zdroj fidicich impuls( pro
reguldtor (servovstup nebo sériovd komunikace EX Bus) a zpUsob, jak ma regulator s fidicim signdlem
pracovat.
Popis menu je rozdélen na tfi skupiny parametr(:

- spole¢né parametry ,EX Bus ovladani”

- polozky pro rezim bez governoru

- polozky pro rezim s governorem




5.2.8. EX Bus ovladani
EX Bus je sériova komunikacni linka, po které systém Duplex prenasi nejen telemetrické informace, ale i
fidici informace pro serva (napf. viz. 2.6). Proto mlze byt vyuZita pro samotné ovladani regulatoru bez
nutnosti propojovat regulator s pfijimacem pres servovystup (viz. kapitola 2).

Tfulll"\fifchﬂli | IRBYAFE 5 99%

Vstupni Fidici impuls

EX Bus ovladani Vypnuto [7] I

Vychozi wchylka Autom. [7]
Start-Stop hystereze 100% [*]
» Nastav hysterezi

Inf. hodnoty Kladny

Start motoru -76%

Stop motoru -82%

Zpét | X | © |Ewcmo| oK

Mozné volby:

EX Bus ovladani: ,,Vypnuto” - v tomto nastaveni regulator ziskdva informaci o poloze plynové péaky
(Cerny JR konektor) z pfislusného servovystupu (napf. 2.6). Pfi propojené EX Bus komunikaci mezi
pfijimacem a regulatorem (Cerveny JR konektor) se touto linkou pfendsi pouze telemetricka data (napf.
2.1,2.5).

EX Bus ovladani: ,Zapnuto-Auto”- aktivaci této volby spusti reguldtor automatickou detekci kanalu
plynu ze souboru kandl(i komunikace EX Bus a automatickou detekci rozsahu vychylky plynové paky.
Tato volba je mozna pouze pro vysilace JETI Duplex a zapojeni regulatoru napf. podle kapitoly 2.1, 2.5.

Postup nastaveni:

- polozku ,EX Bus ovladani” nastavte na moznost ,Zapnuto-Auto”

- aktivaci polozky ,Edit” zapnete proces automatické detekce

- potvrdte zapnuti detekce a pohnéte s pakou plynu

- v pfipadé spravné detekce se zobrazi ¢islo kanalu a jeho vychylka vedle polozky ,Edit”

X alll | vychozi W 11747 RLES
Vstupni Fidici impuls I

EX Bus ovladani Zapnuto-Auto [7] I
Kanal plynu N/AR100% Edit SmaZ
Vychozi wchylka Autom. [7]
Start-Stop hystereze 100% [7]
» Nastav hysterezi
Inf. hodnoty Kladny
Start motoru -76%

Zpét [ X Z |&’cmp| OK

- pokud proces probéhl korektné, zobrazi se po pfidani plynu a roztoceni motoru kontrolni okno s
nastavenymi vychylkami a aktualni polohou plynové paky
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gl | vychozi

T alll | vchozi CIRELTCEE 509%

Vstupni Fidici impuls

Vstupni Fidici impuls

EX Bus ovladani Zapnuto-Auto [7]

Kanal plynu N/AR100% Edit 5Smai
Vychozi wchylka Autom. [7] 1
Start-Stop hystereze 100% [*]

» Nastav hysterezi
Inf. hodnoty

Start motoru

Kladny
-76%

Inf. hodnoty Kladny
Start motoru -76%
StDp motoru -82%

{Plyn 100%)

zpét | X | 2 |G| ok Zpét | X | £ |Ewcmd| OK

EX Bus ovladani: ,Zapnuto-Manual” - v tomto menu je mozné pfrifadit regulatoru ru¢né kanal, ze
kterého bude ovladan. Aktivaci této volby se ndm zobrazi seznam dostupnych kanal(, ze kterych je

mozZno provést volbu a pfifazeni

T gl | vyehozi W 121112 T T gl | vychozi | 1:21:25
Vstupni Fidici impuls Zvolte moZnost
<<Zpét Mator 1 (1)

EX Bus ovladani Zapnuto-Manual [7] KFidélko 1 (2)
I Kanal plynu 7] Vyskovka 1 (3)
vychozi wychylka Autom. [7] Smérovka 1 (4)
Start-Stop hystereze 50% [7] . (5)
» Nastav hysterezi ... (6)
Inf. hodnoty Kladny i)
Zpét | X o |ERcmpl OK ESC OK

Menu ,Vstupni ridici impuls” - rezim s vypnutym governorem

- v tomto menu se nastavuji hodnoty vstupniho fidiciho signdlu pro rozbéh, zastaveni a brzdéni
motoru. Je-li reguldtor prepnut v obousmérném maodu, je menu rozsifeno o dalsi sloupec parametr(

pro ,zaporny smér” ota¢eni motoru. V obou sloupcich jsou zobrazeny urovné pro jednotlivé akce pro
oba sméry otaceni motoru.

Dol O

Wychozi

1:2517 F00%

Vstupni Fidici impuls

{Plyn

14%)

Vychozi wchylka Autom. [7]
Start-Stop hystereze 50% [7]
Inf. hodnoty Kladny Zaporny
Start motoru 20% -3%
Stop motoru 14% 2%




5.2.9.Vychozi vychylka
- vtomto menu se nastavuji obé krajni hodnoty vychylky plynové paky pro nulové a maximalni otacky
motoru. Mozné volby:

Autom.: poloha paky plynu ve chvili zapnuti regulatoru se bere jako hodnota pro stojici motor.
Pevna: ru¢ni nastaveni hodnot pro polohu vypnutého motoru ,Pevna vychozivychylka“ a plného plynu

,Pevny piny plyn”“.

X ol | vychozi M| 1:25:42
Vstupni Fidici impuls I

Vychozi wchylka Pevna [7] I
Pevna vychozi wchylka 1.10ms [7]
Pevny piny plyn 1.90ms [7]
Start-Stop hystereze 50% [*]
» Nastav hysterezi
Inf. hodnoty Kladny Zaporny
Start motoru 20% -3%

zpét | X C |Escmp| OK

Pozndmka: hodnota ,,Pevna vychozi vychylka” musi mit nastavenou vyssi hodnotu fidiciho signdlu, nez
je pri dolni poloze plynové pdky. Pokud tomu tak neni, motor se neroztoci. Obdobné musi mit polozka

~Pevny plny plyn” nastavenu nizsi hodnotu, nez md plynovd pdka v maximu. Pokud tomu tak neni,
nedosdhne motor maximdlnich otdcek.

5.2.10. Start-Stop hystereze
V popisovaném rezimu bez aktivniho governoru dojde pfi snizovani hodnoty tohoto parametru k
souhrnnému snizeni viech urovni spodnich hodnot vychylek plynové paky, tedy ,Start motoru”, Stop
motoru” a ,Aktivace brzdy”. Cim nizsi hodnota bude nastavena, tim dfive se rozbiha motor na draze
plynové paky a soucasné se zmensuje rozsah mezi body pro start a stop motoru, pfipadné aktivaci
brzdy.

Rozsah nastavitelnych hodnot: 50 -100%

T’.‘ullr Default M [13:00:30 76%

Vstupni Fidici impuls

Vychozi wchylka Autom. [7]
Start-Stop hystereze 100% [7]
» Nastav hysterezi

Inf. hodnoty Kladny
Start motoru -76%
S5top motoru -82%

{Plyn -100%)




Pro aplikaci zmény hystereze je nutné po zméné hodnoty bud vypnout/zapnout reguldtor, nebo
aktivovat a potvrdit polozku ,Nastav hysterezi”.

Menu ,Vstupni ridici impuls” - rezim se zapnutym governorem

Toto menu je dostupné pouze pokud je zapnutd funkce governoru. Slouzi pro nastaveni normovani
vstupniho fidiciho pulsu na poZzadované otacky, definici Urovni startu/stopu motoru a nastaveni
rozsahu pro autorotaci.

Pozndmka: zmény v nastaveni tohoto menu jsou z bezpecnostnich divodu funkcni teprve po potvrzeni
polozkou ,Nastav normovdni” na konci tohoto menu nebo po vypnuti/zapnuti reguldtoru.

V rezimu s aktivnim governorem musi mit vstupni fidici impuls pevné definovanou minimalni (,Pevna
vychozi vychylka”) a maximalni vychylku (,Pevny plny plyn“). Moznost volby automatického
nastaveni hodnoty obou krajnich poloh plynové paky neni moznda. Dlvodem je, Ze funkce
automatického nastaveni krajnich poloh by mohla byt v konfliktu s funkcemi governoru a hrozilo by
nebezpeci samovolné zmény pozadovanych otacek motoru.

TX 00| pefault W [12:22:33
Vstupni Fidici impuls

EX Bus ovladani Vypnuto [7]
MAX ot. (vyst.pFev.) 8000 rpm [7]
Pevna vychozi vwchylka 1.10 ms [7]
Pevny piny plyn 1.90 ms [7]
Start motoru 20 % [7]
PFevodovy pomér 1.0:1 [7]

min autorot THROTTLE mas

MIM otivyst.pfew.) 1200 rpm
Mez autorotace 1.165 ms
Stop motoru 1.230 ms
Start motoru 1.260 ms

» Nastav normovani ...

Definice a popis jednotlivych polozek:

5.2.11. MAX ot. (vyst. prev.)
- nastavte doporucené otacky rotoru doporucené vyrobcem helikoptéry. Hodnota odpovida
pozadovanym maximalnim otadckam motoru pro pevny plny plyn (viz. graf).

Tip pro nastavovdni otdcek pro vysilace JETI Duplex: pfi nastavovdni hodnot Ize pro zkrdceni nastavovdni
stiskem tlacitka,,MENU" volit ndsobitel pro rotacni voli¢ x1, x10,x100 nebo x 1000.
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5.2.12. Pevna vychozi vychylka
- nastaveni min. hodnoty fidiciho impulsu v ms. Tato hodnota odpovida nulovym otackam motoru.

5.2.13. Pevny piny plyn
- nastaveni max. hodnoty fidiciho impulsu v ms. Tato hodnota odpovida maximalnim pozadovanym
otackdm motoru.

5.2.14. Start motoru
- definuje bod startu motoru v % z celkového rozsahu vstupniho fidiciho pulsu.

V poloviné rozsahu mezi ,,Pevnou vychozi vychylkou” a bodem , Stop motoru” se nachazi mez
pro vyhodnoceni autorotace. Tato mez je aktivni, pokud se funkce autorotace pouziva. Vice viz. popis
funkce autorotace.

Pozndmka: vyznam popsanych parametrii prehledné zobrazuje vyse uvedeny graf.

Start-Stop hystereze - nastaveni hystereze (pasma necitlivosti) mezi body , Start motoru” a ,Stop
motoru“. Parametr umoznuje ovlivnit ,vzdalenost” mezi body pro start a stop motoru. Vrezimu
s aktivnim governorem lIze timto parametrem ovlivnit pdsmo necitlivosti mezi Urovni plynu pro start a
stop motoru.

5.2.15. Pfevodovy pomér
- nastaveni pfevodového poméru mezi motorem a hlavnim rotorem vrtulniku. Spravné zadani
prevodového poméru je nezbytné dllezité pro spravnou funkci reguldtoru, pomér otdcek musi
odpovidat skute¢nosti!
Pozndmka: reguldtor pracuje vreZimu sgovernorem vZdy se Zddanymi otdckami pfimo na vystupu
prevodovky, tedy na rotoru. Pokud zaddte sprdvny prevodovy pomér mezi motorem a hlavnim rotorem listt
a poZadované otdcky na hlavnim rotoru, reguldtor sdm nastavi odpovidajici otdcky motoru.

MIN ot.(vyst. prev.) - min. otacky pohonu. Tato hodnota je automaticky stanovena vypoctem
regulatoru dle definovaného rozsahu vychylek, bodu zastaveni a hystereze. Dava uzivateli informaci o

tom, jakych minimalnich Zadanych otacek je schopen pro dané nastaveni dosahnout.

Mez autorotace - regulatorem stanovena mez pro vyhodnoceni funkce autorotace. Vice viz. u
popisu funkce autorotace.

Stop motoru - hodnota fidiciho impulsu v ms, pfi které dojde k zastaveni motoru.

Start motoru - hodnota fidiciho impulsu v ms, pfi které dojde ke startu motoru.




5.3. Motor

T il | pefault W 141517 200

Motor (expertni nastaveni)

Smér otaceni Normalni [*]

PWM frekvence 8 kHz [7]
Startovaci vykon Auto 0% [*]
Konfigurace pro méreni otacek

Pocet péla 10 [7]
PFevodovy pomér 1.0:1 [7]
Typ filtrace standardni motory [*]
nastaveni KV motoru

KV motoru znamé [*]
Hodnota KV motoru 530 rpm/V [7]

KV vypocitane 594 rpm/V

5.3.1. Smér otaceni
— moznost reverzovat smér otaceni motoru

5.3.2. PWM frekvence
- nastavitelnd hodnota modula¢niho kmitoctu fizeni motoru. Pokud vyrobce motoru neuvadi jinak,
doporucujeme zvolit hodnotu 8kHz, kterd vyhovuje vétsiné aplikaci i motoru.
Nastavitelné hodnoty: 8 - 16 - 32kHz

5.3.3. Startovaci vykon

- nastaveni pocatecniho startovaciho vykonu regulatoru pfi rozjezdu motoru z nulovych otacek.
Startovaci vykon je ur¢ovan automaticky. Timto parametrem lze jeho hodnotu doladit podle pouziti,
typu motoru, nebo velikosti zatéze. Cim niz3i nastavena hodnota, tim jemnéjsi, plynulejsi a del3i bude
pocéatek rozbéhu motoru. Pfi pfilis nizkych hodnotach se mize stat, Ze se motor nerozebéhne, nebo
rozbéh nebude plynuly a spolehlivy. Obecné také plati, ze pro pohony svelkym momentem
setrvacnosti motoru, nebo zatéze, je potieba pro zajisténi spolehlivého rozbéhu hodnotu zvysit.
Nastavitelny rozsah: -50% az +50%.

5.3.4. Casovani
- zadani pfedstihu motoru. Pfi nastaveni se vzdy fidte hodnotami doporu¢enymi vyrobcem motoru.
Pokud nejsou k dispozici, postupujte podle obecného doporucent:
2 polovy motor 0 - 5°
4 p6lovy motor 5 - 10°
6 pSlovy motor 10 - 20°
8 a vice pélovy motor 20 - 25°

Pozndmka: vrezimu s aktivovanym governorem se predstih Fidi automaticky a toto nastaveni neni
dostupné
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5.3.5. Pocet polti
- zadani spravného poctu poéll motoru je dulezité pro spravné zobrazeni otdcek a spravnou funkci
governoru! Pokud neni pocet pdli zaddn spradvné, bude governor udrzovat jiné otacky nez zadané a
tyto nebudou odpovidat skute¢nosti. V pfipadé, ze neni mozné zjistit pocet péll pouzitého motoru,
postupuijte podle ndvodu na konci manualu v kapitole ,ReSeni problém — Nastaveni s neznamym
motorem”.
Nastavitelny rozsah poctu péla: 2 — 48

5.3.6. Prevodovy pomér
- hodnota definuje pfevodovy pomér mezi motorem a vrtuli (rotorem). Spravné zadani je dllezité pro
spravné zobrazeni méfenych otacek. VreZzimu s governorem reguldtor pracuje vzdy se zadanymi
otackami pfimo na rotoru, jelikoZ vyrobci model( vrtulniku udavaji doporucené otacky hlavniho rotoru
vrtulniku. Pfi sprdvné zadaném prevodovém poméru mezi motorem a rotorem a stanovenim
pozadovanych otacek na hlavnim rotoru reguldtor sam zajisti odpovidajici otacky motoru.
Nastavitelny rozsah: 1:1 az 20:1 po desetinach

5.3.7. Typ filtrace
- zvoleni typu filtrace signdlu BEMF z motoru, dle kterého se fidi komutace.
Vétsina modelarskych BLDC motorU je feSena jako vysokootackové. Témto vyhovuje volba ,,standardni
motory“.
U motori s vysokym poctem poli (cca > 28p) a velice nizkym KV ( < cca 215 rpm/V), napf. motory Q60,
Q80 HACKER a vyse, XPWR 35/40/60, Dualsky GA6000-8000 nebo Kontronik Pyro 650, mize dochazet k
chybdm komutace. V takovém pfipadé nastavte volbu ,mot. s velice nizkym KV*“.
Nastavitelné volby: standardni motory, mot. s velice nizkym KV

5.3.8. KV motoru (otacky/V)
- tento parametr je k dispozici pouze v rezimu s aktivnim governorem
Zadani spravného KV motoru (otacky/V) je dllezité pro spravnou funkci governoru. Vzdy
doporucujeme zadat hodnotu udanou vyrobcem motoru. Pokud neznate hodnotu KV vaseho motoru,
je mozné ji ur¢it jednoduchym méfenim viz. sekce ,,Reseni problému - nastaveni regulatoru pro chod
s neznamym motorem®”.

Tl vychozi W |18:38:46 NRLISE | ™0l | vchozi U BREEEETAN 100%
Motor (expertni nastaveni) Motor (expertni nastaveni)
PFevodovy pomér 1.0:1 [7] PFevodovy pomér 1.0:1 [7]
Typ filtrace standardni motory [7] Typ filtrace standardni motory [7]

nastaveni KV motoru nastaveni KV motoru

| KV motoru | |l kv motoru & |
Hodnota KV motoru 740 rpm/V [7] KV vypoiitine 780 rpm/V
KV vypotitdne 7D rpmV

zpét | X C |&Rcad| OK

Pokud hodnotu ,KV motoru” neznate, je mozné zadat volbu ,neznamé”. V takovém pripadé si
reguldtor po rozbéhu motoru do maximalnich otacek vypocita nejpravdépodobnéjsi hodnotu sam a
tuto vypoctenou hodnotu zobrazi v fadku ,KV vypocitané”.
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5.4.Brzda
- toto menu je dostupné pouze v reZimu s vypnutym governorem

Reguldtor MEZON EVO md ctyfi pevné prednastavené profily brzdy: ,Vypnuta, Mékka, Stfedni a
Tvrda”. Tyto ctyfi zdkladni volby jsou rozsifeny o profil ,Manualni’ a ,Proporcionalni”. Vrezimu
,Manualni” je profil brzdy mozno nastavit ru¢né uzivatelem. Vrezimu ,Proporcionalni” je brzdny
ucinek motoru zavisly na poloze paky plynu.

Xl | vychozi B | 18:45:00 Rk

Zvolte moZnost

Vypnuta

Jemna

Stredni

Tvrda
Manualni
Proporcionalni

ESC OK

Vypnuta - pfi této volbé je brzda motoru vypnuta, motor tedy nebude brzdény

Jemna - pevné nastavené hodnoty této volby:

Pocatecni vykon 30%
Koncovy vykon 100%
Zpozdéni 0,5s
Rychlost 1,5s

- brzda zacina brzdit se zpozdénim 0,5s od jeji aktivace, s pocate¢nim ucinkem 30% ktery se béhem 1,5s
zvysuje az do 100%.

Stredni - pevné nastaveno:

Pocatecni vykon 50%
Koncovy vykon 100%
Zpozdéni 0,5s
Rychlost 1s

- brzda zacina brzdit se zpozdénim 0,5s od jeji aktivace, s pocatecnim ucinkem 50% ktery se béhem 1s
zvysuje az do 100%.

Tvrda - pevné nastaveno:

Pocatecni vykon 70%
Koncovy vykon 100%
Zpozdéni 0,5s
Rychlost 0,5s

- brzda zacina brzdit se zpozdénim 0,5s od jeji aktivace, s pocate¢nim ucinkem 70% ktery se béhem 0,5s
zvysuje az do 100%.

Manualni - hodnoty jsou uzivatelsky nastavitelné v plném rozsahu
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Tf.llr Vychozi B 18:49:19 il

Nastaveni brzdy

Mastawveni brzdy pro Oplné zastaveni
Brzda (plné zastaveni) Manualni [7]

Pocatetni vykon 10% [7]
Koncovy vykon 100% [*]
ZpoZdéni 0.2s [7]
Rychlost 1.0s [7]

Zpét | X

<< Zpét

C |Excmpl OK

Vsechny hodnoty jsou volné uZivatelsky nastavitelné v rozsahu:

Pocatecni vykon
Koncovy vykon
Zpozdéni
Rychlost

Proporcionalni - v tomto profilu je brzdny Gcinek motoru zavisly na poloze plynové paky a je tedy

0-100%
0-100%
0-5s

0,1-10s

mozné plynovou pakou fidit nejen vykon motoru, ale i intenzitu brzdy.

Maximalni vykon — maximalni uc¢inek brzdéni v procentech. Nastavitelna hodnota 10 - 100%.
Zpozdéni - ¢as mezi vypnutim motoru a aktivaci brzdy. Nastavitelnd hodnota 0 - 5s.
Rychlost - intenzita brzdéni, tedy ¢as mezi poc¢atkem brzdéni a dosazenim kone¢ného nastaveného

T".‘.lll‘ Default | 9:20:58 1%

Nastaveni brzdy

<< Zpét

Mastaveni brzdy pro Oplné zastaveni

Maximalni vwykon 100% [7]
ZpoZdéni 0.1s [7]
Rychlost 1.0s [7]

Zpét | X

C |ERcmd| OK

brzdného ucinku. Nastavitelnd hodnota 0.1 - 10s.

5.5. Limity & Ochrany
- v této skupiné expertniho nastaveni regulatoru MEZON EVO se uzivatelsky nastavuji limitni hodnoty
napéti, proudd, teploty a poctl ¢lankud a zplsob reakce regulatoru pfi dosazeni téchto hodnot
POZOR - vénujte pozornost tomuto menu, spatné nastavené hodnoty mohou zpliisobit poskozeni

reguldtoru nebo akumuldtori, pFipadné snizZeni jejich Zivotnosti a vykonu.
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POZOR - automatickd detekce poctu clanki pracuje sprdavné pouze v pripadé, kdyz k reguldtoru
pfipojujete plné nabité akumulatory!

5.5.1. Typ akumulatoru
- volba typu akumulatoru, mozné volby jsou:
Ni-XX - akumulatory na bazi niklu (NiCd, NiMh)
Li-XX — akumulatory na bazi lithia (Li-Po, Li-lon)
Manualni - ru¢ni volba hodnoty vypinaciho napéti

ol |vychozi M| 20:56:01
Limity & Ochrany

Typ akumulatoru Li-xX [*]
Pocet ¢lanka Auto [7]
Vypinaci napéti na ¢lanek 3.2v [7] ]
Stanovené vypinaci napéti 9.6V
Ochrany
Max. teplota 100°C [*]
Odebrana kapacita v
I_Hodnota 4500mAh [7] ‘
Max. proud 180A [7]
Zpusob vypinani Pozvolné [7] l
Zpet | X < |&’cmol OK

5.5.2. Vypinaci napéti na clanek
- uzivatelsky nastavitelnd hodnota minimalniho napéti na jeden ¢lanek akumulatoru v rozsahu:

Ni-XX 0,5 -1V na ¢lanek
Li-XX 2 -3,6V na ¢lanek
Manualni 5 - 46V na cely akumulator

Stanovené vypinaci napéti - regulatorem automaticky vypoctena hodnota na zakladé zadaného
“Vypinaci napéti na clanek” a detekovaného nebo ru¢né zadaného poctu ¢lankd.

5.5.3. Max. teplota
- teplota regulatoru, pfi které dojde k aktivaci jeho ochrany.
Uzivatelsky nastavitelnd hodnota: 50 - 125 °C.

POZOR - pri nastaveni teploty nad 100°C hrozi nebezpeci poskozeni reguldtoru vysokou teplotou. MoZnost
nastaveni vyssich teplot je urcena pro zkusené uzivatele a soutézni ucely.

5.5.4. Odebrana kapacita
- moznost nastaveni hranice maximalni kapacity odebrané z akumuldtord. Po dosazeni nastavené
kapacity je aktivovana ochrana akumulatort podle volby nastavené v menu ,Zpisob vypinani”.
Uzivatelsky nastavitelnd hodnota: 100 - 32500 mAh.

5.5.5. Max. proud
- nastaveni maximalniho proudu z akumulatoru, pfi kterém se aktivuje ochrana regulatoru.
Uzivatelsky nastavitelnd hodnota:  20-180A
Doporucena hodnota: 180A
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Pozndmbka: pri prekroceni nastavené hodnoty dochdzi ke snizeni vykonu a tim i otd¢ek motoru. Reguldtor
zacne omezovat aktudlIni odebirany proud tak, aby jeho hodnota nepfekrocila maximdlni nastavenou.
Pokud max. proud nastavite pfilis nizko, mize dochdzet ke ztrdté vykonu a otdc¢ek motoru napfiklad i
vlivem dynamiky pohonu, kdy reguldtor musi hradit energii setrvacnych hmot motoru a zdtéze (vrtule).

5.5.6. Zpusob vypinani
- volba reakce reguldtoru na dosaZzeni minimalniho napéti akumulatoru, prekroceni odebrané
kapacity, nebo dosazeni maximalni teploty.

Il | vychozi 205529 R
I Zvolte moZnost

[ okamzie

Pozvolné
Pozvolné 30s
Skok. snizeni

ESC 0] 4

-Mozné volby nastaveni jsou:

»Okamzité"” - motor se zastavi po 2s od prekroceni nékterého z vyse uvedenych limitd.

»~Pozvolné” - pozvolné snizovani vykonu motoru z aktudlnich otacek az po uplné zastaveni béhem
30s.

»~Pozvolné 30s” - pozvolné sniZzovani vykonu motoru z aktualnich otadcek az po uUplné zastaveni
béhem 30s. Béhem snizovani vykonu se sleduji vyse uvedené limity (teplota, kapacita, napéti). Pokud
se béhem snizovani vykonu regulatoru-limitni parametr vrati zpét do povolenych provoznich hodnot,
je proces omezeni vykonu ukoncen. Reguldtor se pak postupné vrati do standardniho chodu bez
omezeni.

»Skok. snizeni” - pfi dosazeni kteréhokoliv z vyse uvedenych limitQ (teplota, kapacita, napéti) se
skokové snizi otacky motoru o cca 20%. Tim signalizuje model aktivaci nékteré z ochran. Po dobu 15s
udrzuje regulator tento snizeny vykon a umozni tim bezpecné pfistani. Po tomto ¢ase dojde k dalSimu
postupnému snizovani vykonu az do uplného zastaveni motoru. Tato volba je vhodna napfiklad pro
helikoptéry a drony.

5.6. Governor

Ulohou governoru (regulatoru konstantnich otacek) je udrzet pozadované otacky motoru bez ohledu
na jeho zatizeni a ostatni vlivy. Obecné Ize governor nastavit jako tvrdy (velice rychla odezva), nebo
meékky (pomald odezva). Ve tvrdém nastaveni jsou jeho reakce na zménu zatizeni rychlejsi a
intenzivnéjsi. Otacky jsou presnéji drzeny na pozadované hodnoté, a i kratkodoby pokles otacek pfi
skokovém zatizeni bude maly. Nevyhodou tvrdé nastaveného regulatoru je nachylnost k nestabilité
az kmiténi, jelikoz i mala zména otacek zpusobuje velky regulacni zadsah. Na druhé strané regulator
nastaveny jako mékky tuto nachylnost k nestabilité nemd, ale pomaleji reaguje na zmény zatiZzeni a
tim se zvysuje kratkodobd odchylka mezi pozadovanymi a skute¢nymi otackami pfi zméné zatizeni
motoru. V praxi je tfeba nastavit intenzitu reakce governoru do vhodného kompromisu.
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Pozndmka: menu pro povoleni funkce governoru (,Funkce governoru”) je viditelné pouze tehdy, pokud je
vmenu ,Typ modelu” zvolen typ ,Helikoptéra”.

TXanlll | vychozi M | 21:48:19

Funkce governoru
<< Zpét

Governor pro regulaci otacek

Zakazat

Zpét | X | © |Escmd| OK

Po povoleni funkce governoru jsou k dispozici nasledujici parametry, které s governorem souvisi. Tyto
funkce jsou rozdéleny do dvou skupin:

»UzZivatel”- zjednodusené menu nastaveni governoru

~Expert”- menu nastaveni governoru s plnym pfistupem ke viem polozkdm

5.6.1. Uzivatel - zakladni doporuceny postup nastaveni governoru
- tento rezim je pripraven tak, aby vyhovél vétsiné i méné zkusenych uzivateld
- pfi nastavovani governoru doporucujeme pouzivat tento rezim
- v rezimu ,Uzivatel” si requlator MEZON EVO sam vypocita a nastavi optimalni hodnoty regulacnich
konstant governoru
- regulator nastavi reakce governoru spide jako mékci s vyssi stabilitou se zakladnim parametrem
nastaveni ,Auto +0%"
- zménou pouze jednoho parametru v rozsahu ,Auto-30%" az ,Auto+120%" muzete jednoduse
upravovat celkové chovani governoru

X allll | vychozi TIPSR 100%

Nastaveni Governoru a helik.

<< Zpét
Governor [Povolen] >

| Zpisob nastaveni govern. _ Uzivatel [7] |
Mastaveni governoru Auto +0% [7]
Maod autorotace Auto [7]

Pozvolny start pokud motor stoji
Start dle odezvy pokud se motor toci

Zpét | X | © |Eycwn| OK

Pozndmka: pokud dojde pfi zvysovdni hodnoty ,Auto+xx” k rozkmitdni otdcek motoru, je governor
nastaven jiz pfilis tvrdé a dostal se na tzv. mez stability. V takovém pripadé je nutno vrdtit parametr zpét na
nizsi hodnotu.
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5.6.2. Expert - rucni nastaveni regulac¢nich konstant governoru
Pro vétsinu uzivatelU neni tfeba nastavovat governor regulatoru v rezimu ,Expert” a jejich pozadavky
spIni zjednoduseny automatizovany rezim ,Uzivatel”. Rezim ,Expert” slouZi pro fe3eni netypickych
situaci a specidlnich pozadavk( zékaznika. Spravné pouzivani tohoto reZimu je podminéno odbornymi
znalostmi a je na zodpovédnosti kazdého uzivatele. Pfi nevhodném nastaveni mlze dojit ksilné
nestabilité pohonu.
V tomto rezimu je umoznéno ménit hodnoty regulac¢nich konstant governoru. To je nastaveni zesileni
regulatoru ,kP”, integrac¢ni konstantu ,kTi” a ,kompenzaci Ri".
Po prepnuti do rezimu ,Expert” se zobrazi hodnoty ,kP”, ,kTi” a ,Ri”, které byly regulatorem dfive
automaticky vypocitané a prednastavené na zdkladé zkusenostnich algoritmi v rezimu ,Uzivatel”.
Doporucujeme pfi dalSim ladéni odezvy reguldtoru brat tyto optimalizované konstanty jako vychozi
stfedni hodnoty nastaveni.

il | vchozi W | 21:48:56  NRLILS
Nastaveni Governoru a helik.

S——
Governor [F‘DU'D'EI'I] >

| Zpiisob nastaveni govern.  Expert [F] ||
kP 2.57 [7]
kTi 200 ms [7]
kompenzace Ri 5 mohm [7]
Mod autorotace Auto [7]

Zpét | X C |[Hwcwdl OK

Obecny popis parametrd ,kP”, ,kTi” a ,Ri":

5.6.2.1. kP
- je hodnota zesileni reguldtoru, definuje intenzitu odezvy reguldtoru na zménu otacek zplsobenou
zménou zatizeni motoru. Cim vétsi hodnotu kP nastavime, tim bude reakce intenzivnéjsi a rychlejsi.
Vysoké hodnoty kP mohou vést k nestabilité otacek a kmitani systému. Nizké hodnoty kP naopak vedou
k tomu, Ze pohon poZadované otdcky neudrzuje, nebo je udrzuje svelkou chybou a tim se funkce
governoru znehodnoti.

5.6.2.2. kTi
- integracni konstanta reguldtoru. Sprdvné nastavend hodnota zajiStuje, aby skutec¢né otacky
odpovidaly zddanym bez regula¢ni chyby, tedy vnesené regula¢ni odchylky. Nizka hodnota kTi rychle
vyrovna rozdil mezi nastavenymi a skuteCnymi otackami rotoru, ale systém ma vétsi nachylnost
k nestabilité a kmitani. Vysoka hodnota kTi zvy3uje stabilitu systému, ale i jeho setrvacnost.

Pozndmka: pokud nastavite kTi na hodnotu Omes, je integralni sloZzka vypnuta. Reguldtor ke korekci otdcek
pouzivd pouze funkce zesileni kP. V tomto reZimu ale vZdy nutné vznikne regulacni odchylka, a tedy i rozdil,
mezi Zddanymi a skutecnymi otdckami rotoru.

5.6.2.3. kompenzace Ri
- zadejte hodnotu vnitiniho odporu pouzitého motoru udavanou vyrobcem. Regulator bude tuto
hodnotu pouzivat ve svych vypoctech a kompenzovat vnitfni odpor motoru. Tim se zvysi kvalita
regulace, stabilita systému a zkrati odezva.

38



5.6.2.4. Mod autorotace

Pro modely helikoptér musi regulator rozlisit dva rozdilné médy startu motoru. Normalni mékky start
motoru béhem rozbéhu rotoru helikoptéry pfi startu na zemi a start motoru po autorotaci, tedy vétsinou
opétovny start béhem letu. V pripadé startu motoru béhem autorotace by mél byt tento start velmi
rychly. Prednost ma zachrana modelu i za cenu vy$siho namahani mechanickych dil(i a motoru. Naopak
pfi startu motoru z klidového stavu na zemi je preferovana pomalejsi a plynula akcelerace.

Chovani regulatoru pro tyto dva stavy se nastavuje parametrem ,Méd autorotace”.

Mozné volby jsou: Mad autorotace VYP
Mod autorotace Auto
Mad autorotace Rozsah
Mod autorotace Rozsah + Cas

Mod autorotace - VYP
- pfi tomto nastaveni motor startuje vzdy pomalou akceleraci nastavenou v menu ,Startovni
akcelerace”

Mad autorotace - Auto

- pfi tomto nastaveni regulator pfi povelu k rozto¢eni motoru nejprve vyhodnoti, zda se motor otaci
nebo stoji

- pokud se motor ve chvili povelu ke startu neotdci, zahaji regulator start motoru podle hodnoty
parametru ,Startovni akcelerace”

- pokud se motor ve chvili povelu ke startu otaci, zahaji requlator start motoru podle hodnoty parametru
»~Odezva”

Pozndamka: modely vrtulnikd byvaji casto vybaveny volnobézkami na mechanice rotorovych listd, coz mize
nékdy zpusobit chybné vyhodnoceni otdceni. Listy se toci, ale motor uZz muze stdt nebo se tocit pomaleji.
V téchto pripadech mize byt vyhodnéjsi nastavit méd autorotace podle logiky vychylky plynu, coz umozriuji
ndsledujici moZnosti.

Mad autorotace - Rozsah

- pokud vychylka plynu klesne do oblasti autorotace (tj. mezi troven ,stop” a ,autorot” - viz. obr. nize)
motor se zastavi, ale po navratu vychylky plynu nad uroven ,start” dojde ihned k rychlému startu
motoru akceleraci podle hodnoty parametru ,Odezva”

- pokud vychylka plynu klesne pod urover ,autorot”, bude start motoru proveden podle hodnoty
parametru ,Startovni akcelerace”.

Mod autorotace - Rozsah + Cas

- regulator se chova jako v predchazejicim médu nastaveni ,Rozsah” pouze s nasledujicim rozdilem:

- vmomentu, kdy vychylka paky plynu klesne do oblasti autorotace, za¢ne regulator méfit cas a
porovnavat jej s hodnotou nastavenou v parametru ,,Max. doba autorotace”

- pokud je tento stanoveny Cas prekrocCen, bude nasledujici start motoru pozvolny podle parametru
»~Startovni akcelerace”. A to i v pfipadé, Ze vychylka plynu neklesne pod urovern autorotace

- pokud dojde k povelu ke startu motoru dfive, nez uplyne nastavena doba a pozadovana vychylka
plynu zlstane v autorota¢nim rozsahu, bude start motoru podle hodnoty parametru ,Odezva”




X all | vychozi CUEESEE 2B 100%

MNastaveni Governoru a helik.

L|..il‘l..l"_'rLiII..il‘ IdasLavenil EU\I‘I‘.‘I il. I:Apl:'l L]
kP 258 [7]
kTi 200 ms [7]

kompenzace Ri 5 mohm [7]
Maod autorotace Rozsah+Cas [7]

Pozv5tart-plyn pod def.rozs. NEBD CasUplyne.
RychivStart-plyn v defin.rozsahu & DoDefCasu

Max. doba autorotace 5 sec [7)

5.7.F3A mod

Pozndmka: toto menu je viditelné pouze tehdy, pokud je v menu ,Typ modelu” zvolen typ ,,F3A letadlo”.

Regulatory MEZON EVO jsou vybaveny moédem pro akrobatické modely letadel kategorie F3A.

V tomto modu je intenzita brzdy zavisla na poloze paky plynu. Tim je aktivné fizenda a stabilizovana
rychlost modelu v sestupnych obratech. Tato nova funkce by se dala pfirovnat

k tempomatu fizeného polohou plynové paky.

V tomto rezimu je automaticky aktivni funkce rekuperace energie. Pfi aktivnim brzdéni modelu
v sestupnych figurdch je ¢ast energie vracena zpét do akumulatoru.

X ol | vychozi M| 0:39:37 Tl | vychozi M | 0:39:57

Typ modelu Expertni nastaveni

<< Zpﬁft = LpreEL

Whér typu modelu provede standardni pFedn. wp modelu [FSA IE'tﬂl'.“ll] >

Letadlo Regulator p

VEétron Motor >

Akrob.letadlo Brzda >
Limity & Ochran >>

Helikoptéra Chaamod

Auto BEC -

Doba letmého prechodu

Jedinym nastavitelnym parametrem v médu ,F3A” je ,Doba letmého prechodu”. Tato hodnota
definuje dobu pfechodu mezi aktualnimi otd¢kami motoru a pozadovanymi otadckami podle polohy
plynové paky v pfipadé, Ze probiha start reguldtoru do tociciho se motoru. Tato situace je typicka v
pfipadech, kdy je béhem sestupného letu modelu péaka plynu pfesunuta do minima, ale motor je stale
roztacen vrtuli v proudu vzduchu. V této situaci bude po pfidani plynu regulator fidit akceleraci motoru
podle hodnoty zadané v parametru ,Doba letmého prechodu”.

Nastavitelny rozsah je 0,2 — 12s.
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Pl | vychozi W | 0:51:15

Nastaveni F3A modu
<< Zpét
F3A mod [Povolen]

Doba letmého pfechodu

Zpét | X | 2 oo

5.8.BEC

- toto menu je dostupné pouze u regulator(i vybavenych obvody BEC. Z fady regulatord MEZON EVO
tedy neni dostupné pro reguldtor MEZON EVO 85 OPTO.

gl | pefault W [11:45:27
Napéti BEC

<< Zpét

Napé&ti BEC 5.1V [7]

» PouZit nastaveni BEC

Zpét | X < |&’cmo

BEC je obvod pro stabilizaci napéti pro napajeni palubni sité, v ptipadé fady regulatord MEZON EVO se
jedna o nastavitelny vykonny spinany zdroj s vlastnostmi:

- stabilizované vystupni napéti nastavitelné v rozsahu 5 - 8,4V s krokem 0,1V
- tepelna ochrana zdroje s postupnym omezenim vykonu

- integrovand ochrana proti zkratu na vystupu

- maximalni Spickovy proud 30A/1s

- pramérny proud 15A

- teplota pulzniho zdroje BEC by neméla pfesahnout 100°C. Proto pfi instalaci dbejte na dostatecné
chlazeni regulatoru proudicim vzduchem

- pfi teploté nad 120°C se aktivuji vnitfni ochrany a dochazi ke snizovani vystupniho napéti BECu tak, aby
byl zdroj chrdnén pfed zni¢enim. Stav omezeni vystupniho napéti BECu Ize poznat podle zpomaleni
chodu serv pfi zachovani moznosti fizeni modelu

- z téchto dlvodu doporucujeme ve vysilaci JETI Duplex vytvofit alarm s upozornénim na vysokou
teplotu BEC a tento nastavit na 100°C




6. Telemetrie

- regulatory fady Mezon Evo maji integrovanou plnou podporu pfenosu telemetrickych dat systému

Duplex EX

- systém v redlném Case telemetricka data zobrazuje a uklada do paméti vysilace pro pozdéjsi analyzy

- u kazdé hodnoty je mozné povolit nebo zakazat jeji archivaci v paméti vysilace

- zakazanim nepotrebnych poloZek snizime mnozstvi pfenasenych dat a zvysime prehlednost systému

Status

- v menu ,Status” se zaznamenavaiji pfipadné chyby vzniklé béhem provozu regulatoru

- zdznam slouzi pro jejich diagnostiku a odstranéni pficin

T ol | Defauit CIREE I, 100% |
MEZON Telemetrie
EA Telemertrie
Napéti 16.5V v
Proud 0.8A v
Kapacita . 3mAh v
Otacky 26750RPM v
Teplota 25°C X
Motorovy Cas 01: 07 X
Plyn (PWM) 32% v
Vykon 8w v
Teplota BEC 26°C v

T’.‘-lll'

Default W 15:21:43

MEZON Status

Zpét

Status OK

Rozbéh v Ridici vstup
Komutace v Napéti
Proud v Kapacita
Teplota v Pamét
Prepéti v

v
v
v
v

X | © [&owol oK

Popis moznych pficin chybovych udélosti:
Rozbéh - sekvence rozbéhu motoru je delsi nez 6s

Komutace - regulator neni schopen spravné ¢ist polohu rotoru motoru

Proud - proud je vétsi, nez je nastaveny limit (viz. ,Omezeni->Maximalni proud”)

Teplota - teplota je vétsi, nez je nastaveny limit (viz. ,Omezeni->Maximalni teplota“)

Ridici vstup — doslo k chybé ve &teni informace o poloze plynové paky

Napéti - napéti je mensi, nez stanovené vypinaci napéti (viz. ,Omezeni->Stanovené vypinaci napéti”)
Kapacita — odebrana kapacita zakumulatoru je vétsi, nez je nastaveny limit (viz. ,Omezeni->Odebrana

kapacita”)
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stavu mUze dojit pouze béhem brzdéni velkych aktivnich zatézi a v pfipadé, Ze napdjeci zdroj nebo
akumulator neni schopen absorbovat motorem generovanou energii.

7. Telemetrie Min/Max
- v tomto okné jsou zobrazeny maximalni dosazené hodnoty uvedenych parametri od jejich
posledniho vymazani

T gl | pefault M |20:4217
MEZON Telemetrie Min/Max
ovlada¢ smazani Min/Max .. 7]
» Smazat nyni... : I
Smazat Min/Max (Kapacitu) Auto [*]
Eas
Max. proud 1.2A  15: 1
Max. teplota 25°C= 15:10
Max. otacky 26900RPM 15: 26
Min. napéti 15.4v 28:57
Max. teplota BEC 26°C 12: 46
Kapacita 6mAh

Popis parametru:

Ovladac pro smazani Min/Max - volba ovladace, prepinace na vysilaci nebo funkce vysilace, kterou se
vynuluji ulozené hodnoty a zapocne se novy zdznam

Smazat nyni - potvrzenim této volby dojde k okamzitému vynulovani ulozenych hodnot a zapoc¢ne se
novy zaznam

Smazat Min/Max (Kapacitu) - mozné volby:

,Auto” - po 10s po prvnim roztoceni motoru se predesla statistika smaze a zacina zapis novych dat
,Manual” — uloZzené hodnoty se smazou a zapoc¢ne novy zaznam pfikazem uzivatele (viz. ,Ovladac pro
smazani Min/Max")

8. Reset do vychoziho nastaveni
- aktivaci tohoto parametru a potvrzenim volby se reguldtor nastavi do vychoziho (tovarniho) nastaveni

9. Reseni problému

9.1. Aktualizace firmwaru

- aktualizace firmwaru reguldtordi MEZON EVO se provadi stejnym postupem jako viz. kapitola
,Nastavovani z pocitace”

- otevrete dialog ,Nastroje/Aktualizace zarizeni”
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- pfipojte tfivodicovy kabel reguldtoru MEZON EVO s cervenym konektorem k USB adaptéru.
Upozornéni: pokud je reguldtor pripojen k USB, musi byt tfivodicovy kabel s cernym konektorem nezapojen
- pfipojte akumulatory k regulatoru

- program automaticky identifikuje pfipojené zafizeni, nabidne historii aktualizaci a vybere vhodnou
verzi firmware

- zvolte poZadovanou verzi a potvrdte volbou ,Aktualizovat”

9.2. Nastaveni regulatoru pro chod s neznamym motorem

Pro bezproblémovy a korektni chod regulatoru s governorem je dilezité zadat spravny pocet polu
motoru a konstantu KV (ot/min/V). Tyto hodnoty jsou nezbytné pro vypocet ota¢ek motoru. Pokud
pracujete se zndmym motorem, za¢néte vzdy se zadanim spravnych hodnot udanych vyrobcem
motoru.

V pfipadé, Ze tyto hodnoty nelze zjistit, postupujte podle nasledujicich pokyn:

Postup pro zjisténi poctu poli motoru

- vypnéte rezim aktivniho governoru

- roztoCte motor a otackomérem zmeérte skutecné otacky motoru

- na pripojeném Jetiboxu nebo displeji vysilace JETI Duplex porovnejte udaje o otackach

- pokud nejsou hodnoty otacek shodné, ménte hodnotu poctu péli motoru, dokud oba udaje
nesouhlasi

Postup pro zjisténi Kv motoru

Moznost 1

- vypnéte rezim governoru

- Ujistéte se, Ze mate spravné nastaveny pocet péll viz. ,Postup pro zjisténi poctu p6li motoru,

- sundejte vrtuli nebo jakoukoliv jinou zatéz motoru, motor nesmi byt zatizen

- rozto¢te motor na plny plyn 100% a odectéte z pfipojeného Jetiboxu nebo displeje vysilace otacky
motoru

- hodnotu Kv pak urcite dle vztahu:

Kv [rpm Nmax[rpm] * i
"~ Ubat[V]
Kde je: Kv ... hledana napétova konstanta motoru v [rpm/V] = [(ot/min)/V]

Nmax ... Maximalni dosazené otacky pfi plném plynu [rpm] = [ot/min]
i ... prevodovy pomér
Ubat ... napdjeci napéti baterii [V]

Konkrétni priklad:

- motor naprazdno (bez zatéze) napajite z akumulatoru 24V
- motor je bez prevodovky (pfevod 1:1)

- maximalni namérené otacky motoru byly 18 575 ot/min

- napétova konstanta tedy je:

[rpm] _ 185275 * 1 3,9 [_]

po zaokrouhleni na desitky zadate do regulatoru hodnotu Kv = 770.
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Moznost 2

- zapnéte rezim governoru a ujistéte se, Ze mate spravné nastaveny pocet polu viz. ,Postup pro zjisténi
poctu polia motoru,

- sundejte listy rotoru, vrtuli, odpojte jakoukoliv zatéZz motoru

- roztoc¢te motor na cca 50% plynu

- vmenu zobrazeni ,Aktualni hodnoty” na Jetiboxu nebo displeji vysilace JETI Duplex naleznete
polozku KV vypocitané, reguldtor po dobu chodu pocitd skutecné Kv motoru a zobrazuje jej v této
poloZce

- ponechejte reguldtor zapnuty tak dlouho, dokud neni udaj o hodnoté KV motoru stabilni a tuto
hodnotu zadejte do regulatoru jako hodnotu ,KV motoru”

9.3. Motor neni schopen dosahnout pozadovanych otacek pfi aktivhim governoru

- ujistéte se, Ze je hodnota pocet pdli a Kv motoru spravné zadana viz. ,Postup pro zjisténi poctu polu
motoru, Postup pro zjisténi Kv motoru ,

- pohon modelu (pfevodové pomeéry, volba motoru, napdjeni atd.) musi byt volen tak, aby provozni
otacky motoru byly o min cca 20% nize oproti maximalnim dosazitelnym otackam motoru, a to vcetné
zohlednéni poklesu napéti na bateriich

- rezerva 20% je nutna, aby byl regulator schopen pokryt zmény zatiZzeni a pokles napéti baterii pfi
zachovani konstantnich otacek

Priklad:

- vrtulnik ma prevodovy pomeér (i) mezi rotorovymi listy a motorem 1:8. Vyrobce modelu vrtulniku
pozaduje rychlost rotorovych list( (Nrot) 15000t/min. V tom pfipadé bude motor potieba provozovat
na otackach:

Nmot = Nrot *i=1500* 8 = 12 000 ot/min

- model bude napajen 6S LiPo akumulatorem, to znamena predpokladany rozsah napajeciho napéti:
plné nabité baterie (napf. 4V/¢clanek): 6*4 = 24V
vybité baterie (konec letu) (napf. 3V/¢lanek): 6*3 = 18V

v modelu je motor s Kv =530

- otacky na konci letu budou 18 * 530 = cca 9540 ot/min bez zatizeni

- v této sestavé motor neni schopen dosahnout otacky na rotoru pozadované vyrobcem modelu
- volba takového motoru je nevhodna

v modelu je motor s Kv =670

- otacky na konci letu budou 18 * 670 = 12060 ot/min bez zatizeni

- v této sestavé motor bez zatizeni dosahuje otacky pozadované vyrobcem modelu, ale regulator nema
rezervu na kompenzaci zatizeni motoru

- volba takového motoru je tedy rovnéz nevhodna

v modelu je motor s Kv =880

- otacky na konci letu budou 18 * 880 = 15860 ot/min bez zatizeni

- v této sestavé ma motor rezervu zhruba 25% na kompenzaci zatizeni
- volba takového motoru je vhodna
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Pozndmka: velikost rezervy a aktudiniho vyuZiti PWM lIze rovnéz snadno zkontrolovat pomoci telemetrie
primo na displeji vysilace JETI Duplex, nebo Jetiboxu (udaj v levém dolnim rohu na hlavni obrazovce). Pokud
hodnota PWM p¥i pInych otdckdch dosdhne 100%, dochdzi k pInému otevrieni reguldtoru a rezerva je tedy
0%.

Pozndmbka: vyse uvedené vypocty jsou uvedeny jako ilustracni prfiklad. Vypocet ndvrhu vhodného pohonu
by mél navic zahrnovat také zohlednéni ubytku napéti na vnitinim odporu motoru (Ri), ztrdty v napdjecich
kabelech a zohlednit styl létdni ovliviujici zatizeni a odebirany proud z akumuldtord. Vzdy dodrZujte
doporuceni vyrobce modelu.

9.4. Pohon pipa a nelze spustit

- hodnota vstupniho fidiciho pulsu neklesla pod inicializa¢ni Groven nebo neni v platném ocekavaném
rozsahu. Pro obousmérny méd je platnainicializa¢ni iroven v rozsahu 1,3-1,6ms, pro jednosmérny 0,75-
1,6ms

- ovérte, z jakych divodu neni vstupniimpuls v povoleném rozsahu. Obvykle se jedna o polohu plynové
paky, polohu trimu, aktivni mix, nastaveni governoru nebo zamek plynu.

10. Prilohy

10.1. Tabulka prednastavenych hodnot jednotlivych rezimu
Pozndmka: -Zluté oznacené pole maji nastavené odlisné hodnoty od zdkladnich tovdrnich
- rezim ,Letadlo” je vychozim (tovdrnim) nastavenim reguldtoru. Po resetu reguldtoru do vychoziho
nastaveni bude nastaven tento reZzim




Parametr

Startovni akcelerace

Odezva

Méd sméru otaceni

Brzda (pIné zastaveni)

Vychozi vychylka

Pevna vychozi vychylka

Pevny plny plyn

Start-Stop hystereze

Zpozdéni (proporcionalni brzda)
Maxim. vykon (proporcionalni brzda)
Rychlost (proporciondlni brzda)
Pocatecni vjkon (manualni brzda)
Koncovy vykon (manudini brzda)
Zpozdéni (manualni brzda)
Rychlost (manualni brzda)
Casovdni motoru

Smér otaceni

Pocet péli motoru

Startovaci vykon

PWM frekvence

Prevodovy pomeér

Typ akumulatoru

Pocet clankd

Vypinaci napéti na clanek
Vypinaci napéti (manudlni nastaveni)
Max. teplota

|_Hodnota (max. odebrana kapacita)
Max. proud

Zpiisob vypindni

EX Bus ovladani

Ipozdéni Fail-Safe

Rezim Fail-Safe

Hodnota Fail-Safe

Napéti BEC

Rezim tonu stop motoru

Typ filtrace

Odebrand kapacita
Funkce governoru

KV motoru

Hodnota KV motoru
MAX ot. (vyst.pfev.)
Nastaveni governoru
Ipiisob nastaveni governoru
Doba odezvy

Start motoru

Méd autorotace

Max. doba autorotace
kompenzace Ri
F3Amdd

Doba letmého prechodu

[Letadlo]

1.5s
normal
jednosmémy
vypnuta
auto
1.1ms
1.9ms
100%
0.1s
100%
1.0s
10%
100%
0.2sec
1.0sec
15°
normal
10
auto+0%
8kHz
1.0
Li-XX
Auto
3V
5.0v
100=100°C
32500mAh
180.0A
pozvolné
vypnuto
0.3s
motor-Vyp
-100%
5.0V

vypnuto
standardni
motory

zakdzana
zakdzana
nezndme
0
8000 ot/min
auto+0%
uzivatel
2.0sec
20%
Auto
5
Smohm
zakdzén

2sec

[Vétron]

1.5s
normal

jednosmémy

tvrda (70%->100%,0.5s)

auto
1.1ms
1.9ms
100%
0.1s
100%
1.0s
10%
100%
0.2sec
1.0sec
15°
normal
10
auto+0%
8kHz
1.0
Li-XX
Auto
3.2V
5.0V
100=100°C
32500mAh
180.0A
pozvolné
vypnuto
0.3s
motor-Vyp
-100%
5.0V
vypnuto

standardni motory

zakdzana
zakdzana
nezndme
0
8000 ot/min
auto+0%
uzivatel
2.0sec
20%
Auto
5
Smohm
zakdzén

2sec

[Akrob.
letadlo]
1.5s
rychld (0.2s)
jednosmémy
vypnuta
auto
1.1ms
1.9ms
100%
0.1s
100%
1.0s
10%
100%
0.2sec
1.0sec
15°
normal
10
auto+0%
8kHz
1.0
Li-XX
Auto
3.2V
5.0v
100=100°C
32500mAh
180.0A
pozvolné
vypnuto
0.3s
motor-Vyp
-100%
5.0V

vypnuto

standardni
motory

zakdzana
zakdzana
nezndme
0
8000 ot/min
auto+0%
uzivatel
2.0sec
20%
Auto
5
Smohm
zakdzén

2sec
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[F3A letadlo]

155
normal
jednosmémy
mékka (30%->100%,1.5)
auto
1.1ms
1.9ms
100%
0.1
100%
1.0s
10%
100%
0.2sec
1.0sec
15°
normal
10
auto+0%
8kHz
1.0
Li-XX
Auto
3V
5.0V
100=100°C
32500mAh
180.0A
pozvolné
vypnuto
0.3s
motor-Vyp
-100%
5.0V
vypnuto

standardni motory

zakdzana
zakdzana
nezndme
0
8000 ot/min
auto+0%
uzivatel
2.0sec
20%
Auto
5s
Smohm
povolen

2sec

[Helikoptéra]

20s
normal
jednosmérny
vypnuta
pevna
1.1ms
1.9ms
100%
0.1
100%
1.0s
10%
100%
0.2sec
1.0sec
auto
normal
10
auto+0%
8kHz
1.0
Li-XX
Auto
3.V
5.0v
100=100°C
32500mAh
180.0A
pozvolné
vypnuto
0.3s
motor-Vyp
-100%
5.0V
vypnuto

standardni motory

zakdzana
povolen
zname
530
6000 ot/min
auto+0%
uzivatel
2.0sec
20%
Auto
5s
Smohm
zakdzan

2sec

[Auto]

1.0s
normal
obousmérny
proporciondlni
auto
1.1ms
1.9ms
100%
0.1
100%
1.0s
10%
100%
0.2sec
1.0sec
15°
normal
10
auto+0%
8kHz
1.0
Li-XX
Auto
3.2V
5.0v
100=100°C
32500mAh
180.0A
pozvolné
vypnuto
0.3s
motor-Vyp
-100%
5.0V

vypnuto

standardni
motory

zakdzana
zakdzana
nezndme
0
8000 ot/min
auto+0%
uzivatel
2.0sec
20%
Auto
55
5Smohm
zakdzdn

2sec

[Lod]

1.0s
normal
obousmérny
vypnuta
auto
1.1ms
1.9ms
100%
0.1s
100%
1.0s
10%
100%
0.2sec
1.0sec
15°
normal
10
auto+0%
8kHz
1.0
Li-XX
Auto
3V
5.0v
100=100°C
32500mAh
180.0A
pozvolné
vypnuto
0.3s
motor-Vyp
-100%
5.0V

vypnuto

standardni
motory

zakdzana
zakdzana
nezndme
0
8000 ot/min
auto+0%
uzivatel
2.0sec
20%
Auto
5
Smohm
zakdzdn

2sec
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10.2. Rozméry regulatorii MEZON EVO

Rozméry regulatoru MEZON EVO 40 LMR a MEZON EVO 70 LMR

ﬁ
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Rozméry regulatoru MEZON EVO 50 BEC
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Rozméry regulatoru MEZON EVO 85 OPTO

84,7
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Elektrickd zafizeni opatfend symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt
vyhazovana do bézného domaciho odpadu, namisto toho je nutno je odevzdat
ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci. V zemich EU (Evropské unie)
nesmeéji byt elektricka zafizeni vyhazovana do bézného domaciho odpadu
(WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a
elektronickych zafizeni, smérnice 2002/96/EG). Nezadouci zafizeni mUzete
dopravit do nejblizsiho zafizeni pro sbér nebo recyklacniho stfediska. Zafizeni
poté budou likvidovéana nebo recyklovdna bezpecnym zplsobem zdarma.
Odevzdanim nezadouciho zafizeni mlzete ucinit dulezity pfispévek k ochrané
zivotniho prostiedi.

Zaruka a servis
Na vyrobek se poskytuje zéruka 24 mésich ode dne prodeje za predpokladu, ze byl provozovan v
souladu s timto ndvodem, na predepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pfi reklamaci vyrobku
vzdy prilozte doklad o zakoupeni vyrobku. Zarucni i pozarucni servis poskytuje vyrobce.

Technicka podpora
Pokud si nejste jisti nastavenim nebo funkénosti vyrobku, kontaktujte nasi technickou podporu.
Technickou podporu naleznete bud'u distributora, nebo pfimo u vyrobce JETI model s.r.o. (www.jetimodel.cz)

Bezpecnost provozu

- pouzivejte kvalitni a proudové dostatec¢né dimenzované konektory

- dodrzujte povoleny rozsah napajeni zafizeni

- napéti BEC nastavte podle hodnoty udavané vyrobcem serv

- zajistéte dostatecné chlazeni zafizeni proudicim vzduchem

- vdechny vodice a konektory musi byt spolehlivé izolované

- pfepdlovani napajeni poskodi regulator se ztratou zaruky

- pfi nastavovani reguldtoru a modelu odmontujte vrtuli (listy rotoru)

- po pfipojeni pohonnych akumulatorl zachazejte s modelem tak, jako by se mohl motor kdykoliv
roztocit! Hrozi nebezpedi poranéni!
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http://www.jetimodel.cz/
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(JETI %53

Declaration of Conformity
in accordance with the regulations of EU Directive

EMC 2014/30/EU, RoHS 2011/65/EU and (EU) 2015/863
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Producer: JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 P¥ibor, Ceska republika
IC 26825147
declares, that the product
Type designation: MEZON EVO
Model number: 40 BEC LMR, 50 BEC, 70 BEC LMR, 80 BEC, 85 OPTO
The stated product complies with essential requirements of EMC 2014/30/EU, RoHS Directive
2011/65/EU and (EU) 2015/863.
Harmonized standards apply:
Protection requirements concerning electromagnetic compatibility [6]
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
Electrical Safety and Health [3.1(a)]
EN 62368-1:2015

RoHS

EN 50581:2012

b/

Ing. Stanislav Jelen,
Managing Director

Pfibor, 11.8.2022




