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modelérseké elektronika
electronice for models
modellbau elektronik

Typ/T Trvaly proud/Continuous current Napéti / Voltage / Spannung [V] Rozméry ) Hmotnost Vodice vstupni/vystupni
yp/Type Strom - max. 30s [A] Ni-XX | Li-xx | u[v) Outside dimensions /MaBe (mm] Weight /Gewicht [g] * cables in/out

JES 006 6/8 48 | 2 [412| 18x14x5 6 0,5/0,5 mm’
JES 012 plus 12/15 412 2-3 4144 29%x19x8 15 11 mm?
JES 020 plus 20/ 22 412 | 23 [4-144] 29x19x8 20 1,5/1,5 mm?
JES 030 plus 30/35 412 | 2-3 [4-144| 33x25x8 26 2,5/2,5 mm’
JES 045 plus 45/50 4-12 | 2-3 |4-144| 33x25x8 26 2,5/2,5 mm’

Hmotnost je udavana véetné vodicti / Weight with cables / Gewicht mit kabel

Pocet élanki / Typ

Number of cells/ Type  JES 006  JES 012 plus JES 020 plus JES 030 plus JES 045 plus
Anzahl / Zellentyp

LiBrOFF
LiBroN
NCINH/BLOFF

NCINHBLON NCINH/BFON

4-6 NiXX 3 ° 5 6 6 Méd 1/ Mode 1/ Modus 1 Méd 2 / Mode 2 / Modus 2
7-8 NiXX, 2 LiXX 2 4 4 5 5
10 NiXX, 3 LiXX - 4 4 4 4 -
12 NiXX - 2 2 2 2 Méd 3 / Mode 3 / Modus 3 Méd 4 / Mode 4 / Modus 4
(4 Regulatory JES 006, 012 plus, 020 plus, 030 plus, 045 plus
Dostava se Vam do rukou nova fada regulatord pro komutatorové motory. Reguldtory Pohonné akumulatory pfipojte k reguldtoru tésné pred letem a po

byly navrhovény s maximaini snahou o co nejjednodussi obsluhu, ale zaroveri disponuji  ukongeni letu vyjméte akumulatory zmodelu.
nadstandardnimi funkcemi.
V8echny typy mohou pracovat ve 4 modech. Volba modu se provadi pomoci zkratovact DalSi funkce:
propojky (jumperu), coz maximalné ziednodusuje obsluhu. - proudové omezeni: (viechny typy) reguldtor omezuje proud nad maximélni
hodnotou tim, Ze neumoZni dal zvySovat vykon. SniZeni proudu Ize provést pouZzitim mensi
Mad 1 Nc/NH/Br.ON: - aktivovana brzda, pohonny akumuldtor typ NiXX, vypinani vrtule, nizsim poctem €lénk( nebo motor s mendim odb&rem.
skokové, po dosazeni min. napéti4V, nebo 0,7V/clének. - tepelna ochrana: (viechny typy kromé Jes 006) pfi nérlistu teploty
Mod 2 Ne/NH/Br.OFF: - pohonny akumuldtor typ NiXX, neaktivni brzda, reguldtoru nad 105°C reguldtor vypne. V tomto pfipeds je nutno zabezpetit lep3i chlazeni
vypindni postupnym zmenSovani vjkonu pfi dosazeni nap&ti  reguldtoruresp. snizit proud protékajici regulatorem, viz. proudové omezent.
0,7V/Elanek,(minimalng 4V) az do klidového stavu. - ochrana pfed nizkym nap&tim zdrojii (PCO): pfi poklesu napéti pohonnych
Méd 3 Li/Br.ON: - pohonny akumuldtor typ LiXX, aktivovéna brzda, vypindni  akumulatoréi pod hodnotu zavislou na zvoleném médu dojde k vypnuti motoru skokové v
postupnym zmenSovanim vykonu az do klidového stavu. Vypinaci  madu 1 a postupnym snizovanim vykonu v modech 2-4. Pokud chceme za letu opét
napgti pro 2 tlénky je 6V, pro 3 Elanky 9V. Vybér pottu Clankd je  zapnout motor (napf. dotaZenf na pistani) vratime ovlada do polohy ,stop - motoru®

automaticky. apomalym pridévanimznovu rozb&hneme motor.
Madd 4 Li/Br.OFF: - pohonny akumuldtor typ LiXX, neaktivni brzda, vypinéni
postupnym  zmenSovanim vykonu aZz do klidového stavu. Vypinaci Pokud motor prerusovang pipa po zapnuti vysilate zkontrolujte jestli je oviadat v poloze
napéti pro 2 Clanky je 6V, pro 3 Cldnky 9V. Vybér poctu Clanku je stop - motoru®. Pokud neni dejte ho do této vjchozi polohy. Pokud ano je treba otogit
autqmaticky. . ( , smysl vychylek funkce motoru, tzn. pouZit funkci revers na vysilaci.
Doporutend kapacita akumultord pro jednotlivé typy je: Pfi pfipojovani pohonnych akumulatori dbejte na spravnou
600mAN pro Jes 006 polaritu! Po zapojeni akumulatorii pracujte s modelem tak, jako
\aRnZhro.tes (ApLisol8s20 pus kdyby se vrtule mohla kdykoliv roztogit. Togici vrtule je velmi
2400mAh pro Jes 030 plus, Jes 045 plus Y so-n .S v Ty A !
nebezpeéna!
Postup instalace: Regulatory jsou opatfeny obvodem BEC — stabilizaci napéti napéjeni pro prijimace
1.) Opatrete kabely ACCU + - vhodnymi konektory. Konektory by nemély bjt zamanng ~ aServ.Maximéinipocty servuddvatabulka.
a musi byt dimenzovany na jmenovity proud. Kabely musi byt v konektorech PTi pouziti mikroserv ekonomické tfidy, doporuceny pocet je minus 1 servo.
dikladng zapajeny. PTipouZiti rychlych serv nebo dig. serv, doporuceny pocet je minus 2 serva.
2.) Pripdjejte Zluté vodice k motoru (nebo poufijte kvalitni konektory). - AL . ) . b § B _—
3.) Zasuiite konektor JR do prijimate do kandlu fizenf motoru. Reguldtor musi byt provozovén v souladu s timto ndvodem a pii uplatriovani zaruky
4.) Nastavte mad reguldtoru (1-4) nesmi byt mechanicky poskozen. Reguldtory nejsou chranény pred vniknutim vody.

5.)Zapndte vysila a dejte ovladat plynu do polohy ,stop motoru® - u poditatovych  Zdrukaje poskytovdna po dobu 24 mésicd od data prodeje.
souprav nastavte velikost vychylky “100%).

6.)Pripojte nabitou pohonnou baterii sloZenou z NiXX nebo LiXX. Podet &lénkd ie Prijemné modelarské zazitky Vam preje vjrobce :
uveden vtabulce. Je zakazano pripojovat regulétor k jakémukoliv jinému zdroji napéti. -
7.)Zapnéte vypinad na regulatoru. U reguldtoru Jes 006 pfipojte pohonnou JETImodels.r.o., Lomend 1530, 74258 Pribor
baterii. Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.cz, e-mail:jeti@jetimodel.cz

8.) Ozve se pipnuti motoru. Polohu ,pIny plyn* si reguldtor nastavi pfi prvnim presunutf
ovladage do polohy ,pIny plyn“. V praxi to znamena, Ze po zapnuti letové ¢asti motor
jednou pipne, dame pIny plyn a startujeme.



EN Controllers JES 006, 012 plus, 020 plus, 030 plus, 045 plus

New line of speed controllers for brushed motors. We want to brink you more
options but less directions. All requirements were reduced into 4 modes simply
selected by jumper.

Mode 1 Nc/NH/Br.ON: - active brake, power pack type NiXX, cut off at 4V or

0.7V percell

Mode 2 Nc/NH/Br.OFF: - non-active brake, power pack type NiXX, cut off slow

downat 0.7V per cell (minimum 4V)

Mode 3 Li/Br.ON: - active brake, power pack type LiXX cut off slow down,

minimum voltage 6V/2 cells, 9V/3 cells

Mode 4: Li/Br.OFF: - non-active brake, power pack type LiXX cut off slow

down, cut off voltage 6V/2 cells, 9V/3 cells.

600mAh for JES 006
1200mAh for JES 012 plus, JES 020 plus
2400mAh for JES 030 plus, JES 045 plus

Recommended accus capacity:

Installation procedure
1) The Red/Black Connection cables to the battery should be fitted with
suitable connectors. These connectors should not be interchangeable and
must be rated for the expected current. The cables must be properly
soldered into the connectors.
) Solder theyellow cables to the motor (or use proper connectors).
) Plug the JR connectorinto the receiver (motor control channel).
) Selectdesired controller mode by jumper (1-4).
5) Switch on the transmitter and set the throttle stick to the ,stop motor”
position. With computer controlled transmitters, adjust the output
setting to +/- 100%.
6) Attach afully charged pack of drive cells (NiXX or LiXX). Use of any other
power source is prohibited.
7) Switch onthe controller (JES 006 is ON once the drive cells are attached).
8) Short beep should sound from the motor. The ,,full power” position is set
automatically with the first move of the throttle stick into the position , full
throttle” (in practice: switch the controller ON, the short beep sounds,
move the throttle stick to , full throttle” and then you may start).

)

Ifthe motor gives an interrupted beeping tone after the transmitter is ON,

check that the throttle stick is in position ,,Stop motor®. If not, move it to

this initial position. If it was, then switch off the system, reverse the

throttle channel direction on the transmitter, and repeat the set-up
procedure.

Further functions:

Current limiting - the controller reduces current over maximum load by
limiting further increase of the power. The current may be lowered by using
smaller propeller, reducing number of cells, or using motors with lower
current.

TOP - Temperature Overload Protection (all types except JES 006) protects
the drive system by cutting out the power if the controller temperature rises to
105°C, the controller automatically switches off the power to he motor. In this
case is necessary to improve controller cooling and/or reduce the current (see
Currentlimiting above) .

PCO - The Power Cut-Off system gives a safety margin during flights. As the
drive battery voltage decreases with use of the motor during the flight, the PCO
checks the value and cuts-off the motor at a point which leaves sufficient power
to operate the receiver and servos for a reasonable further period of time. Italso
provides a small margin of power for emergency motor operation (e.g. in case
of landing difficulties) which can be obtained by fully closing the throttle for at
least 1 second before slowly re-opening it.

Controllers are provided with BEC (voltage stabilizer for receiver and servos).
Max. number of servos is stated in the table (when using economical class
micro servos, reduce the given number of servos by one; when using fast
servos or digital servos, reduce the number by two).

Warning: Take care of correct polarity when connecting the battery pack.
Once the battery pack is connected, handle the model with extreme care -
ensure that you are well clear of the propeller all the time. Rotating
propellers are extremely dangerous! Connect the battery pack immediately
hefore the flight and remove it after the flight.

Warranty provision: 2 years warranty is provided from the date of sale.
Warranty is void if the controller is not used in compliance with this manual
and/or is mechanically damaged and/or water damaged (controllers are not
waterproof).

With best wishes for many pleasant flights, yours truly manufacturer:

JETImodels.r.0., Lomena 1530, 742 58 Pribor, Czech Republic
Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.com, e-mail: jeti@jetimodel.cz

DE  prehzahireglern JES 006, 012 plus, 020 plus, 030 plus, 045 plus

Es freut uns lhnen eine neue Baureihe von Controllern fiir Gleichstrommotoren
vorstellen zu diirfen. Beim Entwurf dieser Controller haben wir auf maglichst einfache
Bedienung geachtet, trotzdem verfiigen die Controller tber einige Funktionen, die sie
{iber den heute tiblichen Standard erheben. Alle Typen kdnnen in 4 unterschiedlichen
Modi betrieben werden. Zur Vereinfachung der Bedienung erfolgt die Moduswahl
durch Umstecken von Kurzschlusssteckern (Jumpern).

Modus 1 Nc/NH/Br.ON: - Bremse aktiviert, Antriebsakku vom Typ NiXX, harte

Abschaltung nach Erreichen einer Minimalspannung von 4V oder 0,7V/Zelle.

Modus 2 Nc/NH/Br.OFF: - Bremse inaktiv, Antriebsakku vom Typ NiXX, Abschaltung
durch kontinuierliche Verringerung der Leistung bis zum Stillstand bei Erreichen
der Spannung von 0,7V/Zelle,( Minimum 4V).

Modus 3 Li/Br.ON: - Bremse aktiviert, Antriebsakku vom Typ LiXX, Abschaltung
durch kontinuierliche Verringerung der Leistung bis zum Stillstand,
Abschaltspannung fiir 2 Zellen 6V, fiir 3 Zellen 9V. Die Wahl der Zellenzahl erfolgt
automatisch.

Modus 4 Li/Br.OFF: - Bremse inaktiv, Antriebsakku vom Typ LiXX, Abschaltung
durch kontinuierliche Verringerung der Leistung bis zum Stillstand,
Abschaltspannung fiir 2 Zellen 6V, fiir 3 Zellen 9V. Die Wahl der Zellenzahl erfolgt
automatisch.

Empfohlene Akkukapazitéten fiir einzelne Controllertypen: 600mAh fiir Jes 006,
1200mAh fiir Jes 012 plus, Jes 020 plus, 2400mAh fiir Jes 030 plus, Jes 045 plus.

Einbauhinweise:

1.) Bestiicken Sie die Kabel ACCU + - mit geeigneten Steckern. Die Stecker
sollten nicht ver-tauschbar sein und missen fiir den entsprechenden
Nennstrom ausgelegt sein. Die Kabel miissen in den Steckern griindlich verlotet
werden.

2.) Léten Sie die gelben Kabel direkt an den Motor (oder versehen Sie sie mit

hochwertigen Steckern).

3.) Stecken Sie den JR-Stecker des Controllers in die Empféngerbuchse des
Motordrossel-Kanals.

4.) Stellen Sie den Modus des Controllers ein (1-4)

5.) Schalten Sie den Sender ein und stellen den Drossel-Steuerkniippel in
Stellung ,,Motor-Stop“—bei Computersendern stellen Sie den Ausschlag auf +100%
ein).

6.) SchlieBen Sie einen geladenen NiXX oder LiXX-Antriebsakku an. Die

Zellenzahl ist in der Tabelle angegeben. Es ist nicht zuldssig den Controller an
andere Stromquellen anzuschlieBen.

7.) Schalten Sie den Schalter am Controller ein. Bei Controllern Jes 006 wird
lediglich der Antriebsakku angeschlossen.

8.) Es ertdnt ein Piepton im Motor. Die Position ,Vollgas*“ stellt der Controller beim
ersten Ausschlag des Steuerkniippels auf ,Vollgas*“ selbst ein. In der Praxis
bedeutet das, dass nach Einschalten des Fluggeréts einmal ein Piepton

ertont,  dannwird Vollgas gegeben und gestartet.

Schliefen Sie die Flugakkus an den Controller kurz vor dem Flug an und
entnehmen Sie diese wieder kurznach dem Flugende aus dem Modell.

Weitere Funktionen:

Strombegrenzung: (alle Typen) Der Controller begrenzt den Stromanstieg iiber
einen Maximalwert dadurch, indem er keine weitere Leistungssteigerung mehr
zuldsst. Eine Absenkung des Stromes kann durch die Verwendung einer kleineren
Luftschraube, durch eine kleinere Anzahl von Zellen oder durch die Verwendung eines
Motors mit niedrigerer Stromaufnahme erreicht werden.

Temperaturschutz: (alle Typen auBer Jes 006) Beim Anstieg der
Controllertemperatur auf einen Wert iiber 1050°C schaltet der Controller ab. In so
einem Falle ist es entweder notwendig eine bessere Kiihlung des Controllers
vorzusehen, oder den durch den Controller flieBenden Strom zu verringern, siehe
Strombegrenzung.

Unterspannungsschutz der Stromquelle (PCO): Beim Absinken der Spannung des
Flugakkus unter einen Wert, der vom gewéhlten Modus abhéngt, kommt es beim
Modus 1 zu einer abrupten Abschaltung des Motors, bei den Modi 2-4 zu einer
kontinuierlichen Absenkung der Motorleistung. Falls wir im Flug den Motor noch
einmal einschalten wollen (z. B. beim Landeanflug), stellen wir den Steuerkniippel
zuriick in die Position ,Motor-Stop*“ und lassen durch langsames Gasgeben den Motor
wieder anlaufen.

Falls der Motor nach Einschalten des Senders mit Unterbrechungen piept,
iiberzeugen Sie sich, ob der Drossel-Steuerkniippel in Position ,Motor-Stop“ steht.
Falls dem nicht so ist, schieben Sie ihn in diese Ausgangsposition. Falls er sich aber
dort befindet, miissen die Ausschlége der Drosselfunktion umgepolt werden, d. h. am
Sender muss die Funktion Revers umgeschaltet werden.

Beim Anschliefien der Flugakkus beachten Sie bitte die Polaritat! Nach dem
AnschlieBen behandeln Sie das Modell so, als ob jeden Augenblick die
Luftschraube anlaufen kdnnte. Eine laufende Luftschraube ist duBerst gefahrlich!

Die Controller sind mit einem BEC-Schaltkreis zur Stabilisierung der Empfanger- und
Servospannung ausgestattet. Die maximale Servoanzahl gibt die Tabelle an. Bei
Verwendung von Mikroservos der Ecoklasse wird die dort angegebene Servoanzahl
minus 1 Servo empfohlen. Bei Verwendung von schnellen oder Digitalservos wird die
in der Tabelle angegebene Anzahl minus 2 Servos empfohlen.

Der Controller muss in Ubereinstimmung mit dieser Anleitung betrieben werden und
er darf bei Beanspruchung von Garantieleistungen keine mechanischen Schaden
aufweisen. Die Controller sind nicht gegen das Eindringen von Wasser geschiitzt. Die
Garantie wird fiir die Dauer von 24 Monaten nach Verkaufsdatum gewéhrt.

Angenehme Modellflug-Erlebnisse wiinscht Ihnen der Hersteller :

JETImodels.r.o0.,Lomena 1530, 742 58 Pribor
Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.com, e-mail:jeti@jetimodel.cz
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